AOSENMA
CGO035

BEDIENUNGSANLEITUNG

Bitte lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig durch, bevor Sie das Fahr-
zeug in Betrieb nehmen. Diese Betriebsanleitung enthalt wichtige Si-
cherheitsinformationen.

Ubersetzung aus der Chinesisch-Englischen Anleitung.

Ohne Gewiébhr.



BETRIEB (FLIEGEN AKA "PILOTING")

. Fliegen Sie nur in ausgewiesenen Gebieten

. Fliegen Sie von Gebauden und Stromleitungen weg
. Fliegen Sie weg von Menschen wie in einem Park

. Fliegen Sie von Tieren weg

. Fliegen Sie von Gewassern und Baumen weg

. Tragen Sie keine lockere Kleidung, da diese sich mit
drehenden Propellern verwickeln kann

7. Versuchen Sie nicht, Propeller zu beriihren, die sich
drehen

8. Wenn bestimmte Bereiche nicht verfigbar sind, fliegen
Sie nur in grof3en offenen Bereichen
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IDENTIFIZIERUNG VON KONTROLLEN,
TEILEN UND FUNKTIONEN

Funktionen Fernbedienung

FPV Screen
holder

2.4G RC Antenna inside

SWB - Function control
(Full function explanation in text)

Video mode
Camera -[ —

Single Photo

SWA - Function control
(Full function explanation in text)

/— Follow-Me mode
-

_—— Internal "Binding" frequency

Power On/Off button

Left control stick —T T &————— Right control stick
(in Default mode 2
itis the throttle)

Lanyard ing point

Power on/off light

Gimbal control button ) v - One Key take-off/landing

\—_ "Screen” button

Quad GPS indi light 1t -
Controller GPS Battery "Low" light

indicator light Quad "Out-of-Range"
indicator light

REMOTE CONTROL DISTANCE CLAIMED BETWEEN 300m - 500m

SWB-T | itch - i
oggle switch SWA - Toggle switch

1. Manual control 1. Altitude hold
;- gPtSOHt . w 2. Orbit around
- Return iiuoine 3. Headless mode

o




FLUGSTEUERUNGEN

Fir Neulinge im CGO035 und insbesondere fir die Welt
des Drohnenfluges finden Sie unten die Anweisungen
zur Verwendung des Controllers sowie die Funktionsde-
tails aller Tasten und Schalter.

Stick Funktionen

Remote Controller "Stick" functions
Mode 2 (default)

LEFT "Stick" RIGHT "Stick"
Take-off & Altitude gain™ * Forward
Throttle Up/Increase (] m *Away"

Slide LEFT ' Slide RIGHT Rotate anti-cw' Rotate cw

=iy 4=

¥ . S§

Landing & Altitudé = j l/ Backwards
decrease AR "closer"
Throttle Down/Slower
Hold to STOP moto




Die zwei verschiedenen Flugmodi werden spéter wah-
rend des Setups und der Kalibrierung des Controllers mit
zwei Modi beschrieben und sind standardmafig in Modus
2, die Unterschiede werden unten (wichtig!) Beschrieben,
wobei der CGO035 in die gleiche Richtung weist wie folgt:

In beiden Modi 1 und 2:

Rechter Stick:

Links = gegen den Uhrzeigersinn drehen.
Rechts = im Uhrzeigersinn drehen.

Linker Stick:

Links = nach links schieben
Rechts = nach rechts schieben

In Modus 1:

Rechter Stick:

Vorwarts = hoher (Beschleunigen)
Ruckwarts = niedriger (Drossel herunter)

Linker Stick:

Vorwaérts = weg von dir
Ruckwarts = néher zu dir

In Modus 2:



Rechter Stick:

Vorwaérts = weg von dir.
Ruckwarts = naher zu dir.

Linker Stick:

Vorwarts = héher (Beschleunigen).
Ruckwarts = niedriger (Drossel herunter).

WICHTIGE NOTIZ

Wenn der Quadrocopter lhnen zugewandt ist, sind
die Schieberegler und die Vorwarts- /
Ruckwartssteuerung in Bezug auf Sie umgekehrt!

Das Schieben nach links erfolgt durch Driicken des rech-
ten Kniippels nach rechts, das Verschieben des Knip-
pels nach links!

Vorwarts bewegen ist rickwarts und riickwarts ist vor-
warts!

Um das oben genannte zu eliminieren, was einem un-
erfahrenen Piloten Verwirrung verursachen wird, kon-

nen Sie den kopflosen Modus verwenden, wie weiter
unten beschrieben.



QUADCOPTER IDENTIFIZIERUNG VON TEILEN

Den Quadcopter von oben betrachten

AOSENMA CG035 QUADCOPTER

View from the TOP
M2 M3
cw e REAR o cw
GPS Propellers
— CW & CCW
Landing gear ~ |
g R
~ @ o‘// - N 2 , -
M1 FRONT Z M4
CCWwW cw

Propeller guards

Sehr wichtiger Hinweis

Es ist 4uRerst wichtig zu erkennen, dass die Beschriftung der
Motoren im Schaltplan auf Seite 4 des Chinglish-Handbuchs
VERWECHSELN ist, da der Quadcopter von unten nach oben
und von links nach rechts betrachtet wird.



MONTAGE

Packen Sie alle Teile, Kabel und Batterien aus der Ver-
packung aus. Uberpriifen Sie alle Teile, Kabel und Batte-
rien auf Schaden, die beim Betrieb des Quadcopters zu
Fehlfunktionen, Folgeschaden oder Personenschaden
fihren kdnnen.

Der Quadcopter wird mit allen vormontierten Elektro-
nik und Motoren geliefert.

Stellen Sie den Hauptteil (Korper) des Quadcopters

auf eine grol3e, saubere Arbeitsflache, wobei die Vor-
derseite der Maschine auf Sie zeigt.
Legen Sie alle Teile in ihren relativen Positionen um den

Hauptkorper herum. Dies erleichtert die korrekte Monta-
ge von Teilen.

Fahrwerk
Normalerweise wird das Fahrwerk zuerst installiert, Sie

kdnnen es jedoch bis nach dem Erstflug verlassen, ins-
besondere wenn Sie kein kompetenter Flieger mit Erfah-

rung in der Steuerung von RC-Ausriistung sind, da das

Fahrwerk bei einer unkontrollierten Landung beschadigt
werden kann.

Wenn Sie das Fahrwerk montieren mochten, drehen Sie
den Quadrocopter mit der Unterseite nach oben. Achten
Sie darauf, das GPS-Gerat, das jetzt auf die Arbeitsfla-
che zeigt, nicht zu beschéadigen. Halten Sie das Fahrwerk
in der richtigen Position und befestigen Sie es mit den
mitgelieferten Schrauben. Tun Sie dies firr beide Seiten.
Sehen, dass beide Fahrwerkteile identisch sind



egal auf welcher Seite es montiert ist. Den

Quadrocopter in die normale Position zuriickdrehen
und auf das Fahrwerk stellen.

Als nachstes ist die Installation der Propellerschutzvorrichtungen.

Propellerschutz

Die obige Grafik ist ein Verbund mit einem installierten Schutz.



Der Propellerschutz muss montiert werden, indem die
dinnen Fuhrungen an ihren Platz gedruckt werden. Kei-
ne Schrauben bendtigt.

Das Original-Kit wird mit 4 identischen
Propellerschutzteilen geliefert, was bedeutet,
dass diese alle austauschbar sind, um in einer
der vier Positionen installiert zu werden.

Der Quadrocopter muss mit der Unterseite in die
obere Position gedreht werden, um die
Propellerschutzvorrichtungen zu installieren.



Um zu verhindern, dass die Schrauben, die die Motoren
halten, lose vibrieren und herausfallen, fiillen Sie einfach
den Kunststoffhalter mit flussigem Silikon.




Propeller

Es gibt zwei Satze von je zwei Propellern. Ein Satz wird
als CW bezeichnet, das eine Drehung im Uhrzeigersinn
ist, und der andere Satz ist CCW, der eine Drehung ent-
gegen dem Uhrzeigersinn ist. Es ist wichtig, dass die
Satze an den richtigen Motoren installiert werden, da an-
dernfalls der Quadcopter und / oder die Person, die das

Fahrzeug bedient, beschadigt werden kann.

WICHTIGER HINWEIS - Unterscheidung zwischen
CW- und CCW-Propellern

Legen Sie alle Propeller auf eine ebene Flache mit der
"abgerundeten" Oberflache wie in der folgenden Grafik
dargestellt. Die Seite des Propellers, die von der flachen
Oberflache am weitesten entfernt ist, wird als Vorderkan-
te bezeichnet und dies ist auch die Richtung, in der sich
die Blatte dreht. Eine Alternative ist der Kauf von
"selbstspannenden” Propellern, die nur in eine Richtung
passen.

Die meisten Spielzeugpropeller sind massenproduziert
und nicht ausgewuchtet. Das Ausbalancieren der Propel-
ler wird viele Vibrationen und sogar einen Teil des
Wackeleffektes beim Filmen beseitigen.

Um Propeller richtig ausbalancieren zu kénnen, benétigen
Sie Zugang zu einem Propeller - Auswuchtwerkzeug.



Determining the direction of rotation from studying
the position of the leading edge

Leading edge
G Clockwise

o

; “anti-clockwise
.I <: Leading edge

Die Propellerblatter CCW mit den silbernen Kappen auf
die Motoren M1 und M3 montieren und von Hand fest
anziehen.

Die CW-Propellerblatter mit den schwarzen Kappen auf
die Motoren M2 und M4 montieren und von Hand fest
anziehen.



Batterie

T-Deans [ " “
connector P Charging

connector

Das obige zusammengesetzte Bild ist der Batteriehal-

ter mit der Batterie und allen Verbindungsdrahten und
T-Stecker innerhalb. Beachten Sie, dass die T-Stecker
und Ladekabel nur einen Einsatz haben, um die An-

schlisse besser zu zeigen.

SEHR SEHR WICHTIG
HINWEIS UBER DIE NEUE BATTERIE.



Bevor Sie versuchen, die Batterie in den Quadcopter
einzubauen, vergewissern Sie sich, dass der Schaum,
der den T-Deans-Stecker bedeckt, entfernt wurde.
Wenn dies nicht der Fall ist, ist die Verbindung wahr-
scheinlich nicht gut und der Quadrocopter kann entwe-
der nicht starten oder wahrend des Fluges ausfallen.
Stellen Sie nach dem Entfernen des Schaumstoffs si-
cher, dass der T-Deans-Anschluss frei von Klebstoff
oder anderen Substanzen ist, die den freien Stromfluss
zwischen der Batterie und dem Quadcopter beeintrach-

tigen kbnnten.



ERSTES KALIBRIERVERFAHREN.

Es kann eine gute Gewohnheit sein, den Quadrocopter
vor jeder Flugsitzung zu kalibrieren.

Fernbedienung

Kalibrierung

Driicken Sie beide Sticks auf die oberen linken Ecken

und halten Sie diese gedrickt, wahrend Sie den Control-
ler einschalten.

Die rote LED uber der Auto-Start / Land-Taste sollte jetzt
blinken.

Lassen Sie beide Steuerknippel los und driicken Sie
ginmal die Taste zum automatischen Abnehmen / Lan-
en.

Bewegen Sie beide Stdcke in alle Richtungen in den vol-
len Wurf und lassen Sie sie in die mittlere Position zu-

rickkehren.

Dricken Sie die Auto-Start / Land-Taste noch einmal.
Die LED sollte nun rot leuchten.
Controller ausschalten.

Modus andern

Die Fernbedienung kann entweder als Modus 1 (Rechts-

steuerknuppel) oder Modus 2 (Standardsteuerkntippel
links) eingestellt werden.



So wechseln Sie zwischen den Modi 1 und 2.

Schieben Sie beide Sticks in die oberen rechten Ecken
und schalten Sie den Controller ein.

Stocke loslassen.
Led Uber Auto Land / Aus-Taste sollte blinken.

Bewegen Sie den rechten Steuerknippel nach rechts,
um den rechten Handhebel zu haben (Modus 1), oder
nach links zum linken Handhebel (Modus 2). Die LED
sollte nun fest leuchten.
Controller ausschalten.

Quadcopter

Controller und Drohne einschalten.
Flick SWB von Position 1 zu Position 2 vier Mal.
Die hintere weiRe LED an der Drohne leuchtet auf.

Drehen Sie die Drohne auf einer ebenen Flache 6 Mal
im Uhrzeigersinn (meiner scheint nur 3 Umdrehungen zu
bendtigen, aber das Originalhandbuch sagt 6).

Die weil3e LED sollte nun intermittierend blinken.

Ich zeige dann die Drohnennase nach unten und drehe
sie erneut, aber das Handbuch fordert dies nicht.

Legen Sie es wieder auf eine ebene Flache.



Die weif3en LEDs sollten nun nicht mehr leuchten und es
werden nur noch die roten, griinen und blauen Augen-
lichter leuchten.

Schalten Sie alles aus.

Die Kalibrierung ist jetzt abgeschlossen.



VORFLUGKONTROLLE
Kontrollieren Sie vor dem Flug IMMER, ob der
Quadrocopter fiir den sicheren Betrieb bereit ist.

1. Uberprufen Sie, ob der Quadrocopter korrekt
montiert ist, prufen Sie, ob sich Teile wahrend des
letzten Fluges gel6st haben,

2. Uberpriifen Sie, ob sich die Propeller in der

richtigen Position befinden und in die richtige
Richtung drehen.

3. Sicherstellen, dass ALLE Batterien vollstéandig
geladen sind, sich in einem guten Zustand befin-
den und defekte Batterien vor dem Flug ersetzen,
4. Uberpriifen Sie, ob die Elektronik ordnungsge-
malf3 funktioniert

5. Fliegen Sie nicht bei starkem Wind, da der
Quadcopter nur bei schwachem Wind fahren
kann.

6. Wenn Sie keine Erfahrung mit dem Betrieb von
RC-Geraten haben, empfehlen wir Ihnen, einen
erfahrenen Piloten zur Seite zu haben, bis Sie ge-
nug Erfahrung haben, um das Luftfahrzeug sicher
zu bedienen.

ANMERKUNGEN

Funkgesteuerte Luftfahrzeuge konnen sehr schnell
hohe Geschwindigkeiten erreichen und werden
sehr schnell grolie Entfernungen zuricklegen.
Wenn / wenn die Kontrolle verloren geht, kann das
Fahrzeug Sach- oder Personenschéaden verursa-
chen und wird mit Sicherheit zum Absturz fiihren,
der irreparable Schaden am Modell verursacht.



FLIEGEN

Bevor Sie versuchen, den Quadrocopter zu fliegen, stel-
len Sie sicher, dass Sie mit der Funktion jedes Steuer-
elements auf der Fernbedienung und dem Quadrocopter
100% vertraut sind. Dies stellt sicher, dass Sie nicht von
ungewollten Mandvern des Quadcopters beim Fliegen
Uberrascht werden.

Der ERSTE und sehr WICHTIGE Schritt besteht darin,
sowohl das GPS vom Quadcopter als auch das GPS von
der Fernbedienung auf die GPS Constellation zugreifen
zu lassen.

DAS MUSS VOR JEDEM FLUG DURCHGEFUHRT
WERDEN !!!!

So erhalten Sie GPS-Lock

Versuchen Sie NICHT, in den ersten Minuten des ersten Fluges
tiberhaupt zu fliegen, finden Sie einen schénen offenen Platz, schal-
ten Sie den Controller und die Drohne ein und legen Sie beide ab,
machen Sie ein paar Schritte weg und berlihren Sie sie nicht. Die ro-
ten Lichter auf dem Controller sollten alle von alleine gehen, beson-
ders wenn Sie ein paar Schritte entfernt sind, kann Ihr Korper das
GPS-Signal teilweise blockieren und GPS-Sperre verlangsamen oder
verbieten. HABEN SIE GEDULD.

WICHTIGE NOTIZ

Seien Sie vorsichtig mit den Bedienelementen der
ersten Maschine (n), um sich an die Steuerung zu
gewdhnen, indem Sie einfache Mandver wie kurze
Start-Stopps und Landungen, langsame Kurven usw.
ausfihren und versuchen, dem Drang zu Vollgas zu
widerstehen.



