
Bitte lesen Sie die Anweisungen vor dem
Gebrauch sorgfältig durch.



(Bitte lesen Sie die Details und Warnungen
sorgfältig durch)         Bewahren Sie dieses
Handbuch zum späteren Nachschlagen auf.





Anweisungen zum Installieren und Aufladen
der Fernbedienung und des Flugzeugakkus

Fernsteuerung der Batterieinstallation:
Wie in der Abbildung rechts gezeigt, gemäß den Anweisungen der Elektrodenbox (+/-).
Legen Sie den Akku richtig ein (siehe Abbildung).

Die Flugzeugbatterie ist aufgeladen
1. Schließen Sie das USB-Kabel an den Computer an, um es aufzuladen:
    USB-Ladeende an den Flugzeugakku-Stecker angeschlossen, das andere Ende
    kann an den Computer-USB-Anschluss angeschlossen werden, um den Akku zu laden.

2. Anschließen der Flugzeugstromversorgung:
    Legen Sie die aufgeladene Batterie in die Batteriehalterung des Flugzeugs ein und stecken Sie den 
Batteriestecker an der
    Stromversorgung des Fahrzeugs in die Steckdose für den Stromanschluss, die zum Öffnen des Flugzeugs 
angeschlossen ist, und das
    Flugzeug leuchtet auf.

Flugzeuginstallation

1.Propellerklappfunktion
    Bitte drehen Sie die Drohne auf den Rücken.
    Nun klappen sie vorsichtig die Propellerarme
    nach außen!

2. Installation der Propeller
    Beachten Sie die richtige Position der Propeller.
    An den oberen linken und unteren rechten Arm
    den Propeller mit Aufdruck A3, an den oberen rechten
    und unteren linken Arm den Propeller mit dem
    Aufdruck B installieren.
    Achtung bei der Ausrichtung des Propellerfalzes und
    der Konusanordnung!

3. Installation des Flugzeugschutzgestells
    Befestigen Sie die Schutzrahmen
   an den Flugzeugarmpositionen (Abbildung).
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1. Handyhalter
Ziehen Sie die untere Halterung 
der
Fernbedienung heraus und
klemmen Sie das Telefon fest.

2. Frequenz 2,4G
        Das Flugzeug befindet sich auf dem flachen Boden.
        Betätigen Sie den Netzschalter des Flugzeugs, dann
blinkt die
        Flugzeugkontrollleuchte, dann den der 
Fernbedienung.
        Jetzt den linken Joystick (Gas) einmal nach unten 
und einmal
        nach oben bewegen, es ertöntnt ein Buzzer-Ton!
        Die Flugzeugkontrollleuchte leuchtet auf.3. Ein Button zum Starten und zum 
Landen
        Tipp: Dieses Produkt wird vom Barometer bestimmt.
        Bei einer Vielzahl von Umgebungstemperaturen        
Starten
        und Umweltfaktoren stoppt das Flugzeug autom.       
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Richtungsdefinition und Modusauswahl des 
Headless-Modus

Bei der Umstellung auf den Headless-Modus gibt das Flugzeug die vorderen und
hinteren Azimute auf und positioniert die vordere und hintere Position mit der
Fernbedienung als Bezugspunkt. Wenn zum Beispiel der rechte Hebel nach vorne
gedrückt wird, fliegt das Flugzeug von der Fernbedienung weg. Wenn der rechte
Hebel zurückgezogen wird, fliegt das Flugzeug zur Fernbedienung.(Mit Kameravorderseite)

1. Die Richtung des Flugzeugs vor dem Abflug: Die Richtung des Flugzeugs vor Ihnen,
    die (mit der Kameraseite für die Vorderseite) Fernbedienung bis zum Ende des
    Direktfluges und dann eine Taste drücken. Nehmen Sie also ab, um die
    Richtungsdefinition für den Flugkopfmodus abzuschließen.

2. Beim Fliegen durch den Headless-Modus der Fernbedienung wurde zweimal
    eine „Flöte, Flöte“ ausgegeben, die Flugzeugbeleuchtung blinkt im  Headless-
Modus.
    Drücken Sie dann die Fernbedienung, um ein Flöt-Geräusch auszugeben. Beenden 
Sie den Headles-
    Modus.

Die Rücktaste                                                      

Drücken Sie die Rücktaste. Das Flugzeug gibt seine eigene 
Richtung nach vorne und hinten links und rechts auf. Diese 
Einstellung wird automatisch durch den Modus "Rückwärts" in 
Flugrichtung festgelegt, wenn Sie den rechten Hebel 
betätigen, wenn Sie diese Funktion anhalten.
Hinweis: Diese Funktion kann nur automatisch ausgeführt 

werden und der Flug kann nicht automatisch erreicht werden.

Geschwindigkeitsauswahl
Geschwindigkeitsdatei ist Vorlauf, die linke und die hintere 
Seite des Fluges sind in den dritten Gang unterteilt. Die 
Fernbedienung ist standardmäßig eingeschaltet, wenn die 
langsame Leistung gedrückt wird. Drücken Sie die 
Fernbedienungstaste, um eine „Flöte“ zu erzeugen 
Mittelfeldspieler, „Flöte“ „Flöte“ „Flöte“ dreimal drücken für 
die schnelle Feile, „Flöte“ kehrt bald zur langsamen Feile 

zurück. (Empfohlene Anfänger mit langsamer Operation)

Die Fernbedienung steuert die Aufnahme
Video, Kameraschlüssel (und mobile Phone APP auf dem 
Video, Fotografieren eines Schlüssels, wobei das Flugzeug 
über die Fernbedienung mit der Fernbedienung auf dem 
Video gesteuert wird, so wie die Kamera auch WIFI-Filmvideo 
oder Kamera starten kann)

Hinweis:



1. WIFI-Antennenversion des Telefons nach 20 Sekunden, nachdem das Telefon eine 
WIFI-Verbindung und eine Fernbedienung gefunden hat, um das Video zu starten 
oder Bilder aufzunehmen.

2. Wenn keine Verbindung besteht, muss der APP garantiert werden, dass die WIFI-
Flugkarte auf dem SD-Karten-Speicherplatz der Fernbedienung der Kamera auf der
Kamerataste eine Rolle spielt.
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Flugzeugeinstellungen zurücksetzten

1. Die Reset-Einstellung ist ein horizontales Reset des Sechs-Achs-Gyroskops   am 
Flugzeug und die Mikroeinstellung der Fernbedienung.
2. Die Bedienung vor dem Flugzeug in horizontaler Position.
Drücken Sie den Stick wie auf dem Bild. 2 Sekunden nachdem
die Fernbedienung (Flöte) einen Ton ausgegeben hat, blinkt das
Flugzeug einige Male, bis der Reset erfolgreich war.
3. Diese Funktion wird im Allgemeinen nicht verwendet, nur für
die Flugzeugwartungseinstellung oder für Luftfahrzeuge,
die einen erheblichen Versatz haben. 
Notlandung
1. Drücken Sie während der Flugzeit die Taste (wie in der
Abbildung gezeigt), wenn Sie dringend anhalten müssen.
(Bitte machen Sie diese Operation nicht, während die
Drohne regelmäßig in großer Höhe fliegt.)
2. Wenn sich die Drohne über 45 Grad neigt, stoppt sie,
um den Motor zu schützen.
3. Wenn Sie die Drohne mit der APP-Steuerung
verwenden, schieben Sie den Gashebel nach unten und
drücken Sie die Taste zum Abnehmen einer Taste, um die
Notlandung durchzuführen.

Problemführer
Frage stellen Das Original für Ansatz

Schließen Sie die fliegenden
Untertassenbatterien an 
und fliegen Sie die 
Kontrollleuchte auf der 
Schüssel weiter. Flicker, 
Betrieb reagiert nicht

Fernbedienung und UFO sind 
nicht erfolgreich

Führen Sie die 
Fernbedienung und die 
fliegende Untertasse 
erneut aus

Schließen Sie die Batterie 
der fliegenden Untertasse 
an. Es ist nichts falsch mit 
dem Orbiter.

Prüfen Sie, ob die 
Fernbedienung und die 
fliegende Untertasse 
eingeschaltet sind
Prüfen Sie, ob sich die 
Fernbedienung und der UFO-
Akku im Energiesparmodus 
befinden
Ist die Batterie positiv und 
negativ?

Schalten Sie die 
Fernbedienung ein und 
legen Sie die UFO-Batterie
ein
Volle Ladung verwenden. 
Volle Batterie
Legen Sie die Batterie 
wieder ein und 
vergewissern Sie sich, 
dass die Batterie und die 
Batterie positiv oder 
negativ sind. Pole Kontakt
ist normal.

Drücke den Gashebel. Der 
Motor dreht sich nicht und 
fliegt. Die Kontrollleuchte 
auf der Disc beginnt zu 
blinken.

Mangel an UFO-
Lithiumbatterien

Laden Sie den Akku auf 
oder ersetzen Sie einen 
anderen vollständig 
aufgeladenen Akku

Der Hauptrotor der 
fliegenden Untertasse dreht
sich weiter, kann jedoch 
nicht abheben.

Die Hauptverformung des 
Rotors
UFO-Batteriemangel

Ersetzen Sie den 
Hauptrotor
Laden oder ersetzen Sie 
den Akku durch einen 
anderen Akku

Die fliegende Untertasse 
vibriert schlecht.

Hauptrotorverformung Ersetzen Sie den 
Hauptrotor

Die fliegende Untertasse 
geht nach dem Umzug 
weiter oder weiter.

Der Kreisel ist überhaupt 
nicht in Ordnung

Die Fernbedienung kann 
automatisch korrigiert 
werden oder die Frequenz
neu starten

Die fliegende Untertasse 
fiel zurück und verlor im 

Der Kreisel ist überhaupt 
nicht in Ordnung

Die Fernbedienung kann 
automatisch korrigiert 



Fluge. werden oder die Frequenz
neu starten
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Öffnen Sie vor dem Gebrauch den Netzschalter des Flugzeugs, das 
Flugzeug auf dem flachen Boden, öffnen Sie die WIFI-
Verbindungsschnittstelle des Telefons, und verbinden Sie den WIFI-
Namen mit (WiFiUFO - ###), wie in Abbildung 1 dargestellt.

WiFi später verbunden, öffnen Sie die APP, öffnen Sie die 
Hauptschnittstelle (siehe Abbildung 2). Klicken Sie auf „Play“, um die 
Benutzeroberfläche zu öffnen (siehe Abbildung 3). Klicken Sie auf „“, 
um die normale Steuerungsschnittstelle zu öffnen. Klicken Sie auf „“ 
„Altitude hold Mit der Taste „Schwarz“ rufen Sie die Oberfläche 
„Altitude Hold“ auf.

Wenn die Videoverbindung erfolgreich ist, können Sie die WLAN-Kamera
über den Telefonbildschirm sehen. Übertragen Sie das Bild.
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1. Der Schwerkraftsensor-Modus: Klicken Sie auf das Symbol,
um den Schwerkraft-Senson-Modus aufzurufen. Nach dem
erfolgreichen Anzeigen des Symbols wird Gelb angezeigt,
sodass Sie das Telefon schütteln können, um das Flugzeug
nach vorne zu steuern, zurück, links die rechte Seite die
Fliege. Klicken Sie erneut auf das Symbol, um zum
Balkenmodell zurückzukehren!

2. Machen Sie Fotos: das Flugzeug fliegt in die Luft, steuern Sie
die Richtung, in der Sie den Standort fotografieren müssen,
klicken Sie auf das Kamerasymbol, und jedes Foto wurde
aufgenommen. Nach der Aufnahme steuern Sie die Richtung
der Remote-Leiste, um das Kameraziel zu ändern! Jedes Mal
0,5-1 Sekunden lang Bilder aufnehmen.

Hinweis: Bevor Sie diese Funktion verwenden, müssen Sie das
vierachsige Flugzeug geschickt bedienen.

Entriegeln Sie das
vierachsige Flugzeug
Öffnen Sie den vierachsigen Flugzeugleistungsschalter, klicken Sie auf das hohe Symbol in 

Abbildung 1 und anschließend auf die Schaltfläche in Abbildung 2, um das Symbol zu entsperren, 
diesmal den Flugzeugpropeller mit niedriger Drehzahl.

Hinweis: Das Kameraobjektiv des vierachsigen Flugzeugs zeigt die Vorderseite des Flugzeugs 
an

Drücken Sie den linken Joystick
(Gas), die Geschwindigkeit des
Hauptmotors steigt, das vierachsige
Flugzeug steigt an. Drücken Sie den
linken Joystick (Gas) herunter, die
Geschwindigkeit des Hauptmotors
und das vierachsige Flugzeug
herunter. 

Linken Joystick (Gas) nach links
drücken, das vierachsige Flugzeug



links abbiegen, linker Joystick nach rechts (Gas) drücken, an dem 
vierachsigen Flugzeug rechts abbiegen.
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Drücken Sie den rechten Joystick nach
oben  (Ruder),  das  vierachsige
Flugzeug nach vorne, drücken Sie den
rechten  Joystick  (Ruder)  nach  unten,
das vierachsige Flugzeug nach hinten. 

Drücken Sie den rechten Joystick nach rechts (Ruder), die rechte Seite des
vierachsigen  Flugzeugs  und  den
rechten Hebel (Ruder) nach links, die
linke  Seite  des  vierachsigen
Flugzeugs.
Hinweis: Drücken Sie den linken Joystick (Gas), um
abzunehmen. Wenn das vierachsige Flugzeug in die
Luft oder  seitlich  gedreht  wird,  korrigieren Sie die
Aktion mit der Feinjustierung.

Wenn  das  vierachsige  Flugzeug  im
Uhrzeigersinn  gedreht  wird,  passen
Sie  die  rechte  Feinabstimmungstaste
an, bis sie wieder normal ist. 

Wenn das vierachsige Flugzeug direkt
gegen  den  Uhrzeigersinn  abhebt,
passen Sie die Feinabstimmungstaste
für die linke Drehung an. 

Wenn das vierachsige Flugzeug beim
Abheben  direkt  nach  links  driftet,
drücken Sie die rechte Seite,  um die
Taste  so  einzustellen,  dass  sie  sich
wieder normalisiert. 

Wenn das  vierachsige  Flugzeug beim
Abheben  direkt  nach  rechts  driftet,
drücken  Sie  die  linke  Seite,  um  die
Taste  so  einzustellen,  dass  sie  sich
wieder normalisiert.

Wenn  das  vierachsige  Flugzeug
rückwärts  vorwärts  bewegt  wird,
drücken Sie die Vorwärts-Trimmtaste,
bis sie wieder normal ist. 

Wenn  sich  das  vierachsige  Flugzeug
direkt  vorwärts  bewegt,  drücken  Sie
die  Back-Tune-Taste,  bis  es  wieder
normal ist.
Hinweis: Wenn das vierachsige Flugzeug weniger als
30 cm vom Boden entfernt ist, wird es durch die vom
Boden erzeugten Wirbelströme beeinflusst und wird
instabil. Dies ist der „Bodeneffekt“, je niedriger desto größer die Bodeneffektkraft.
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