Ages 14+ Potensic

D58 GPS Drone
Operation Guidance

This product supports GPS positioning and is recommended for outdoor flight!
* This drone's WiFi camera is 5G signal , please make sure that your phone are compatible with it.
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Hauptparameter
DrohnengroBe 423x423x160mm | Flugentfernung und Radius | About 150 m (Without
interference)
Drohnen-Gewicht | 230 ¢ Ubertragungsdistanz | About 150 m (Without
Propellerdurchmesser | 190mm und Radius interference)
Flugzeit About 16 mins Kameraauflosung 1920x1080P
Drohnenbatterie 7.4V 1000mAh Drohnensteuermodus | 2.4GHz
Ladezeit der Batterie | About 200 mins Typ der Ubertragung 5.8GHz
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Exploded view




http://www.ipotensic.com

No. NAME No. NAME
1 | Propeller plug 13 | Drone bottom
2 | Propeller A 14 | Unterseite der Drohne
3 | Propeller B 15 | Fahrwerk
4 | Bearing 16 | Kamerabox
5 | Drone cover 17 | Die rechte vordere LED-Platine(das

griine Licht / der rote Stecker)

6 Gear 18 Die rechte hintere LED-Platine (das rote

Licht / der weiBe Stecker)
7 | Motor holder 19 | GPS-Modul
8 | Shaft 20 | Ein-/ Ausschalter
9 A propeller motor 21 Netzschalterplatine
(black and white cable/white plug) 22 | Empfingerplatine
10 B propeller motor 23 | Batteriehalter
(red and blue cable/red plug) 24 | Lipo-Batterie
1 Left front LED board 25 | Magnetplatine
(green light/white plug) 26 | Kameraadapter
12 Left rear LED board
(red light/red plug)
Fernbedienung
Gimbal-Ein-

/ Video

Foto

stellung _\

Der linke Stock
Zum Trimmen
niederdriicken

Der rechte Stock

Eine Taste

Stromschalter riickkehren

. Modus fiir die hol
GPS switch / mittlere / niedri
Geschwindigkeit
Following Phone holder Der umfliegende
mode Modus
Key function

;

Der linke Stock | Steuern Sie die Drohne nach oben / unten / links / rechts.

Der rechte Stock| Steuern Sie die Drohne nach vorwarts / riickwérts / links / rechts.
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Schieben Sie den Netzschalter nach rechts und schalten Sie die
Fernbedienung ein. Schalten Sie ihn aus, wenn Sie zuriickkehren.
Bewegen Sie die Taste, um den Kamerawinkel nach oben
und unten anzupassen.
GPS-Schalter | Klicken Sie auf die Taste, um die GPS-Funktion ein/auszuschalten.
Die folgende | Klicken Sie auf die Taste, um die folgende Funktion einzuschalten.
Taste Klicken Sie erneut, um die Funktion zu beenden.
Encircling key | Click the key to enter encircling function, click again to exit.
Taste vom Driicken Sie kurz die Taste, um den Modus fiir die hohe / mittlere /
Umfliegen niedrige Geschwindigkeit umzuschalten.

Die "“h_eé mitllere /| priicken Sie kurz die Taste, um den Modus fiir die hohe / mittlere /
niedrige niedrige Geschwindigkeit umzuschalten.

Geschwindigkeit
Klicken Sie im GPS-Modus auf diese Taste und die Drohne kehrt zuriick.
Foto Klicken Sie wéhrend der Riickkehr auf diese Taste erneut, um die
Riickkehr zu beenden.

Netzschalter

Gimbal-Einstellungstaste

Klicken Sie einmal auf diese Taste, beginnt die Aufnahme. Und klicken

Video Sie erneut zu beenden

Driicken Sie die Taste, ziehen Sie den Stock in die Richtung, die
getrimmt werden muss. Dann es kann sich in die gewiinschte Richtung
drehen. Loslassen Sie zum Beenden.

Taste vom
Trimmer-Modus

Installation der Batterie

Offnen Sie die Batterieabdeckung auf der Riickseite der Fernbedienung und legen
Sie 4 Alkalibatterien (AA, nicht enthalten) in die Box ein nach der Anweisung der
Elektrode.Wie Bild 1 gezeigt.

==\ showing as Foto 1

Hinweis:

1. Stellen Sie sicher, dass die Elektroden 3. Mischen Sie keine verschiedenen Arten von
korrekt sind. Batterien.

2. Mischen Sie keine neuen und alten 4. Laden Sie keinen wiederaufladbaren Akku
Batterien. nicht auf.
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Die Installationsmethoden vom Mobhiltelefonen

Halten Sie die untere Schnalle der Fernbedienung, ziehen Sie den Halter herunter,
bis er in das Mobiltelefon passt, legen Sie das Telefon an und lassen Sie ihn
dann los. Das Telefon ist gut befestigt. (Foto 2/3)

Foto 2 Foto 3

Hinweis: Klemmen Sie keine Tasten des Telefons.

Installation und Demontage vom Zubhehor
Ladeanweisung fiir Drohnenbatterie

1. SchlieBen Sie zuerst die Drohnenbatterie mit einem USB-Kabel an und dann wéhlen Sie
eine der folgenden Methoden, um den USB-Stecker anzuschlieBen.

2. Das rote USB-Indikator Licht leuchtet hell beim Laden fiir Drohnenbatterie.Und das Licht

leuchtet griin, wenn es vollsténdig aufgeladen ist.

*Das rote USB-Indikator Licht leuchtet hell beim Laden fiir Drohnenbatterie.Und das
Licht leuchtet griin, wenn es vollsténdig aufgeladen ist.

4'\v_>,

Handyladegerit Power Bank l —

i

Computer Aufladung Auto-Ladegerat

Entsorgung und Recycling von der Li-Po-Batterie

ﬁ Entsorgen Sie Lithium-Polymer-Batterien nicht in den Hausmill. @9y

Bitte kontaktieren Sie die lokale Umwelt - oder Abfallagentur oder ‘
den Lieferant lhres Modells oder Ihr néchstgelegenes -’
| Li-Po-Batterie-Recyclingcenter.

7
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Installation und Demontage des Fﬂahrwqus

> <

ie das Diagramm zeigt, dass Sie die

Fahrwerkssdule auf das Loch des (‘v

Drohnenkdrpers richten und sie nach unten \
AN
=

riicken. Ziehen Sie dann die Schrauben /

m Fahrwerk fest. Losen Sie bei der &
Demontage die Schrauben und ziehen Sie
das Fahrwerk heraus (Foto 4).

Hinweis: Bringen Sie das Fahrwerk in die
Néhe der Drohne, sonst ist es instabil und S
beeintrdchtigt die Stabilitat der Drohne. o\

Propeller install and disassembly

1. Ziehen Sie die Schraube mit dem Schraubendreher gegen den Uhrzeigersinn heraus und
heben Sie den beschédigten Propeller an (Foto 5).

2. Setzen Sie den gleichen neuen Drehrichtungspropeller ein, richten Sie ihn auf das

Schraubenloch aus und ziehen Sie die Schraube im Uhrzeigersinn an.

Hinweis: Stellen Sie beim
Installation sicher, dass die
richtige Installation
ist.Sonst kann die Drohne
normal fliegen nicht.

= Foto5

Diagramm des Motorwechsels

1.Entfernen Sie die Schraube und den
Lampenschirm mit einem Schraubendreher

gegen den Uhrzeigersinn. Und entfernen Sie
den beschédigten Motor nach dem Trennen
des Motorsteckers.
2.Ersetzen Sie den gleichen neuen Motor,
schlieBen Sie das Motordraht an, setzen Sie
den auf Lampenschirm, dann ziehen Sie die
Schrauben im Uhrzeigersinn fest.
arnung: Achten Sie darauf, dass Sie die
LED-Platine beim Herausnehmen des Motors
nicht beschadigen.
Hinweis: Es ist ein Muss, dass die Drehrichtung
es Motors gleich ist. Sonst kann die Drohne
nicht fliegen. 1

Foto 6

orschlége fiir den motorischen Einsatz:
IEs ist normal, dass nach dem Gebrauch in einer Zeit die Motorleistung
nachldsst. Bitte kaufen Sie einen Neue als Ersatz.

8
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Diagramm der Installation der Kamerahox

SchlieBen Sie beim Installieren der Kamerabox die Drohne und die Kamerabox
an. Richten Sie die Kameraschnalle auf die untere Position der Drohne (Foto
11). Driicken Sie sie hinein und drehen Sie sie um 90 Grad.

Vorderseite |

Diagramm der Installation und Demontage der
Batterie

Bei der Installation miissen zwei Schnallen der Batterieabdeckung nach unten gedriickt
werden.Und dann schieben Sie den Batteriekasten in die richtige Position (Foto 18).
Driicken Sie bei der Demontage zwei Schnallen des Batteriekastens nach unten und ziehen
Sie den Batteriekasten heraus.

Der Aufkleber zeigt
nach oben
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Hinweis vor dem Flug

1) Stellen Sie sicher, dass die Drohne und der Fernbedienungakku vollsténdig aufgeladen
sind.

2) Stellen Sie sicher, dass der linke Stock der Fernbedienung sich in der mittleren Position
befindet.

3)Stellen Sie sicher, dass der linke Stock der Fernbedienung sich in der mittleren Position
befindet.

4) Bitte befolgen Sie die Reihenfolge des Ein- und Ausschaltens vor dem Betrieb. Schalten
Sie zuerst die Fernbedienung ein und schalten Sie anschlieBend die Drohne vor dem
Fliegen ein. Schalten Sie nach dem Fliegen zunéchst die Drohne aus und anschlieBend
den Sender.Schalten Sie zuerst den Stromschalter der Drohne und dann die Fernbedi-
enung aus, wenn das Fliegen beendet ist.Wegen des falschen Einschalten und
Ausschalten kann die Drohne auBer Kontrolle geraten und die Sicherheit der Menschen
gefahrden. Bitte kultivieren Sie die richtige Angewohnheit vom Ein- und Auszuschalten.

5)Stellen Sie sicher, dass die Verbindung zwischen Batterie und Motor usw. fest ist.Die
laufende Vibration kann zu einem schlechten Anschluss der Stromversorgungsklemme
fuhren und die Drohne auBer Kontrolle bringen.

Flugschritte
Frequenzpaarung

f Ve
@1 - ® {( :}1 Power on the transmitter
. ) coeee \ /

@

Ziehen Sie den linken Stock in die unterste Position
und lassen Sie ihn los. Das Indikator Licht blinkt
langsam. Zeigt an, dass die Fernbedienung den
Frequenzpaarungsstatus eingibt.

Halten Sie den Netzschalter zwei Sekunden gedriickt, um die Drohne zu starten, wenn die
Frequenz erfolgreich gekoppelt wurde. Die linke Navigationsleuchte blinkt dann weiter,
wahrend die rechte Navigationsleuchte ausgeschaltet ist. Dies zeigt, dass es in den
Zustand der Kompass-Kalibrierung geht.

Die Drohne muss auf dem
horizontalen Boden stehen!

10
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Kompasskalibrierung

Drehen Sie die Drohne horizontal (Bild 19), bis der Sender "di ..." lang ertont und die
Horizontalkalibrierung abgeschlossen ist. Die linke Navigations-LED leuchtet konstant, und
die rechte Navigations-LED blinkt. Der vertikale Kalibrierungsstatus wird angezeigt. Drehen
Sie die Drohne vertikal (Bild 20), bis der Sender lang ,di ..." klingt. Die vertikale Kalibrierung
ist abgeschlossen und die vier Navigations-LEDs blinken und drehen sich.

Bild19 i Bild 20 s
Horizontale Kalibrierung Vertikale Kalibrierung- .

Tipps: Es ist ein Muss, die Kompasskalibrierung bei jedem Start der Drohne zuerst
durchzufiihren, da sonst die Drohne nicht normal fliegen kann

GPS-Signalsuche

Nach erfolgreicher Frequenzkopplung tritt die Drohne ein, um das GPS-Signal automatisch zu
uchen. Wenn die linke blaue Anzeige des Senders vom Blitz auf dauerhaft hell wechselt,
eigt dies an, dass die GPS-Signalverbindung erfolgreich abgeschlossen wurde. Wenn nicht,

kann die Drohne nicht hochfliegen.

GPS-Signal ein- / ausschalten
GPS ist standardmaBig aktiviert.

bschalten:
Klicken Sie auf die Taste, der Sender gibt den Ton "di* aus. Die blaue Anzeige des Senders ist

us, um anzuzeigen, dass die GPS-Funktion deaktiviert ist. (Diese Funktion eignet sich fiir
den Einsatz bei schwachem GPS-Signal oder in Innenrdumen; bei ausgeschalteter
GPS-Funktion ist dies auch die Fixpunktfunktion.)

Anschalten:
iederholen Sie den Vorgang nach fiinf Sekunden, um die GPS-Funktion neu zu starten.

* Die Funktion kann nur verwendet werden, wenn der Motor gesperrt ist.

1
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Kalibrierung(piese Aktion wird verwendet, wenn Sie
ungewdhnlich fliegen)

. Wenn Sie die Kompasskalibrierung abgeschlos-
sen haben, driicken Sie den rechten Stick um 45
Grad nach rechts unten. Die Drohnen-LED-An-
zeigen blinken und lassen sie los. Dies bedeutet,
dass die Kalibrierung des Gyroskops
abgeschlossen ist.

Tipps: Wenn die Drohne heftig getroffen oder abgestiirzt ist, kann sich der Kreisel
mdglicherweise nicht erholen und schwer kontrollierbar sein. In diesem Fall
miissen Sie das Gerat aus- und wieder einschalten, um es zu kalibrieren. Es ist
ein Muss, um die Drohne auf den horizontalen Boden zu bringen.

Blockieren/Enthlockieren des Motors

Entblockieren des Motors:

Driicken sie den Linken und den
Rechten Stick gleichzeitig nach unten
und zueinander.

Blockieren/Entblockieren des
Motors :

Diese Operation stoppt die Motoren
sofort bevor die Drohne abhebt.

Flug Kontrolle
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Trimmer mode Forward and backward trimmer

| Trimmer
| Modus

Vorwérts/Riickwerts Trimmer
Falls die Drohne sich beim Start vorwérts bewegt, driicken sie den
Trimmer Knopf, und Driicken sie den rechten Stick nach hinten.Ansonsten nach vorne.

Links/Rechts Trimmer

Falls die Drohne sich beim Start nach links bewegt, driicken sie den
Trimmer Knopf, und Driicken sie den rechten Stick nach rechts.
Ansonsten nach links.

Links/Rechts Roations Trimmer
Falls die Drohne sich beim Start nach links dreht, driicken sie den Trimmer Knopf, und Driicken sie
den linken Stick nach rechts. Ansonsten nach links.

Function Introduction
Video

Um ein Video aufzunehmen, driicken sie den Knopf
eine Sekunde, um das Video zu starten. Die
Fernbedienung wird biepen. Um die Aufnahme zu
stoppen, driicken sie erneut diesen Knopf.

13



http://www.ipotensic.com

Foto

Um ein Foto aufzunehmen, driicken sie den Knopf ein mal.
Um permanent Fotos aufzunehmen, halten sie den Knopf
gedriickt. (Bei aufnahmen erzeugt die Fernbedienung ein
Beep Gerdusch.

Gimbal-Einstellung
Schieben Sie die Taste fiir die Kardaneinstellung, der Kardanring

beginnt, auf und ab zu schwingen. Wenn das Video in lhrem
Telefon ist, konnen Sie es in den gewiinschten Winkel drehen,
den Schliissel verlieren, die Kardanfunktion stoppt. In diesem
Winkel kdnnen Sie Fotos und Videos aufnehmen.

Ein Knopf Wiederkehrfunktion

Driicken sie den Knopf wahrend des Fluges, und die Drohne
wird anfangen, an den Startpunkt zuriickzukehren,
wéhrenddessen wird die Fernbedienung vibrieren. Driicken
sie den Knopf erneut, um den Vorgang abzubrechen

Beachten sie: Wahrend der Riickkehr kénnen die Kontroll-Sticks die Drohne nicht
kontrollieren, warten sie bis die Drohne am Startpunkt angekommen ist.
Nach der Wiederkehr kdnnen sie die Drohne wieder kontrollieren.

Folge Funktion

Die Funktion bezieht sich auf das Handy-APP-Signal. Daher
muss die Verbindung zwischen Drohne und APP normal
hergestellt werden. Gleichzeitig muss der mobile
Ortungsdienst aktiviert werden. Andernfalls ist diese Funktionl‘
ungiltig.

Klicken Sie wahrend des Fluges auf diese Schaltflache. Die
Drohne ertdnt mit "di", und die Funktion "folgen" wird
ausgefiihrt, und Sie kénnen den Benutzer verfolgen.

14
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umkreisenden Flug

Klicken Sie auf die Schaltflaiche zum Umkreisen, der Sender gibt den Ton von ,di“ aus und
/echselt dann zum Flug. Die Drohne fliegt zu einer Standardposition und wartet, bis die vom
Benutzer gesteuerte Richtung die Geschwindigkeit und Richtung der Drohne durch
Manipulation des rechten Stocks einstellt. Der Standardradius ist minimal, daher fliegt die
Drohne nur im Unterbereich.

Biegen Sie links ab, die Drohne

) /A\ fliegt im Uhrzeigersinn; Bewegen
Im umkreisenden Flug 4 N Siesich weiter, wird die
- D o
konnte der linke Stock umlaufende Fluggeschwindigkeit
nur den Flug steuern v schneller

Héhe der Drohne.

" / \ Rechts abbiegen, die Drohne
S « O

( fliegt gegen den Uhrzeigersinn;
\ / Bewegen Sie sich weiter, wird
v die umlaufende Fluggeschwind-
igkeit schneller;

A
//\\} Driicken sie nach unten, um den
\\\;’/ Radius zu erweitern

v

A
//f\\ Driicken sie nach oben, um den

< 1 4

\\U/ Radius zu verringern
3 v
Hohenhaltemodus

Intelligenter Hohen-Kontroll Modus kann die benétigte Hohe leichter halten, und einem
Fluganfanger einen stablieren Flug ermoglichen. Sie konnen sich dadurch mehr uf die
Fotograe fokussieren.

Beachten sie: Wenn der Propellor oder Motor beschédigt ist, funktioniert die Konstante
Hohe Funktion nicht. Falls der Atmosphérische Druck oder das Wetter
nicht stabil ist,funktioniert die Konstante Hohen Funktion auch nicht.

Fester Punkt Modus

Intelligenter Hohen-Kontroll Modus kann die ben6tigte Hohe berechnen

Fixed point mode + altitude hold mode=spot hover, make the
flight more stable, take photos more clear, and operate more easily.

* The drone comes with GPS location and fixed-point. So before flying, please
make sure that it has connected to GPS signal normally. Or it will become
invalid.

15
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Schnell / Mittel /Langsam Geschwindigkeit Knopf

Driicken sie diesen Knopf. Sollte er biepen, beudetet dies, dass der Langsame
Modus "L" aktiviert ist. Bei zweimaligem Biepen ist der mittlere Modus "M"
aktiviert, bei dreimaligem der Schnelle Modus "S"

1. Langsamer Modus "L"

Optimal fiir Anfénger bei runigem Wetter
ohne Wind

2. Mittlerer Modus "M"

Optimal fiir etwas Fortgeschrittene, mit
oder ohne Wind

3. Schneller Modus "S"

Optimal fiir Erfahrene in jeder Outdoor
Kindition

Akkustand Niedrig Alarm

Wenn der Akku der Fernbedienung leer ist, wird diese sténdig Biepen, um sie
daran zu erinnern, die Drohne zu landen und die Batterien auszuwechseln.

Wenn der Akku der Drohne wéhrend des Fluges leer geht, wird diese Biepen, der
Indikator wird aueuchten, und die Drohne wird an den Startpunkt zuriickkehren.
Hinweiss:Nach dem Niedrigen Batteriestandsalarm wird die Drohne
zuriickkehren. Der Aktionsradius verringert sich dann auf 20 Meter

AuBer Kontrolle Schutz

Wahrend des Fluges, falls die Drohne zu weit entfernt ist, wird die Fernbedienung
Piepen, um sie dara zu erinnern.

Out of Control Protection

Falls das Signal zur Fernbedienung verloren geht, wird die Drohne Automatisch
zum Startpunkt zurtickkehren.

Die Drohne ist nicht mit einem Hindernissschutz System bei der Riickkehrung
ausgestattet, bitte bachten sie dies und wahlen eine Ausreichene Hohe

ahrend der folgenden Situationen kann der AuBier
Kontrolle Schutz aktiviert werden
* Fernbedienung aus
* Entfernung zu weit
* Hinterniss zwischen Fernbedienung und Drohne
* Signal unterbrochen

Blockade Sichertheit

1.Wenn der Propellor blockiert, und nicht dreht, leuchtet eine LED auf. Die
Motoren hdren auf zu drehen.

16
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2.Schieben sie den linken Stick ganz nach unten, dann zu seiner normalen
position. Dies hebt die Blockade auf, die LED leuchter hell auf. Nun kann die
Drohne normal starten.

APP Inofrmationen

Laden sie und installieren sie die App : potensic
Diese App gibt es fiir Apple und Android, bitte schauen sie im jeweiligen Appstore

1. Iphone Benutzer kdnnen diese App im App Store nden
2. Android Benutzer kdnnen diese App im Play Store
nden

3.Sie kénnen ebenfalls den QR Code scannen, um die
App zu nden FrrieTen
4.UM Hilfe in der App zu nden, wéhlen sie dort den PR E'”""‘
Meniipunkt "Hilfe" aus & app store B Google play

Fotos und Videos aufnehmen

1. Setzen Sie die TF-Karte in den Steckplatz der Kamera ein. Stellen Sie sicher,
dass die Metallseite der Karte wie in Bild 21 nach oben zeigt

Picture 21

2. Die Fotos werden auf ihrem Handy und auf der SD Karte gespeichert, die
Videos nur auf der SD Karte. Sie konnen diese jedoch separat Downloaden und
anschauen, wenn das Telefon mit der Drohne verbunden ist.

Hinweis: Driicken sie auf das Video Icon, um das Video am Ende der Aufnahme zu
speichern, ansonsten kann das Video nicht gespeichert werden.

3. Schalten Sie die Drohne zuerst aus, wenn Sie die Luftbildaufnahmen beenden.
Nehmen Sie die TF-Karte heraus und stecken Sie sie in einen Kartenleser.
Verbinden Sie den Kartenleser mit dem USB-Port des Computers. Sehen Sie
sich nach einiger Zeit die Luftbilddaten von "Mein Computer" - "mobiler
Datentrdger" an.

Tipp: Bitte spielen Sie das Video oder Foto ab, nachdem Sie alle Luftbilddaten auf
den Computer kopiert haben, und stellen Sie sicher, dass die Abspielsoftware
das relative Format unterstiitzt.

17
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Zubhehor (einzeln zu kaufen)

Der Einfachheit halber werden die Ersatzteile aufgelistet, die Sie auswahlen
konnen. Diese kdnnen Sie beim ortlichen Verkdufer erwerben.

+

Oberes Drohnengehéause Unteres A propeller B propeller
Drohnengehéuse
Fahrwerk Batterie Halter Lampenschirm Kamera Adapter

a7

Leistung platine Magnettafel Empfangerplatine GPS-Modul

AN/ N/

LED-Platine links Linke hintere Rechte vordere LED-Platine hinten
(griine LED / LED-Platine LED-Platine rechts

weibe Buchse) (Rote LED /Rote  (Griine LED / rote  (Rote LED / weiBe
Buchse) Buchse) Buchse)

18
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A Propellermotor B Propellermotor Lipo Batterie USB-Ladegerit
(Black & (Rotes & blaues
White-Kabel / weiBe  Kabel / rote Buchse)
Buchse)

.-
Zahnrad Welle TF Karte Kartenleser
7~
Pp—
Schraubenzieher Kamera Box Fernbedienung
Wichtiger Hinweis

Unsere Produkte verbessern sich andauernd, leichte Abweichungen im Produkt sind jederzeit
maglich.

Die Informationen und die Anleitung wurden sorgféltig iiberpriift, falls Fehler enthalten sind,
liegt der Vorbehlat bei uns

19
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Troubleshooting

No.  Problem Grund des Problems Ldsung
Die 1. Batterie Schwach 1. Ersetzen sie die Batterie
Fernbedi- 2. Batterie nicht korrekt eingefiigt 2. Bauen sie die Batterie korrekt ein
1 |enungs-LED ist 3. Entfernen sie Dreck zwischen

aus

3. Schechter Batteriekontakt

Batterie und Kontakt

Drohne und
Fernbedineung
konnten nicht

1. Indikatorlicht ist aus

1. Das selbe wie dariber

2. Interferierendes Signal
in der Nahe

2. Starten sie die Drohne und die
Fernbedienung neu

3. Kalibrieren die die Drohne Schritt

eine Richtung

4. Das Gyroskop ist nach einem
ZusammenstoB3 Beschadigt

2 . .
verbinden 3. Fehloperationen fiir Schritt wie in der Anleitung
4. Elekrische Komponenten beschédicht | 4. Kaufen sie Ersatzteile und ersetzen
von z.B. Aufprall die Defekten
?Lilev?err?igne hat | 1.Der Propellor ist emsthatft deformiert | 1 Ersetzen sie den Propeler
3 |Leistung oder | o Schwacher Akku 2. Laden sie den Akku auf
kann nicht 3. Installieren sie den Propeller
fliegen 3. Falsch intallierter Propeller entsprechend der Anleitung
1. Falsche Kalibrierung 1. Bite Kalibrieren sie erneut
2. Der Propellor ist ernsthaft deformiert | 2. Ersetzen sie den Propeller
Die Drohne 3. Die Motorhalterung ist nach einem o
hebt picht_ab ZusammenstoB deformiert 3. Ersetzen sie die Motorhalterung
4 |ond iegtin 4. Stellen sie die Drohne 10 Vin auf

den Boden um eine erneute
Kallibrierung einzuleiten

5. Motor ist beschadigt

5. Ersetzen sie den Motor

6. Defekter Kompass

6. Kalibrieren sie den Kompass erneut.

o

1. Akku schwach

1. Laden sie den Akku auf

Die Drohnen
Indikator LED ist

2. Der Akku ist defekt

2. Kaufen sie einen neuen Akku

aus

3. schlechter Akku-Kontakt

3.Entfernen und fiihren sie den Akku
wieder ein

1. Es gibt ein Interferierendes Signal in

1. Versuchen sie es an einem anderen Ort

6 Kein Bild wird der Ndhe
libertragen . . .
2.Kamera ist beschédigt 2. Ersetzen sie die Kamera
7 | Schwierg it ‘ {ben sie und lesen sie die Handy-Bedi-
dem Handy zu Nicht erfahren genug enungsanleitung genau durch
steuern
1. Der Propeller ist ernsthaft 1. Propeller Ersetzen
8 deformiert
Halt die 2. Der Motor ist beschadigt 2. Motor Ersetzen
Hohe nicht

3. Der Atmospherendruck
ist nicht stabil

3. Befolgen sie die "Hohe Haltem |
Modus" Anweisungen

Kann die Position

Suchen sie erneut, um das GPS

9 Ist das GPS aktiviert und Sianal zu bekommen
nicht halten verbunden oder nicht? v
Suche erfolgt, 1. GPS Modul ist beschadigt 1. Bitte setzten sie ein neues Modul ein
doch GPS Signal - - - -
10 | ann nicht 2. Schlechte Verbindung 2. Bitte iberpriifen sie, ob das GPS Modul
gefunden werden korrekt verbunden ist
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FCC-Hinweis

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht dem Grenzwerte fiir ein digitales Gerat der Klasse
B geman Teil 15 des FCC-Regeln. Diese Grenzwerte sind

S0 ausgelegt, dass sie angemessen sind Schutz vor schédlichen Stérungen in einem
Wohnhaus Installation. Dieses Gerat erzeugt Nutzungen und kann

ausstrahlen Radiofrequenz Energie und, wenn nicht installiert und in Ubereinstimmung mit
den Anweisungen, kann schédlich sein Stérungen der

Funkkommunikation. Es gibt jedoch keine garantieren, dass keine Interferenz in einem
bestimmten auftritt Installation. Wenn dieses Gerét schédliche

Interferenzen verursacht zum Radio- oder Fernsehempfang, der durch bestimmt werden kann
Beim Aus- und Einschalten des Geréts wird der Benutzer

dazu aufgefordert versuchen Sie, die Stérung durch einen oder mehrere der

Erh6hen Sie den Abstand zwischen dem Gerét und dem Empfénger.
SchlieBen Sie das Gerat an eine andere Steckdose an von dem, an den der Empfanger
angeschlossen ist.

E Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder verlagern Sie sie.

WARNUNG: ﬁnderungen oder Modikationen, die nicht ausdriicklich erlaubt sind kénnen
den Benutzer das betreiben der Ausriistung verbieten

FCC-Hinweis:

Das Gerit kann Hochfrequenzenergie erzeugen oder verwenden. Anderungen oder

Modikationen an diesem Gerat konnen zu schédlichen Stérungen

filhren, auBer die Anderungen sind ausdriicklich in der Bedienungsanleitung genehmigt. Nicht
om Hersteller autorisierte Anderungen kann die

Berechtigung des Benutzers zur Betreibung dieses Gerétes ungiiltig machen. Dieses Gerat

entspricht Teil 15 der FCC-Vorschriften. Betrieb unterliegt den

folgenden zwei Bedingungen:

(1) Dieses Gerdt darf keine schadlichen Storungen verursachen.

(2) Dieses Gerdt muss empfangene Storungen akzeptieren, einschlieBlich Storungen, die zu

unerwiinschtem Betrieb fiihren kdnnen.

FCC-Strahlungsexpositionserklarung

Das Gerdt wurde so evaluiert, dass es die allgemeine Anforderung an die

HF-Belastung erfillt.

Das Gerdt kann ohne Einschrankungen in tragbaren Belichtungsbedingungen
erwendet werden.

CCO&E
"
%.cwg’ [

MADE IN CHINA
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Vue d'ensemble du drone et de la télécom-
mande
Drone

N

Hélice A 4‘»

>
L

% Hélice B
<

Couverture
Droite de drone
[ \, /

Couverture arrigre &) -~

. de la batterie < Hélice A
Arriere
Lumiére ava Front Light
(Vert) (Green)
Train

d'atterrissage

Lumiér Lumiere
arriere arriere
(Rouge) O\ ) (Rouge)
Parametre principal
Drone taille 423x423x160mm | Distance et rayon de vol | Environ 150 m (Sans
interférence)
Drone poids 2309 Distance et rayon de | Environ 150 m (Adaptateur
Diamétre de hélice | 190mm transmission de caméra)
Temps de vol Environ16 minutes | Résolution de la caméra | 1920x1080P
Batterie de drone | 7.4V 1000mAh Mode de contrdle de drone | 2.4GHz
Temps de charge Environ 200 mins Type de transmission 5.8GHz
de la batterie
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ue éclatée

23



http://www.ipotensic.com

No. NOM No. NOM
1 | Bouchon d'Hélice 13 | Fond de drone
2 | Hélice A 14 | Abat-jour
3 | Hélice B 15 | Train d'atterrissage
4 | Palier 16 | Boite de caméra
5 | Couverture de drone 17 | Panneau LED avant droite (lumiére vert/
fiche rouge)
6 | Engrenage 18 | Panneau LED arriére droite (lumiére rouge
/ fiche blanche)
7 | Moteur support 19 | Module GPS
8 | Arbre 20 | Bouton d'alimentation
g | A helice moteur (cble nor et blanc / 21 | Panneau du bouton d'alimentation
fiche blanche) 22 | Panneau de réception
B. hélice moteur 23 | Support de batterie
10 A )
(cable rouge et bleu / fiche rouge) 24 | Batterie lipo
1 Panneau LED avant gauche 25 | Panneau magnétique
(lumigre verte / fiche blanche) 26 | Adaptateur de caméra
12 | Panneau LED arrigre gauche(lumiere rouge / fiche rouge)

Joystick gauche
(Appuyez pour
entrer dans le
mode Trimmer )

Joystick droit

Réglage Vidéo
du cardan\‘- ; j /
,\%/» - "\ Photo
" <
N =

Un boutons
Interrupteur g?ﬂ%rna la
Mode haute /
Commutateur moyenne /
GPS basse vitesse
Mode Mode encerclant
Suivez-moi

Bouton fonction

Joystick gauche | Pour controler le drone haut/ bas / tourner & gauche / tourner a droite

Joystick droit: | Pour controler le drone en avant / arriére / voler a coté gauche / voler a c6té droite.
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Interrupteur:

Poussez linterrupteur d'alimentation vers la droite et allumez I'¢metteur, et
éteignez-le au retour.

Bouton de réglage duj
cardan

Faites glisser le bouton pour régler I'angle de la caméra de haut en bas.

Commutateur GPS | Cliquez sur le bouton pour activer / désactiver la fonction GPS.
Bouton de Cliquez sur le bouton pour entrer dans la fonction de suivez-moi, cliquez a nouveau
suivez-moi pour quitter.

Bouton encerclant

Cliquez sur le bouton pour entrer dans la fonction encerclante, cliquez a nouveau
pour quitter.

Haute / moyenne /
basse vitesse

Appuyez brievement sur le bouton pour passer du mode haute / moyenne / basse
vitesse.

Un bouton de

En mode GPS, cliquez sur ce bouton, puis le drone commence a revenir.Pendant le retour
et cliquez a nouveau sur ce bouton pour quitter le mode de retour.

retour
Photo Cliquez sur ce bouton, il prend une photo. Cliquez sur ce bouton constamment, ¢a
prend plusieurs photos.
Vide Cliquez une fois sur ce bouton, il commence a enregistrer, puis cliquez a nouveau pour
idéo

quitter.

Bouton mode
trimmer

Appuyez sur le bouton, tirez le joystick dans la direction qui doit étre ajustée, puis il peut
tourner dans la direction que vous voulez. Reléchez pour sortir.

Installati
Ouvrez le couvercle du compartiment des piles situé a l'arriere de I'émetteur et
nsérez 4 piles alcalines (AA, non fournies) dans le boitier conformément aux
nstructions de I'électrode, comme illustré a la figure 1.

ion de la batterie

- “ \ Couvercle de la batterie

Image 1

Remarque:

1. Assurez-vous
correctes.

2. Ne mélangez
et usagées.

que les électrodes sont 3. Ne mélangez pas différents types de
) batteries.
pas des batteries neuves 4. Ne chargez pas la batterie non

rechargeable.

mobile

Tenez la boucle

relachez-le, le té

Les méthodes d'installation du téléphone

qu'il puisse s'adapter au téléphone portable, mettez-le sur le téléphone, puis

inférieure de la télécommande,abaissez le support jusqu'a ce

léphone est bien fixé. (Photo 2/3)

25



http://www.ipotensic.com

Photo 2 Photo 3
Remarque: ne verrouillez pas les boutons du téléphone.

Piéces installation et démontage
Instruction de chargement pour batterie de drone

1. Connectez d'abord la batterie du drone avec un cable USB, puis choisissez I'une des
méthodes décrites ci-dessous pour connecter avec la prise USB.

2. Le voyant USB rouge reste allumé lors du chargement de la batterie du drone et le voyant
USB devient vert lorsqu'il est complétement chargé.

* Pour une charge plus rapide, il est recommandé d'utiliser un adaptateur avec un
courant de sortie de 5V 2A (non fourni) pour charger la batterie.

1

Chargeur de Banque l
sléph de pui .
s
u Batterie de
drone
Chargement de Chargeur
l'ordinateur de voiture

Batterie Li-Po Disposition & Recyclage
Les batteries au lithium-polymeére usagées ne doivent pas étre "
placées avec les ordures ménagéres.Veuillez contacter I'agence ' ‘
[ |

P

Installation et déemontage du train d'atterris-
sage
Comme le montre le diagramme, dirigez la colonne du train d’atterrissage vers le

trou du corps et appuyez dessus, puis serrez les vis du train. Lors du démon-
tage, desserrez les vis et sortez le train d'atterrissage (photo 4).

Remarque: Placez le train d'atterrissage prés du niveau du drone, sinon il
serait instable et affectera la stabilité du drone.

26
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Installation et dém(‘;ntagél de I'hélice

1. Utilisez le tournevis dans le sens contraire des aiguilles d'une montre pour retirer la vis,
puis retirez I'hélice endommagée (photo 5).

2. Remplacez I'hélice dans le méme sens de rotation, visez le trou de vis pour linstaller, puis
serrez la vis dans le sens des aiguilles d'une montre.

Remarque: Lors de
l'installation,
assurez-vous que les
hélices sont
correctement
installées, sinon le
drone ne peut pas e
voler normalement. a0 riﬁ“ﬁ Photo 5

Schéma de remplacement du moteur

1. Retirez la vis et I'abat-jour a l'aide d'un T
tournevis dans le sens contraire des aiguilles 17 -
d'une montre, puis retirez le moteur
endommagé aprés avoir débranché la
terminaison du moteur.

2. Remplacez par le méme moteur neuf,
connectez le cable du moteur, mettez
I'abat-jour en place, puis serrez les vis dans
le sens des aiguilles d'une montre.

Avertissement: Veillez a ne pas endommager la

carte LED en retirant le moteur.

Remarque: il est indispensable que le sens de

rotation du moteur soit identique ou que le drone

ne puisse pas voler.

Suggestions d'utilisation du moteur:

Il est normal qu'apres avoir utilisé pendant

un certain temps, la performance du moteur

a diminuer. Veuillez acheter un nouveau pour le remplacer.

27
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0 L 7 ' TLS Il 13 L 'l 'l Ve

oChema a’'instaliation de Ia camera

Lorsque vous installez le boitier de la caméra, connectez le drone et la fiche de la caméra,
alignez la boucle du boitier de la caméra avec la boucle du siége de la caméra du drone

(photo 11), puis appuyez et faites pivoter de 90 degrés.

// Arrigre

{

Schéma de chargement et déchargement de
a batterie
Lors de linstallation, il est indispensable d’appuyer sur deux boucles de la

batterie, puis poussez la batterie au bon endroit (Photo 18).
Lors du démontage, appuyez sur les deux boucles de la batterie, puis retirez-le.

l'autocollant vers le
haut
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Précautions avant de voler

1. Assurez-vous que la batterie du drone et de I'émetteur sont complétement chargée.

2. Assurez-vous que le joystick gauche de I'émetteur est en position centrale

3. Respectez strictement I'ordre d'activation et de désactivation avant 'opération. Allumez
I'alimentation de I'émetteur d'abord, puis allumez la puissance du drone avant de voler ;
éteignez d'abord la puissance du drone,puis éteignez I'alimentation de I'émetteur lorsque
vous avez terminé la volée. Un ordre d’activation et de désactivation inadéquat risque de
rendre le drone incontrolable et de menacer la sécurité des personnes. Veuillez cultiver une
habitude correcte d'allumer et éteindre.

#4) Assurez-vous que la connexion entre la batterie et le moteur est solide. Les vibrations
durables peuvent desserrer le connecteur d'alimentation et ce qui peut entrainer une perte
de contréle du drone.

) Une mauvaise opération peut provoquer un crash du drone, ce qui peut provoquer un
moteur défectueux et du bruit, puis affecter I'état de vol ou méme arréter le vol. Veuillez
vous rendre au distributeur local pour acheter de nouvelles piéces et les remplacer afin que
le drone revienne a son meilleur statut.

Etapes de vol
Appariement de fréquence

\ VRN )
) <@ |(© )] Allumer l'émetteur

\w Tirez le joystick gauche vers la position la plus
basse, puis relachez, le voyant clignote
lentement. Il indique que I'émetteur est prét

\L// pour l'appariement.

\ / =)

Maintenez le bouton d'alimentation enfoncé pendant deux secondes pour
démarrer le drone. Lorsque la fréquence est appariée avec succes, le voyant
de navigation gauche continue a clignoter, tandis que le voyant de navigation
de droite est éteint. Il montre ainsi qu'il entre dans I'état de calibration du
niveau de boussole.

It must be placed on the
horizontal ground!
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Calibrage du compas

Faire pivoter le drone horizontalement (photo 19) jusqu'a ce que I'émetteur sonne
ongtemps «di ...» et indique que I'étalonnage horizontal est terminé.La LED de
gauche reste allumée et la LED de droite clignote, il passe en état de calibrage
vertical.Faire pivoter le drone verticalement (photo 20), jusqu'a ce que I'émetteur
sonne longtemps «di ...»,il indique que I'étalonnage vertical est terminé et que les
guatre voyants clignotent et tournent.

ST
| E
| =]

/
Photo 19 iz J Photo 20 1
Calibrage horizontal Calibrage vertical

Remarque: Il est indispensable d’avoir la calibration de la boussole en
premier a chaque démarrage du drone, sinon le drone ne peut pas voler
normalement.

Recherche de signal GPS

Apres avoir apparié la fréquence avec succes,le drone entre pour rechercher le signal GPS
utomatiquement.

Lorsque le voyant bleu gauche de I'émetteur passe du flash & un brillant continu, cela signifie
ue la connexion du signal GPS est terminée avec succés. Sinon, le drone ne peut pas voler.

ctiver / désactiver le signal GPS

ctiver / désactiver le signal GPS

Désactiver:

Cliquez sur le bouton, I'émetteur émettra le son «di», le voyant bleu de I'émetteur est éteint
pour indiquer que la fonction GPS est désactivée.(Cette fonction convient aux situations ou le
ignal GPS est faible ou a I'intérieur. Lorsque la fonction GPS est désactivée, la fonction de
point fixe est également désactivée.

ctiver:

Répétez I'action ci-dessus aprés cing secondes, vous pouvez redémarrer la fonction GPS.

Répétez I'action ci-dessus apres
cing secondes, vous pouvez
redémarrer la fonction GPS.
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Calibration (Cette action est utilisée lors
d'un vol anormal)

Aprés avoir terminé le calibrage du compas,
poussez le joystick droit vers le bas a droite
a 45 degrés. Lorsque la lumiere du drone
clignotent rapidement,relachez le levier, ce
qui signifie que le calibrage du gyroscope est
terminé.

Conseils: Lorsque le drone est violemment impacté ou crashé, il peut provoquer le
gyroscope ne peut pas récupérer et rendre difficile a controler, a ce moment, vous devez
éteindre puis rallumer le drone pour procéder a I'étalonnage. Il est indispensable de
placer le drone sur le sol horizontal.

Déverrouiller / verrouiller le moteur

Déverrouiller le moteur:

Poussez le joystick gauche et droite
vers l'intérieur jusqu’a I'angle 45
degrés

Verrouiller le moteur: N
L'opération arrétera immédiatement le |
fonctionnement du moteur juste avant
le décollage du drone.

Contrdle de vol

%

¢ o

Déplacez le joystick vers la
gauche, puis le drone vole vers la
gauche.

> (D

Déplacez le joystick a droite, puis lef

v

aton, puis le drone

recule.
drone vole a droite.

»
Poussez le joystick, puis le
drone vole en avant.

J,,ys“ck_ Tirez le b

droit
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- 0
| @

Joystick
gauche

le drone s'envole.
droite.

Relevez Ie joystick, puis
v
Tirez le baton, puis le drone
descend.

Déplacez le joystick vers la gauche,
puis le drone tourne a gauche.
Déplacez le joystick vers la
droite, puis le drone tourne a

b

& Xx )

|| Mode
__| trimmer /

Trimmer avant et arriere

Lors du décollage, si le drone bascule vers I'avant, appuyez sur le bouton du trimmer et poussez le
joystick droit vers |'arriere. Sinon, poussez en avant.

Trimmer latéral gauche et droite

Lors du décollage, si le drone s'incline vers la gauche, appuyez sur le bouton de trimmer et poussez le
joystick droit vers la droite pour le régler. Sinon, appuyez sur la gauche.

Trimmer tournant gauche et droite

Lors du décollage, si la téte du drone tourne vers la gauche, puis appuyez sur le bouton de trimmer et
appuyez sur le stick gauche vers la droite. Sinon, appuyez sur la gauche.

Fonction Introduction

Enregistrer une vidéo

Lorsque vous prenez une vidéo, cliquez sur le
bouton pour commencer a enregistrer une vidéo.
L'émetteur sonne «didi» pour vous le rappeler.
Cliquez a nouveau sur le bouton pour arréter de
prendre une vidéo lorsque vous souhaitez arréter.
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Prendre une photo

Lorsque vous prenez des photos, cliquez sur le bouton pour
prendre une photo.Si vous cliquez sur le bouton continuelle-
ment, vous pouvez prendre plusieurs photos (Lorsque vous
prenez des photos, cliquez sur le bouton, I'émetteur sonne
“di” pour vous le rappeler).

Réglage du cardan

Faites glisser le bouton de réglage du cardan, le cardan
commence a basculer de haut en bas, avec la vidéo dans votre
téléphone, vous pouvez la faire pivoter a I'angle souhaité, lache
le bouton, Ia fonction du cardan s’arréte. Vous pouvez prendre
des photos et des vidéos a cet angle.

Un bouton de retour

En vol, cliquez sur ce bouton, puis I'émetteur
émettra un bip long «di», il indiquera que le drone
commence a revenir. (Lors du retour, 'émetteur
émettra un bip continu pour le rappeler)

Retour au début. (Pendant le retour et cliquez a
nouveau sur ce bouton, puis quittez de revenir.)

Remarque: Lors du retour, le joystick d'émetteur ne peut pas contréler le drone, vous devez attendre qui
e drone revienne au point de décollage et conserve le méme sens de décollage. Le joystick d'émetteur
peut alors controler a nouveau le drone.

Fonction de Suivez-moi

La fonction de suivez-moi est basée sur le signal APP
mobile, donc, Assurez-vous que I'émetteur et 'APP sont
correctement connectés, ouvrez

également le service de localisation de téléphone mobile en
méme temps.

Sinon, cette fonction sera invalide.
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Vol encerclant

Cliquez sur le bouton entourant, I'émetteur fera le son de “di”, alors il va a la
fonction de vol encerclant. Le drone volera automatiquement vers un emplace-
ment par défaut, en attentant de I'indication. Ajustez la vitesse et la direction du
drone en manipulant le joystick droit. Le rayon par défaut est le minimum, le
drone ne vol qu'en dehors de cette plage.

En état de vol encerclant, -~ En état de vol encerclant, le
le joystick gauche ne / \\ joystick gauche ne pouvait
pouvait contréler que la 4 o~ ¥ controler que la hauteur de vol du
hauteur de vol du drone. \\ / drone.

v

A

Tourner a droite, le drone vole

/ \ dans le sens antihoraire; Si vous

C » vous déplacez plus loin a droite, la
\ / vitesse de vol encerclant deviendra

v plus rapide;

A
//\\ Aller vers la basse pour augmenter
\\‘)’/ le rayon du cercle;

v

Aller vers le haut pour rétrécir le

\\// rayon du cercle.
v

Mode de maintien d'altitude

Le contréle de vol intelligent peut calculer la hauteur suspendue, il a des performances de
controle plus stables pour permettre au débutant de I'utiliser facilement. Relachez le joystick,
le drone peut automatiquement &tre suspendu pour répondre au besoin de manipulation
d'une seule main. La photo aérienne est plus nette.

Remarque: Si I'hélice est déformée ou si le moteur est endommagé, la fonction de
aintien de I’altitude ne peut pas étre utilisée. L'instabilité de la pression atmosphérique
u les conditions météorologiques, la fonction de maintien de I'altitude ne peut pas étre
tilisée normalement.

Mode de localisation

Le contréle de vol intelligent peut calculer la hauteur suspendue.

Mode de localisation + Mode de maintien d'altitude = vol stationnaire, le vol est plus
table, la photographie aérienne est plus claire et le fonctionnement est plus simple.

Le drone est équipé avec une localisation GPS et un point fixe. Donc, avant de voler,
ssurez-vous qu'il est connecté au signal GPS normalement. Ou il deviendra invalide.
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Mode de Haute / Moyenne / Basse vitesse

Appuyez sur ce bouton, puis il sonnera "di", cela signi

Mode de basse vitesse (Mode L)

T ‘.~ 1.Le mode de basse vitesse convient aux
débutants.

Mode de vitesse moyenne (Mode M)

2.Le mode de vitesse moyenne est adapté
pourque les pilotes habiles jouent dans la
douce brise.

Mode de haute vitesse (Mode H)

3.Le mode de haute vitesse est adapté pour que
les experts puissent faire les cascades
aérienne en extérieur.

Alarme de batterie faible

Lorsque I'émetteur est dans la batterie faible, I'émetteur sonne "di ... di ... di ..." pour
rappeler a l'utilisateur d'atterrir le drone pour remplacer les batteries le plus t6t possible.
En vol, si la batterie du drone est faible, I'¢metteur sonne "di ... di ... di ..." pour vous
rappeler,les voyants du drone passeront de lumineux solide au flash. Apres l'alarme, le
drone est automatiquement retourné au point de décollage.

Avis: Aprés une alarme de batterie faible, le drone reviendra a la maison et sa portée
contrdlable sera dans un rayon de 20 métres.

Alarme hors de portée

Lorsque le drone vole au-dela de la distance maximale de la télécommande, I'émetteur
émettra un bip «didi ... didi ... didi ...» pour avertir l'utilisateur de faire revenir le drone a
portée immédiate.

Protection hors de contréle

La protection hors de controle fait référence a la fonction du systéme de contrle de vol qui
controle automatiquement le vol du drone pour qu'il revienne au point de retour apres avoir
recu le signal de la télécommande (c'est-a-dire hors de controle) et et le drone commence a
descendre, ce qui peut réduire sa perte ou sa chute .

Le drone n'a pas la fonction d'éviter les obstacles lors du vol de retour incontrélé. L'utilisateur
peut définir la valeur de I'altitude de retour pour éviter les obstacles sur le chemin du retour.
Les situation suivantes peuvent entrer en mode de protection hors de contréle

* L'état de I'emetteur est désactivé.

* La distance de vol dépasse la distance eff

* |l'y a des obstacles entre la télécommande et le drone.
* Le signal de la télécommande est perturbé

Protection bloquée

. Lorsque les hélices sont bloquées, la LED du drone clignote rapidement et active la
fonction de protection bloguée et les moteurs cessent de fonctionner.
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. Tirez Te joystick gauche vers Ta position Ta plus basse et revenez au centre, la LED du |
drone s'allumera, la protection bloquée sera libérée et le drone pourra voler a
nouveau.

Connaissez votre APP

Téléchargez et installez APP: potensic

Ce logiciel est adapté aux téléphones mobiles des systemes I0S et Android.

Téléchargez-le et installez-le via APP Store.

. L'utilisateur d' ISO peut naviguer sur I'App Store pour
rechercher potensic a télécharger.

2. L'utilisateur d'Android peut naviguer sur Google Play pour 1=
rechercher potensic a télécharger. [=

. ANDROIDAPP ON

Available on the

3. Vous pouvez scanner le code QR a droite ou le code QR @ App Store 1 Google play
sur la boite de couleur directement pour le télécharger et
l'installer.

4. Pour opération spécifique, veuillez vérifier le menu d'aide
dans APP.

Prendre une photo et enregistrer une vidéo

. Insérez la carte TF dans la fente de la caméra, assurez-vous que le coté métallique de la
carte est orienté vers le haut, comme la photo # 21

———L 1 ‘?‘

Picture 21 T

2. La photo aérienne sera sauvegardée sur votre téléphone portable et sur la carte TF,
alors que la vidéo ne sera sauvegardée que sur la carte TF. Mais vous pouvez
télécharger la vidéo sur le téléphone mobile uniquement lorsque le téléphone mobile
se connecte avec le drone WiFi et la carte TF dans la caméra du drone.

Conseil: Cliquez sur I'icdne vidéo pour enregistrer une vidéo a la fin de I'enregistrement,
sinon la vidéo ne peut pas étre enregistrée.

3. Eteignez le drone en premier lorsque vous avez terminé la photographie aérienne.
Sortez la carte TF et insérez-la dans un lecteur de carte. Connectez le lecteur de carte
avec le port USB de I'ordinateur. Aprés un moment, visualisez les données de
photographie aérienne a partir de «mon ordinateur» - «disque mobile».

Tip: Please play the video or photo after coping all aerial photography data to
computer and make sure the play software can support relative format.
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Pieces de rechange

Pour plus de commodité, les piéces de rechange sont listées et vous pouvez les acheter

uprés du vendeur local.

(Vendu séparément)

+

Couverture de drone Fond de drone A hélice B hélice
Train d'atterrissage  Support de batterie Abat-jour Adaptateur de caméra

e

Plaque de puissance

Plaque magnétique

Plaque de récepteur

Module GPS

N/

N/

Plaque LED avant
gauche (LED verte /
prise blanche)

Plaque LED arriére
gauche (LED rouge
/ prise rouge)

Plaque LED avant
droite (LED verte /
prise rouge)

Plaque LED arriére
droite (LED rouge /
prise blanche)
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Moteur a hélice A Moteur a hélice B Batterie Lipo Chargeur USB
(Cable noir etblanc/  (cable rouge et
prise blanche) bleu / prise rouge)

-
Engrenage Arbre Carte TF Lecteur de cartes
i d
Pp—
Tournevis Boite de caméra Emetteur

Avis important

Les produits de notre société s'améliorent tout le temps, la conception et les spécifications
sont sujettes a modification sans préavis.

Toutes les informations de ce manuel ont été soigneusement vérifiées pour garantir leur
exactitude, en cas d'erreur d'impression, notre société réserve le droit d'interprétation finale.
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Dépannage

No.| Probleme La cause du probleme Solution

1. Batterie faible. . Remplacez |a batterie de I'émetteur.
'&: voyant 2. Les batteries are incorrectly Installez la batterie en respectant les
1| %€ positionnees. indicateurs de polarité.
. Nettoyez la saleté entre la batterie et les
_ contacts de la batterie.
] 1. Le voyant est éteint . Comme ci-dessus.
Lmlwss'hle 2. Il'y a un signal d'interférence a proximité. 2. Redémarrez le drone et allumez 'émetteur.
'apparier — - -
3. Mauvais fonctionnement. - Utilisez le drone étape par étape
le drone conformément au manuel dutilisation.

2 | avec L —
Iémetteur. | 4. L composant électronique est endommagd + ACTELEr dos pieces de rechange auprés du
vendeur local et remplacer les piéces

pour un accident fréquent. h
endommagées.

. Remplacez I'hélice.

[

[

I
est éteint. | 3. Mauvais contact.

w

>~

Le drone est | 1. L'hélice s'est considérablement déformée.

Sous o ;
3 |alimenté ou 2. Batterie faible. 2. Rechargez la batterie du drone.
ne peut pas | 5 | ciaiiation incorrecte de hélice. 3. Installation incorrecte de I'hélice au mode
voler. d'emploi
1. Mauvais calibrage. 1. Veuillez vous référer aux instructions
d'étalonnage.
Le dro_ne ne 2. L'hélice s'est considérablement déformée.  |2. Remplacez I'hélice
pouvait pas ~ " .~
flotteret | 9- Le support du moteur s'est déformé 3. Remplacez les pieces du support
basculer 2 apres un violent choc. moteur
4 | un coté. 4.Placez le drone sur le sol plat pendant

4. Le gyroscope n’a pas été réinitialisé

. h environ 10 minutes ou redémarrez le drone
aprés une accident grave.

pour effectuer un nouveau calibrage.

5. Le moteur est endommagé. 5. Remplacez le moteur.
6. La boussole n'est pas calibré. 6. Calibrez la boussole
1. Batterie faible. 1. Rechargez la batterie du drone.

5 Le voyant 2. La batterie est expirée ou sur une 12.Achetez une nouvelle batterie du vendeur local
du drror_\e protection contre les décharges. pour remplacer la batterie 0,“ I_a_ chqrger
est éteint. conformément au manuel d'utilisation.

3. Mauvais contact. 3. Connectez et déconnectez la batterie.

1. Pratiquez et lisez attentivement les
instructions de controle du téléphone
portable.

2. La caméra est endommagée. 2. Remplacez la caméra.

Difficile a contréler par Pratiquez et lisez attentivement les instructions de

Impossible | 1. 1l'y aun signal dinterférence a proximité.
6 |devoir
I'image.

7 téléphone portable. | F 25 assez d'expérience. controle du téléphone portable.
N t 1. L'hélice est sérieusement déformée. 1. Remplacez I'hélice.
e peu
8 pasptenir 2. Le moteur est endommagé. 2. Remplacez le moteur.
Paltitude. | 3. |a pression atmosphérique n'est pas 3. Reportez-vous alux.instrHctions du “Mode
stable. de maintien de l'altitude”.
Impossible |1. Le GPS est-l connects ou non? 1. R?ChTrég%Z anouveau pour connecter le
9 |de teni la Signa 5. 2
position 2. Comparecomparez a nouveau la
" |2. Désordre apres le décollage. boussole; Sinon, remplacez une
nouvelle plaque géomagnétique.
10 Recherché mais n'a pas pu Le module GPS est endommagé. | Le module GPS est
trouver le signal GPS endommage.
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FCC Note

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites d'un appareil numérique de
classe B, conformément a la partie 15 des réglement de la FCC. Ces limites sont congues
pour fournir une protection résidentiell contre les interférence nuisibles dans une instellation
résidentelle. Cet équipement génere, utilise et peut émettre de I'énergie radiofréquence et, s'il
n'est pas installé et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des interférence
nuisibles aux communication radio. Cependant, il n'y a aucune garantie que des interférence
nuisibles a la réception de la radio ou de le télévision, qui peut étre déterminé en éteignant et
en rallumant I'¢quipement, l'utilisateur est encouragé a essayer de corriger l'interférence par
une ou plusieurs des messures suivants:

@ Réorientez ou replacez I'antenne de réception

@ Augmentez la distance entre I'équipement et le récepteur.

@ Connectez I'équipement a une prise d’un circuit différent de celui auquel le
récepteur est connecteé.

AVERTISSEMENT: Les changements ou modifications non expressément
approuvés par la partie responsable de la conformité
peuvent annuler le droit de l'utilisateur a utiliser
I'équipement.

FCC Notice:

L'équipement peut générer ou utiliser une énergie de fréquence radio. Les changements ou
modifications apportés a cet équipement peuvent provoquer des interférences nuisibles, a
moins que les modifications ne soient expressément approuvées dans le manuel
d'instructions. Les modifications non autorisées par le fabricant peuvent annuler le droit de
l'utilisateur a utiliser cet appareil.

Cet appareil est conforme a la partie 15 des régles de la FCC. L'opération est soumise aux
deux conditions suivants:

(1) Cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles

(2) Cet appareil doit accepter toute interférence recue, ycompris les interférences pouvant
entrainer un fonctionnement indésirable.

Declaration d'exposition aux radiations FCC

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales d'exposition aux
RF.
L'appareil peut étre utilisé dans des conditions d'exposition portables sans

restriction.
& 2
c € @ ’-«r

Ascyo¥

FABRIQUE EN CHINE
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Panoramica di drone e trasmettitore
Drone

Elica A =,/ N <~ FiicaB

Coperchio
Destra posteriore
della batteria

Luc Luce anteriore
anteriore (Verde)
Carrello di

atterraggio

Luc
posteriore
(Rosso)

Luce posteriore
(Rosso)

Parametro principale

Dimensione del drone | 423x423x160mm Tempo di ricarica About 150 m (Without
della batteria interference)

Peso del drone 2309 Distanza di trasmissione About 150 m (Without
Diametro dell'elica | 190mm € raggio interference)
Tempo di volo About 16 mins Risoluzione della telecamera 1920x1080P

Batteria del drone | 7.4V 1000mAh Modalita di controllo del Drone | 2 4GHz

Tempo di ricarica | About 200 mins Tipo di trasmissione 5.8GHz
della batteria
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Vista esplosa
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No. NOME No. NAME
1 |Arresto dell'elica 13 | Base del drone
2 |ElicaA 14 | Paralume
3 |ElicaB 15 | Carrello di atterraggio
4 |Cuscinetto 16 | Scatola della telecamera
5 |Custodia del drone 17 | Scheda della LED anteriore destra
6 |Ingranaggio (luce verde / spina bianca)
7 | Supporto del motore 18 Scheda della LED posteriore destra
8 |Asta (luce rosso / spina rossa)
g |Motore delfelica A 19 | Modulo GPS
(cavo bianco e nero / spina bianca) 20 | Interruttore di alimentazione
10 Motore dell'elica B 21 | Tastiera di accensione
(cavo rosso e blu / spina rossa) 22 | Scheda di ricevitore
11 |Scheda della LED anteriore sinistra 23 | Supporto di batteria
(luce verde / spina bianca) 24 | Batteria Lipo
12 |Scheda della LED posteriore 25 | Lavagna magnetica
sinistra(luce rosso / spina rossa) 26 | Adattatore per telecamera
Trasmettitore

Regolamento

Video
Gimbal x ! /
Levetta di N A

manovra

sinistra
(Premere per
mettere a punto)

! / Ritorno a un
ulsante

Alto/Medio/basso
Modalita di
velocita
Encircling
Supporto di telefono mode

Levetta di
manovra
destra
Interruttore
di GPS

Modalita
di seguire

Funzione chiave
Levetta di
manovra sinistra

Levetta di
manovra destra

Per controllare il drone su / gili/ girare a sinistra / girare a destra.

Per controllare il drone in avanti / indietro / lato sinistro volare / lato destro volare.
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Interruttore di
alimentazione

Spingere linterruttore di alimentazione a destra e accendere il trasmettitore, spegnere
quando si ritorna.

Chiave di regolazione del Gimbal

Far scorrere il tasto per regolare I'angolo della telecamera su e git

Interruttore di GPS

Fare clic sul tasto per attivare / disattivare la funzione del GPS.

Tasto Seguire

Fare clic sul tasto per accedere alla funzione Seguire, fare nuovamente clic
per uscire.

Tasto di Fare clic sul tasto per accedere alla funzione di

accerchiamento accerchiamento, fare nuovamente clic per uscire.

Velocita Alta / Premere brevemente il tasto per passare alla modalita alta / media / bassa

media / bassa velocita.

Ritorno a un Per la modalita GPS, fare clic su questo pulsante, quindi il drone inizia a

pulsante tornare. Mentre il ritorno, fai di nuovo clic su questo pulsante per uscire.
Clicca questo pulsante, si fa una foto. Fare clic su questo

Foto S
pulsante costantemente, si fa diverse foto.
Video Fare clic su questo pulsante una volta, inizia a registrare video, e fare

nuovamente clic per uscire.

Tasto modalita
Trimmer

Premere il tasto, tirare Ia levetta nella direzione che richiede assettare,

Allora puo girare nella direzione che vuoi. Rilascia per uscire.

Figura 1

Installazione della batteria

Aprire il coperchio della batteria sul retro del trasmettitore e inserire 4 batterie alcaline (AA,
non incluse) nella scatola secondo le istruzioni dell'elettrodo, come mostrato nella Figura 1.

e\

Coperchio della batteria

Nota Bene:
corretti.

vecchie.

1. Assicurarsi che gli elettrodi siano

3. Non mischiare le batterie nei tipi diversi.
4. Non caricare la batteria non ricaricabile.

2. Non mischiare le batterie nuove e

I metodi di installazione di cellurare

| metodi di installazione di cellurare
Tenere la fibbia inferiore del trasmettitore, tirare il supporto fino a quando non si adatta
cellulare, mettere il cellurare e poi rilasciare, il cellurare € fissato bene. (Figura 2/3)
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" B

Figura 2 Figura 3
Avviso: non bloccare i pulsanti del telefono

L'Installazione e lo Smontaggio di

Accessori

Chargilstruzioni di ricarica per la batteria di droneng Instruction for
Drone Battery

1. Collegare la batteria di drone con il cavo USB anizitutto, poi scegliere uno dei metodo come
mostrato nellimmagine sotto per il collegamento con la spina USB.

2. La lampadina d'indicatore USB rossa rimane accesa quando si carica la batteria del drone
e la luce diventa verde quando completamente carica.

* Per una ricarica piu rapida, si consiglia di utilizzare un adattatore con una corrente di
uscita di 5 V 2 A(non incluso) per caricare la batteria

1 &

Caricatore del Caricabatterie ‘ -
telefono portatile | - /
i E :
n Batteria di drone
Ricarica del Caricatore
computer da auto

Smaltimento e riciclaggio della batteria Li-Po 3
Le batterie sprecate ai polimeri di litio non devono essere collocate con i .
rifiuti domestici. Si prega di contattare |'agenzia locale per I'ambiente 0 i ’

iuti o il fornitore del modello o il centro di riciclaggio delle batterie Li-Po .’

piul vicino.

Installazione e smontaggio del carrello di
atterraggio

Come mostra il diagramma, puntare il montante del carrello di atterraggio sul foro del corpo
€ premere, poi serrare le viti sul carrello di atterraggio. Durante lo smontaggio, allentare le viti
ed estrarre il carrello di atterraggio (figura 4).
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Nota Bene: avvicinare il carrello di atterraggio al livello del drone,
altrimenti sara instabile e influenzera la stabilita del drone.

O (o d

Propeller install and aisassembly

1. Utilizzare il cacciavite in senso antiorario per estrarre la vite e quindi sollevare I'elica
danneggiata (Figura 5).

2. Sostituire con la stessa nuova elica in direzione di rotazione, mirare al foro della vite per
installarlo, poi serrare la vite in senso orario.

Avviso: durante il
caricamento, assicurarsi
che l'installazione sia

B
corretta, 1'

altrimenti il drone non
puo volare normalmente.

i Figura 4

Diagramma della sostituzione del motore

T_—71
. Rimuovere la vite e il paralume con un /ﬁ.»Lj"” W) \

motore danneggiato dopo aver scollegato il
terminatore del motore.

2. Sostituire con lo stesso nuovo motore,
collegare il cavo del motore, inserire il
paralume, poi serrare le viti in senso orario.

cacciavite in senso antiorario e rimuovere il 117/ ‘
LA\

Avviso: prestare attenzione a non
danneggiare la scheda LED quando si estrae
il motore.

Nota bene: & assolutamente necessario che
la direzione di rotazione del motore sia la
stessa, altrimenti il drone non possa volare.

Figura 6
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Suggestions for motor using:
It’s normal that after using for a period of time, the motor performance will decrease, so
please purchase a new one for replacement.

Diagramma di installazione della scatola della
telecamera

Quando si installa la scatola della telecamera, collegare il drone e la presa della telecamera,
puntare la fibbia della fotocamera nella posizione inferiore del drone (Figura 11), poi premere
e ruotare di 90 gradi.

della batteria
Quando si installa, & necessario premere due fibbie del coperchio della batteria, poi spingere
la scatola della batteria nel posto giusto (Figura 18);

Quando si smonta, premere due fibbie della scatola della batteria, poi estrarre la scatola della
batteria. -

Faccia in su
l'adesivo

Figura 18
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Lista di controllo prima del volo

1) Assicurarsi che la batteria del drone e del trasmettitore siano completamente cariche.
2) Assicurarsi che la levetta di manovra sinistra del trasmettitore sia nella posizione
centrale.

8) Si prega di rispettare rigorosamente l'ordine di accensione e spegnimento prima
dell'operazione. Accendere prima il trasmettitore e poi accendere il drone prima di
volare; spegnere prima la potenza del drone e poi spegnere la potenza del trasmettitore
al termine del volo. Accendere e spegnere correttamente I'ordine puo causare il drone
fuori controllo e minacciare la sicurezza delle persone. Si prega di coltivare una corretta
abitudine di accendere e spegnere.

4) Assicurarsi che la connessione sia stabile tra la batteria e il motore, ecc. La vibrazione
in corso potrebbe causare un cattivo collegamento del terminale di alimentazione che
rende il drone fuori controllo.

5) Un funzionamento improprio puo causare la caduta del drone, che pud provocare
guasti al motore e rumore, e quindi effettuare lo stato di volo o addirittura smettere di
volare. Per favore, vai al distributore locale per acquistare nuove parti da sostituire in
modo che il drone ritorni al suo stato migliore.

Passaggi di volo
Accoppiamento di frequenza

[SiST=1=]

©®-- .(@ Accendi il trasmettitore

Tirare la levetta di manovra sinistra nella posizione
pill bassa e rilasciare, la spia luminosa lampeggia
lentamente. Indica che il trasmettitore entra nello
stato di accoppiamento della frequenza.

Tenere premuto il pulsante di accensione per due secondi per avviare il drone, quando la
frequenza é accoppiata correttamente, poi la luce di navigazione sinistra continua a
lampeggiare, mentre la luce di navigazione destra & spenta. Quindi mostra che entra nello
stato di calibrazione del livello della bussola.

Deve essere posizionato sul terreno
orizzontale!
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Calibrazione della bussola

Ruotando orizzontalmente il drone (Figura 19), fino a quando il trasmettitore suona a lungo
'di ..." e mostra che la calibrazione orizzontale € terminata. Il LED di navigazione sinistro si
illumina in modo fisso e il LED di navigazione destro lampeggia, entra nello stato di
calibrazione verticale.

Ruotando verticalmente il drone (Figura 20), fino a quando il trasmettitore suona a lungo "di
...", mostra che la calibrazione verticale & terminata e che i quattro LED di navigazione
lampeggiano e ruotano.

Figura 20 s

. F.igura 1.9 Calibrazione verticale -
Calibrazione orizzontale ) [

Consiglio: & necessario avere la calibrazione della bussola prima di ogni avvio del drone,
oppure il drone non puo volare normalmente.

Ricerca del segnale GPS

Dopo aver abbinato correttamente la frequenza, il drone entra per cercare automaticamente il
segnale GPS.

Quando l'indicatore blu di sinistra del trasmettitore passa da lampeggianare a illuminare
costantemente, indica che la connessione del segnale GPS ¢é stata completata
correttamente. Altrimenti, il drone non puo volare.

Attiva / disattiva il segnale GPS

Il valore predefinito del GPS e attivo.

Disattiva:

Fare clic sul tasto, il trasmettitore emettera il suono di "di", I'indicatore blu del
frasmettitore & spento per indicare che la funzione del GPS é disattivata.

(La funzione & adatta per I'utilizzo in presenza di segnale GPS debole o interno, quando
la funzione GPS ¢é disattivata, cosi come la funzione punto fisso.)Attiva:

Ripeti sopra I'azione dopo cinque secondi, puoi riavviare la funzione GPS.

* La funzione pué essere utilizzata solo quando il motore & bloccato.
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Calibrazione (Questa azione viene utilizzata
quando si vola in modo anomalo

Dopo aver terminato la calibrazione della
bussola, spingere la levetta di manovra destra
in basso a destra di 45 gradi, le luci LED di
drone lampeggeranno e rilasciano, questo
significa che la calibrazione del giroscopio &
completata.

Suggerimenti: quando il drone subisce un impatto violento o si blocca, forse non & in
grado di ripristinare il giroscopio e causa un controllo difficile, in tal caso, poi &
necessario spegnerlo e riaccenderlo per eseguire la calibrazione. E un dovere mettere il
drone sul terreno orizzontale.

Sbloccare / Bloccare il motore

Sblocca il motore:

Spingere la levetta di manovra sinistra e destra verso I'interno fino all'angolo di 45 gradi
simultaneamente.

Blocca il motore:

L'operazione provochera I'arresto
del motore immediatamente prima
del decollo del drone.

Controllo di Volo
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— mode .
Regolare fine avanti e indietro

Quando decollare, se il drone si inclina in avanti, preme il pulsante della regolazione fine e spingi
indietro la levetta di manovra destra. Altrimenti la spingi in avanti.

Regolazione fine di volo laterale sinistro e destro

Quando decollare, se il drone si inclina verso sinistra, poi premere il pulsante Regolazione Fine e
spingere la levetta di manovra destra indietro per regolare. Altrimenti spingere in avanti.
Regolazione fine girevole sinistro e destro

Quando decollare, se la testa del drone ruota a sinistra, poi premere il pulsante Regolazione fine e
spingere la sinistra levetta di manovra a destra. Altrimenti spingere a sinistra.

Introduzione alla Funzione

Registrare video

Mentre fai il video, fai clic sul tasto per iniziare a prendere il
ideo, il trasmettitore suona "didi" per ricordarti, fai di nuovo
clic sul tasto per interrompere I'acquisizione del video
quando desideri interrompere.
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Fare Foto

Mentre scatti foto, fai clic sul tasto per scattare una
foto. Se fai clic sul tasto in modo continuo, &
possibile scattare diverse foto (mentre scatti foto,
fai clic sul tasto, il trasmettitore suona "di" per
ricordarti).

Regolazione Gimbal

Fai scorrere la chiave della regolazione del Gimbal, il
Gimbal inizia a oscillare su e giu, con il video nel tuo
telefono, puoi ruotarla sull'angolazione desiderata, rilasci
il tasto, la funzione Gimbal si ferma. Puoi scattare foto e
video a questo angolo.

Ritorno a un pulsante

Durante il volo, fai clic su questo pulsante, poi il
trasmettitore emettera un suono lungo "di", mostra
che il drone inizia a tornare. (Al ritorno, il trasmettitore
emettera un segnale acustico "di" costantemente per
ricordare) Torna all'inizio. (Durante il ritorno, fai
nuovamente clic su questo pulsante, poi esci dal
ritorno.)

Nota Bene: Durante il ritorno, la levetta del trasmettitore non pué controllare
il drone, & necessario attendere che il drone torni al punto di
decollo e mantenga la stessa direzione di decollo,poi la levetta
del trasmettitore puo controllare di nuovo il drone.

Funzione di Seguire

La funzione é riferita al segnale APP del cellulare,
quindi & necessario rendere il drone e I'APP connessi
normalmente, attivi contemporaneamente il servizio di
localizzazione del cellulare, altrimenti questa funzione
non é valida.

Mentre si vola, fai clic su questo pulsante, il drone
suona "di", ed entra nella funzione di seguire e puo
seguire 'utente.
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olo di Accerchiamento

Fai clic sul pulsante di Accerchiamento, il trasmettitore emettera il suono di "di*, poi passera
la funzione di volo di accerchiamento. Il drone volera in una posizione predefinita e
ttendera la direzione controllata dall'utente per regolare la velocita e la direzione del drone

manipolando la levetta di manovra destra. Il raggio di accerchiamento predefinito € minimo,

quindi il drone vola solo lungo il sottogamma.

Svolta a sinistra, il drone vola in

A
Nello stato di volo in / \ senso orario; Spostat

ulteriormente, la velocita del volo di

. N
accerchiamento, la bt o ; . Lo
levetta di manovra \\ j accerchiamento diventera piu
v veloce;
A

sinistra puo controllare

solo l'altezza di volo del " / \ Svolta a destra, il drone vola in

« » Senso antiorario; Spostati
\ / ulteriormente, la velocita di volo di
v accerchiamento diventera piu
A veloce;
/f\\ Vai giu per allargare il raggio di
\\\( / accerchiamento;
v

Vai in su per restringere il raggio di

\\U/ accerchiamento.
v

Modalita di Quota Fissa

Il sistema di controllo del volo intelligente calcola l'altezza di levitazione e ha prestazioni di
controllo piu stabili, rendendolo facile per i principianti da controllare. Rilascia la levetta di
manovra del telecomando, il drone puo automaticamente sospendere per soddisfare la
necessita di manipolazione a mano singola. La fotografia aerea & piu chiara.

Nota Bene: se si verifica una deformazione dell'elica o un danno al motore,
non é possibile utilizzare la funzione di altezza fissa. Instabilita
della pressione atmosferica o tempo del tifone, la funzione di
altezza fissa non puo essere utilizzata normalmente.

Modalita di Punto Fisso

Il controllo intelligente del volo puo calcolare l'altezza sospesa

Modalita di punto fisso + Modalita di quota fissa, rendere il volo piu stabile,
scattare foto pii nitide e operare piu facilmente.

* 1 drone viene fornito con posizione GPS e punto fisso. Quindi, prima di volare,
’assicurati che sia collegato al segnale GPS normalmente. 0 diventera non valido.
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Tasti di Modalita Velocita Alta / Media /
Bassa

Fai clic su questo pulsante, quindi suonera "di", significa modalita a bassa velocita "L";
quando suona "di.di", significa velocita media "M"; e suoni "di.di.di" significa modalita ad alta
velocita "H".
Modalita di Velocita Bassa (Modalita L)
1. La modalita di bassa velocita & adatta per
principianti.
Medium speed Mode(Mode M)

2. La modalita di velocita media € adatta per i
giocatori abili a giocare con la leggera brezza.

Modalita di Velocita Alta (Modalita H)

3. La modalita ad alta velocita & adatta all'esperto
in caso di acrobazie aeree all'aperto.

Allarme della Batteria Scarica

Quando il trasmettitore € in batteria scarica, emettera il suono di "di ... di ... di ..."
costantemente per allarmarti, ora dovresti far atterrare il drone il prima possibile per
sostituire la batteria.

Durante il volo, nel caso in cui la batteria del drone sia bassa, emettera il suono di "di" .. "di"
. per allarmarti, le luci dellindicatore del drone passeranno dalla Iuce fissa a lampeggiante.
Dopo ['allarme, il drone ritorna automaticamente al punto di partenza.

Nota Bene: dopo I'allarme di batteria scarica, il drone tornera a casa e il raggio
controllabile sara entro un raggio di 20 metri.

Allarme Fuori Portata

Quando il drone volera fuori dalla distanza massima del telecomando, il trasmettitore
emettera un segnale acustico "didi ... didi ... didi ..." per allarmare 'utente per riportare il
drone nel raggio immediatamente.

Protezione di Fuori Controllo

La protezione di fuori controllo si riferisce al sistema di controllo di volo che controlla
automaticamente il drone per tornare al punto di ritorno dopo aver ricevuto il segnale del
telecomando (es. Fuori controllo) e la funzione di atterraggio, che puo ridurre la perdita o la
caduta del drone.

Il drone non ha la funzione di evitare ostacoli durante il volo di ritorno incontrollato. L'utente
puo impostare il valore dell'altitudine di ritorno per evitare ostacoli sulla via del ritorno.
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Possibilita di entrare la modalita della
protezione di fuori controllo

* Il telecomando & spento.

* La distanza del volo supera la distanza effettiva della trasmissione del segnale del telecomando
* C'¢ un ostacolo tra il telecomando e il drone.

* Il segnale del telecomando € disturbato.

Protezione di Blocco

1. Quando le eliche si bloccano, il LED del drone lampeggia rapidamente e attiva la funzione di
protezione di blocco e i motori smettono di funzionare.

2. Abbassa la levetta di manovra sinistra nella posizione pill bassa e torna al centro, il LED del
drone riceve una luce solida e la protezione di blocco viene rilasciata e il drone puo volare di
nuovo.

Conosci la tua APP
Scarica e installa APP: potensic

uesto software ¢ adatto per i cellulari nel sistema 10S e Android, si prega di
scaricarlo e installarlo tramite store APP.

1. L'utente del cellulare ISO puo navigare su App Store per
cercare potensic da scaricare.

2. L'utente di Android puo navigare su Google Play per
cercare potensic da scaricare.

8. E possibile eseguire la scansione del codice QR a destra o del
codice QR sulla scatola direttamente per scaricarlo e installarlo.

2 Available on the

App Store  [»~ Google play

4. Per operazioni specifiche, si prega di consultare il menu d’aiuto nellAPP

Per scattare foto e registrare video

1. Inserire la scheda TF nello slot della telecamera, assicurarsi che il lato metallico della scheda
sia rivolto verso l'alto come la Figura # 21.

Figura 21

2. La foto aerea verra salvata nel cellulare e nella scheda TF, mentre il video verra salvato solo
nella scheda TF. Ma é possibile scaricare il video nel cellulare solo quando il cellulare si
connette con il drone WiFi e la scheda TF nella telecamera di drone.

Suggerimento: fai clic sull'icona del video per salvare un video al termine della
registrazione oppure non é possibile salvare il video.
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8. Spegni il drone per primo quando finisci la fotografia aerea. Estrarre la carta TF e
inserire la carta in un lettore di schede. Collegare il lettore di schede alla porta USB del
computer. Dopo un'attimo, visualizza i dati della fotografia aerea da "il mio computer" -
'disco del cellurare".

Suggerimento: si prega di riprodurre il video o la foto dopo aver copiato tutti i dati della
ﬂologralia aerea sul computer e assicurarsi che il software di riproduzione supporti il
ormato relativo.

Pezzi di ricambio (venduti separatamente)

er convenienza, i pezzi di ricambio sono elencati per voi da scegliere, che possono essere
acquistati dal store locale.

+

Copertura di Drone Fondo di Drone Elica A Elica B

<7 !

Carrello di Supporto di Paralume Adattatore per
atterraggio batteria telecamera

e

Scheda di potenza  Scheda magnetica  Scheda ricevente Modulo GPS

v N AN/

Scheda LED Scheda LED posteriore Scheda LED anteriore Scheda LED

anteriore sinistra sinistra destra posteriore destra
(LED verde / (LED rosso / (LED verde / (LED rosso /
presa bianca) presa rossa) presa rossa) presa hianca)
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Motore dell'elicaA  Motore dell'elica B Batteria Caricatore USB
(cavo hianco e nero  (cavo rosso e blu / Lipo

/presa bianca) presa rossa)

Ingranaggio Asta Carta di TF Lettore di

schede
i d
P—
Cacciavite Scatola di Trasmetti-
telecamera tore

Avviso

| prodotti della nostra azienda migliorano continuamente, il disegno e le specifiche sono

soggetti a modifiche senza preavviso.
Tutte le informazioni contenute in questo manuale sono state attentamente controllate per

garantire la precisione, in caso di errori di stampa, la nostra azienda riserva linterpretazione
finale corretta.
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. . . .
Risoluzione dei Problemi
No.|Problema Causa del Problema Soluzione
Lindica- |1. Batteria scarica. 1. Sostituire Ia batteria del trasmettitore.
tore del  [2. Le batterie non sono posizionate 2. Installare le batterie seguendo gli
1 | trasmetti- | correttamente. indicatori di polarita.
tore & - P -
3. Pulire lo sporco tra la batteria e i contatti
spenta.  |3. Contatto scarso. della batteria
1. La luce dell'indicatore é spenta. 1. Lo stesso come sopra.
Non riesce ?I 2. '8 uninterferenza del segnale nelle 2. Riawviare il drone e accendere il
accopprare Il - inanze. trasmettitore.
9 drone con il 3G i
trasmettitore. 3. Malfunzionamento. - Giocare il drone passo per passo
secondo il manuale utente.
4. La componente elettronica ¢ danneggiata | 4- Acquistare i pezzi di ricambio dal venditore
per incidente frequente. locale e sostituire le parti danneggiate.
1l drone & 1. L'elica deformata sul serio. 1. Sostituire I'elica.
sotto : - — -
3 alimentato o 2. Batteria scarica. 2. Ricaricare la batteria del drone.
non puo ) ) , 3. Installare I'elica in conformita con il
volare. 3.L'installazione dell'elica non corretta. manuale utente.
ihraginna i ; 1. Si prega di fare riferimento alle istruzioni
1. Calibrazione impropria. di calibrazione.
2. L'elica ¢ seriamente deformata. 2. Sostituire I'elica.
lldrone | 3. Il supporto del motore si deforma dopo | 3. Sostituire le parti del supporto del
non pud un violento arresto. motore.
4| librarsie 4. Mettere il drone sulla terra per circa 10
Dion 4. 1l giroscopio non € stato ripristinato . g A per cl :
si inclina a dopo un schianto violento. secondi o riavviare il drone a calibrare di
un lato. nuovo.
5. Il motore & danneggiato. 5. Cambia motore.
6. La calirazione della bussola non viene 6. Rifare la calibrazione della bussola.
fatta.
La luce 1. Batteria scarica. 1. Ricaricare la batteria del drone.
dellindica- o ) , 2. Acquista una nuova batteria dal
5 |tore del 2. La batteria & scaduta 0 in caso di venditore locale per sostituire la batteria
drone & protezione da scarica. o carica la batteria secondo il manuale
spenta. d'uso. i
3. Contatto scarso. 3. Collegare e scollegare la batteria.
Impossibile | 1. C'& un segnale di interferenza nelle 1. Esercitati e leggi attentamente le
6 | vedere vicinanze. istruzioni per il controllo del cellulare.
limmagine | 2 a telecamera ¢ danneggiata. 2. Sostituisci telecamera.
Dicile da controllare Esercitati e leggere le istruzioni per il
7 con il cellulare. Non abbastanza esperto. controllo del cellulare.
.. | 1. L'elica é seriamente deformata. 1. Sostituire I'elica.
Impossiile N ’ R
8 | mantenere 2. Il motore & danneggiato. 2. Sostituire il motore.
l'altitudine. | 3. La pressione atmosferica non & stabile. 3. Fare riferimento allistruzione "Modalita di
Quota Fissa".
Impossibile | Impossibile mantenere a un punto fisso.  |1. Cerca di nuovo per collegare il segnale GPS.
g |mantenere a 2. Comparare nuovamente la bussola; In caso
un punto 2. Disordine dopo il decollo. contrario, sostituire una nuova piastra
fisso. geomagnetica.
Dopo avere cercato ma non il R T
10 segnale GPS non puo essere trovato. | I modello GPS ¢ rotto. 1. Sostituisci un drone nuovo.
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Informazioni FCC

Questo apparecchio ¢ stato testato ed & risultato conforme ai limiti di Classe B dispositivi
digitali, ai sensi della Parte 15 dei limiti FCC Rul es.These sono progettati per fornire
protezione residenziale contro interferenze dannose in una

zona residenziale installazione. Questa apparecchiatura genera, utilizza e pud emettere onde
radio energia e, se non installato e utilizzato in conformita alle istruzioni, puo causare
interferenze dannose alle comunicazioni radio.

Tuttavia, non vi & alcuna garantire che non si veri chino interferenze in una particolare
installazione. Se questo apparecchiatura causa interferenze dannose alla ricezione
radiotelevisiva. che possono essere determinate accendendo I'apparecchiatura e
spegnendo, l'utente & incoraggiato a cercare di correggere l'interferenza in uno o piu dei
seguenti provvedimenti:

@ Riorientare o riposizionare I'antenna di ricezione.

@ Aumentare la distanza tra l'apparecchio e il ricevitore

@ Collegare l'apparecchiatura ad una presa di corrente sul circuito diverso da quello a cui il
receiveris collegato.

AVVERTENZA: i cambiamenti o le modiche non espressamente approvati dalla parte
responsabile della conformita potrebbero annullare I'autorizzazione dell'utente a utilizzare
I'apparecchiatura.

Avvertenza FCC:

L'apparecchiatura puo generare o usare I'energia a radiofrequenza. Cambiamenti o modiche 4

questa apparecchiatura possono causare interferenze a meno che il modiche sono

espressamente approvate nel manuale di istruzioni. Le modiche non autorizzate dal

produttore possono annullare il diritto dell'utente ad utilizzare questo

dispositivo.

Questo dispositivo & conforme alla parte 15 delle norme FCC. Il funzionamento & soggetto al

seguenti due condizioni:

1) il dispositivo non deve causare interferenze dannose.

(2) questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, comprese quelle che
potrebbero causare indesiderato operazione.

Dichiarazione sull'esposizione alle
radiazioni FCC

Il dispositivo ¢ stato valutato per soddisfare i requisiti generali di esposizione alle
radiofrequenze.
Il dispositivo puo essere utilizzato in condizioni di esposizione portatile senza restrizioni.

CEP® & K

MADE IN CHINA
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Resumen del drone y transmisor

Drone
e /\/ Frontal . .
Helice A ———» e Helice B
by O
Cubierta
Derecha Drone

Botdn
encendido

Luz Fontal

(Verde)
Tren de
aterrizaje
Luz trasera
(Rojo)
Parametros principales
Tmaio Drone 423x423x160mm | Distancia y radio de vuelo unos 150m .
(Sin interferencia)
Peso Drone 2309 Distancia y radio unos 150 m
Diametro Hélices | 190mm transmisor (Sin interferencia)
Tiempo de vuelo uno s 16 mins Resolucion Camara 1920x1080P
Bateria Drone 7.4V 1000mAh Modo control Drone 2.4GHz
Tiempo de carga baterial uno s 200 mins Tipo de transmisor 5.8GHz
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Vista de despiece
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No. Nombre No. Nombre
1 | Tapon Hélice 13 | Parte baja drone
2 | Hélice A 14 | Protector luz
3 | Hélice B 15 | Tren de aterrizaje
4 | Cojinete 16 | Cubierta Camara
5 | Cubierta Drone 17 | LED delantero derecho (luz verde y conector rojo)
6 | Eje 18 | LED trasero derecho (luz rojo y conector blanco)
7 | Engranaje 19 | Modulo GPS
8 | Soporte Motor 20 | Boton encendido
Motor Hélice A(cable blanco y 21 | Botono encendido cubierta
9 negro / conector blanco) 22 | Placa receptora
10 | Motor Helice B 23 | Protector bateria
(cable azul y rojo / conector blanco) | 24 | Bateria Lipo
11 | LED delantero izquierdo 25 | Placa magenética
(luz verde / conector blanco) 26 | Adaptador cdmara
12 | LED trasero izquierdo
(luz roja / conector rojo)

Transmisor

Ajuste Gimbal

/ Video

Foto

Palo izquierdo
(Apretar para
recortar)

Switch
encencido

Switch GPS

Palo derecho

Boton retorno

Modo velocidad
Alta/Media/Baja

Nodo Sigueme Soporte teléfono

Modo envolvente

Palo izquierdo | Para controlar el drone arriba/abajo/girar a la izquierda/girar a la derecha

|

Right stick Para controlar el drone hacia adelante/hacia atras/lado izquierdo
volando/lado derecho volando.

Switch encendidol| Presione el interruptor de encendido hacia la derecha y encienda el transmisor, apaguelo
cuando regrese.
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Funciones de tecla

Tecla ajuste Gimbal | Deslice a tecla para ajustar el angulo de la camara hacia arriba
y hacia abajo.

Switch GPS | Haga clic en Presione la tecla para activar/desactivar la funcion de GPS.

Tecla sigueme | Haga clic en la tecla para ingresar a la sigueme funcion, haga clic
nuevamente para salir.

Tecla rodear | Haga clic en la tecla para ingresar a la funcion rodea,haga clic
nuevamente para salir.

Velocidad Baja | Presione brevemente la tecla para activar el modo de alta/media/baja
/Media/Alta | velocidad.
Cuando esté en modo GPS,haga clic en este boton,luego el dron

Tecla de retorno | comenzara a regresar. )
Durante el retorno y haga clic nuevamente en este boton para salir del

retorno.

Foto Haga clic en este boton, toma una foto.Haga clic en este boton
constantemente, toma varias fotos.

Video Haga clic en este boton una vez,comienza a grabar y vuelva a hacer

clic para salir.

Tecla modo | Presione la tecla hacia abajo,tire de la palanca hacia la direccion que
recortador | Necesita recortar,luego puede girar en la direccion que desee. Suelte
para salir.

Instalacion bateria

Abra la tapa de la bateria en la parte posterior del controlador, inserte 4 pilas
Alcalinas (pilas AA, no incluidas)siguiendo los indicadores de polaridad, como
indica la imagen 1

VOOV
\ AN
Imagen 1 \4—::/
Informacion :
1. Asegurese de que los electrodos sean 3. No mezcle diferentes tipos de baterias.
correctos. 4. No cargue la bateria no recargable.

2. No mezcle nuevo con baterias viejas.
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Formas de instalacion del teléfono mavil

Sostenga la hebilla inferior del transmisor, tire del sujetador hacia abajo
hasta que encaje en le teléfono mavil, coloque en el teléfono y luego
suéltelo, el teléfono se quedara bien arreglado.(Imagen 2/3)

Imagen 2 Imagen 3

Aiso: No sujete los botones del teléfono.

Instalacion y desmontaje de piezas
Instruccion de carga para bhateria de drones

1. Primero conecte la bateria drone con cable USB y luego elija uno de los
métodos que se muestran a continuacion para conectar el contector USB.

2. La luz indicadora roja del USB se mantiene brillante cuando se carga y la luz
se vuelve verde cuando esta completamente cargada.

* Para una carga mas rapida, se recomienda utilizar un adaptador con salida 5V 2A
corriente (no incluida) para cargar la bateria

1o |

Cargador teléfono  Bateria externa l

i 2

Cargador ordenador Cargador coche

la basura doméstica. Comuniquese con la agencia ambiental o de ‘
residuos local o con el proveedor de su modelo o con el centro de [ |
reciclaje de bateria Li-Po més cercano.

Eliminacion de baterias Li-Po y Reciclaje
ﬁ Las pilas de polimero de litio desperdiciadas no deben colocarse con "
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Instalacion y desmontaje del tren de aterrizaje.

Como muestra el diagrama,oriente el pilar del tren de aterrizaje al orificio del
cuerpo y presione hacia abajo, luego apriete los tornillos del tren de atterrizaje. Al
desmontar, afloje los tornilos y extraiga el tren de aterrizaje(Imagen 4).

- ™

Nota: asegirese de que el tren de
aterrizaje pueda mantenerse
firme en el suelo. O la estabilidad
del vuelo se veria afectada.

N\ /S

Instalacion y desmontaje hélices
il. Use el destornillador en sentido contrario a las aguajas del reloj para sacar el tronillo y
luego levante la hélice danada (Imagen 5).

2. Reemplace con la misma hélice de direccion giratoria, apunte al orficio del tornillo para
instalarlo, luego apriete el tornillo en sentido horario.

Aviso: Al montar, asegirese
de que la instalacion

correcta, o el dron no puede "
volar normalmente.

Diagrama para Pr—
reemplazo del motor Hif .

1. Retire el tornillo y 1a tapa con un e L
destornillador en sentido antihorario, y '
retire el motor danado después de

desconectarlo del terminal del motor.

2.Reemplace con el mismo motor nuevo,
conecte el cable del motor, coloque la
tapa y luego apriete los tornillos en el
sentido de las agujas del reloj.

ﬂ Imagen 6
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Advertencia: Tenga cuidado de no dafar la placa LED cuando saque el motor.

Aviso: Es obligatorio que la direccion de rotacion del motor sea la misma o el dron no
podra volar.

Sugerencias para el uso del motor:

Es normal que después de usarlo durante un periodo de tiempo, el rendimiento del motor

disminuya, asi que compre uno nuevo para reemplazarlo.

Diagrama de instalacion de la caja de la camara

Cuando instale la caja de la camara, conecte el zocalo de la cdmara, apunte la hebilla de la
camara a la posicion inferior del drone (imagen 11) y luego empuije y gire 90 grados.

Cuando se instala, es necesario
presionar las dos hebilla de la tapa
de la bateria, luego empuijar la caja
de la bateria en el lugar
correcto(Imagen 18);

Al desmontar, presione hacia abajo
las dos hebillas de la caja de la
bateria, y extraiga la caja de la
bateria.

Pegatina
hacia

Imagen 18 arriba
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Comprobaciones Pre-Vuelo

1) Asegurese de que la bateria del dron y las baterias del controlador estén completamente
cargadas.
2) Asegurese de que la palanca izquierda del controlador esté en el posicion central.
3) Siga estrictamente las instrucciones para la orden de encendido y apagado del
controlador y drone. Encienda primero la alimentacion del controlador y luego encienda la
potencia del dron antes de volar; Primero apague la potencia del dron y luego apague la
alimentacion del controlador.La secuencia incorrecta de encendido / apagado puede
hacer que el dron se salga de control y podria poner en peligro su seguridad o la de los
demas. Por favor cree un habito correcto de encender y apagar.
4) Asegurese de que la conexion entre la bateria y el motor sea correcta. La vibracion
durante el uso puede causar una mala conexion y el drone puede ser dificil de controlar.
5) Una operacion incorrecta puede hacer que el dron se bloquee, lo que puede causar
defectos en el motor que podrian afectar la capacidad de vuelo. Si esto ocurre, visite al
distribuidor local para comprar nuevas piezas de repuesto, para que el drone vuelva a su
mejor estado.

Instruccion de vuelo
Empareiando frecuencia

%Ql@ @ | O)E Encender el transmisor
\,‘// — TEEE AN

Tire de la palanca izquierda hasta la posicion mas baja
y suéltela, la luz indicadora parpadea lentamente. Indica
que el transmisor entra en el estado de emparejamiento
de frecuencia.

Mantenga presionado el botén de encendido durante dos segundos para iniciar el drone,
cuando la frecuencia se empareje correctamente, la luz de navegacion izquierda seguird
parpadeando, mientras que la luz de navegacion derecha estara apagada. Asi se
demuestra que entra en estado de calibracion a nivel de brujula.

Se debe colocar en el suelo horizontal!
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Calibracion de la brajula

(Gire horizontalmente el dron (Imagen 19),hasta que el transmisor emita un largo “ di...”, y
muestra que la calibracion horizontal ha finalizado. EI LED de navegacion izquierdo obtiene
una luz fija y el LED de navegacion derecho parpadea, ingresa al estado de calibracion
ertical.

Gire verticalmente el dron (Imagen), hasta que el transmisor emita un largo “ di...”, muestra
que la calibracion vertical esta terminada, y los cuatro LED de navegacion parpadearan y
giraran.

T

B

LT'\

I

I o
Imagen19 || = Imagen 20
Calibracion & 1 Calibracicn
Horizontal vertical

<

Consejos: Es necesario tener la calibracion de la brajula primero cada vez que inicie el
dron, o el drone puede no volar normalmente.

Bisqueda de senal GPS

Después de emparejar con éxito la frecuencia, el dron ingresa en modo para buscar la sefal
GPS autométicamente.

Cuando el indicador azul izquierdo del transmisor cambia de flash a brillo intenso, indica que
la conexion de la senal GPS se ha completado correctamente. Si no, el drone no puede volar
hacia arriba.

Activar / desactivar la seinal GPS

Los valores predeterminados del GPS estan activados.

Apagar:

Haga clic en la tecla, el transmisor emitird el sonido de “di”, el indicador azul del transmisor
estéa apagado para indicar que la funcion de GPS esta desactivada.

(La funcion es adecuada para usar en una situacion de senal GPS débil o en interiores;
cuando la funcion GPS esté desactivada, también lo es la funcién de punto fijo).

Encender:

Repita la accion anterior después de cinco segundos, puede reiniciar la funcion GPS.

* La funcion solo se puede utilizar cuando el motor esta bloqueado.
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Calibracion (esta accion se usa cuando se vuela de manera abnormal)

Después de finalizar la calibracion de la
brajula, empuje la palanca derecha hacia la
parte inferior derecha 45 grados, las luces
LED de los drones destellaran y la soltaran,
esto significa que la calibracion del
giroscopio ha finalizado.

Sugerencias: Cuando el dron recibe un impacto feroz o se estrella, puede causar que el
giroscopio no se recupere y sea dificil de controlar, si es asi, debe apagar
y encender nuevamente para calibrar. Es una necesidad para poner el
drone en el suelo horizontal.

Deshloquear / bloquear el motor

Desbloquee el motor:
Empuije la palanca izquierda y derecha hacia el angulo de 45 grados simultaneamente.

Bloquear el motor:
La operacion haré que el motor deje de funcionar inmediatamente antes de que el drone
despegue.

Control de vuelo

5
®

»
Empuije hacia arriba el palo, y el

> (2

el drone vuela hacia el lado
izquierdo.
Mueve el stick hacia la derecha,

Q0

drone vuela hacia atras.
Mueve el stick hacia la izquierda,|

drone vuela hacia adelante
v
Tire hacia abajo el palo, y el

Palo derecho
el drone vuela hacia el lado
derecho.
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Palo izquierdo »)

Empuije hacia arriba el palo, y el
drone vuela hacia arriba.
4

Tire hacia abajo el palo,
entonces el drone desciende.
Mueve el stick hacia la izquierda,
luego el drone gira hacia la
izquierda.

Mueve el stick a la derecha,luego
el drone gira a la derecha.

b

Modo recortador

@
@

Recortador hacia adelante y hacia atras
Cuando despegue, si el drone se inclina hacia adelante, presione el boton del recortador y
empuje la palanca derecha hacia atras. De lo contrario empuje hacia adelante.

Recortador de vuelo lateral izquierda y derecha

Cuando despegue, si el drone se inclina hacia izquierda, presione el boton de recortador y empuje
la palanca derecha hacia atras para ajustar. De lo contrario empuije hacia adelante.

Recortador de giro izquierda y derecha

Cuando despegue, si la cabeza del drone gira hacia la izquierda, presione el totén de la recortadora
y presione la palanca izquierda hacia la derecha. De lo contrario, empuije hacia la izquierda.

Introduccion a las funciones
Grabador de video

Mientras graba el video, haga clic en la tecla para
comenzar a grabar el video, el transmisor suena
"didi" para recordarle, haga clic nuevamente en la
tecla para dejar de tomar el video cuando desee
detenerlo.

n
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Tomar foto

Mientras tomas fotos, haz clic en la tecla para tomar una
foto. Si hace clic en la tecla continuamente, puede tomar

arias fotos (Mientras toma fotos, al hacer clic en la tecla,
el transmisor suena "di" para recordarle).

Ajuste del Gimbal

Deslice la tecla de ajuste del Gimbal, el Gimbal comienza a
moverse hacia arriba y hacia abajo, con el video en su teléfono,
puede girarlo al angulo que desee, suelte la tecla, la funcion de
Gimbal se detiene. Puedes tomar fotos y videos desde este
angulo.

Una tecla de retorno

Durante el vuelo, haga clic en este boton, luego el transmisor
emitird un pitido largo "'di"", que muestra que el dron comienza a
regresar. (Al regresar, el transmisor emitird un pitido "'di""
constantemente para recordarlo)

Regrese al donde comenzd. (Al regresar, haga clic en este boton
nuevamente, para salir del modo retorno.)

Aviso: Mientras regresa, la palanca de movimiento no puede controlar el drone, debe
esperar a que el drone vuelva al punto de despegue y mantenga la misma
direccion de despegue, luego la palanca de movimiento puede controlar el
drone nuevamente.

Funcion sigueme

La funcion se refiere a la sefial de APLICACION del
teléfono movil, por lo que es una necesidad para que el
drone y la APP se conecten normalmente, active el
servicio de ubicacion movil al mismo tiempo, de lo
contrario, esta funcion no es vélida. Mientras vuela, haga
clic en este boton, el dron suena "di", entra en la funcion
de seguimiento y puede hacer un seguimiento del usuario.
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uelo envolvente

aga clic en el boton, el transmisor emitira el sonido de "di" y luego pasara a la funcion de
odear en vuelo. El dron volard a una ubicacion predeterminada y esperara la direccion
ontrolada por el usuario para ajustar la velocidad y la direccion del drone manipulando el
tick derecho. El radio predeterminado es minimo, por lo que el drone vuela solo a lo largo
del rango marcado.

En el estado de vuelo /A\ Gira a la izquierda, el drone vuela
envolvente, el stick 4 N ) en el sentido de las aguajas del
izquierdo solo puede 7 reloj; Avanzar mas, la velocidad de
controlar la altura de \\v / vuelo que rodea serd mas rapida.
vuelo del drone. a

Gire a la derecha, el drone vuela
// \ en sentido contrario a las
agujas del reloj; Avanzar mas,

la velocidad de vuelo que rodea
sera mas rapida.

Ir hacia abajo para ampliar

el radio de circunvalacion.

Sube para estrechar el
radio de circunvalacion.

odo de retencion de altitud

| control de vuelo inteligente puede calcular la altura suspendida, tiene un rendimiento de
ontrol mas estable para que el principiante pueda manejarlo facilmente. Suelte la palanca, el
ron puede suspenderse automaticamente para satisfacer la necesidad de manipulacion con
na sola mano.

a fotografia aérea es mas facil.

Aviso: Si hay una deformacion de la hélice o un daiio en el motor, la funcion de
retencion de altitud no se puede usar. La inestabilidad de la presion atmosférica o la
climatologia, puede afectar la funcion de retencion de altitud y no funcionar con
normalidad.

odo de punto fijo

| control de vuelo inteligente puede calcular la altura suspendida.

odo de punto fijo + modo de retencion de altitud = posicion sobre el terreno, hacer
ue el vuelo sea mas estable, tomar fotografias mas claras y operar mas facilmente.

El dron viene con localizacion GPS y punto fijo. Asi que antes de volar, asegurese de
que se haya conectado a la seiial GPS normalmente. 0 se volvera invalido.
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Modo de velocidad alta / media / baja

Presione este botdn, luego sonara "di", significa modo de baja velocidad "L";
cuando suena "di.di", significa velocidad media "M"; y suena "di.di.di" significa
modo de alta velocidad "H". (Valor predeterminado de baja velocidad)

Modo de baja velocidad (Modo L)

1. El modo de baja velocidad es adecuado
para principiantes.

Modo de velocidad media (Modo M)

2.EI modo de velocidad media es adecuado
para que los pilotos habiles jueguen la
suave brisa

Modo de alta velocidad (Modo H)

3. El modo de alta velocidad es adecuado
para expertos en experimentar trucos
aéreos en el exterior.

Alarma hateria bhaja

Cuando el transmisor esta en bateria baja, hara el sonido de " di ... di ... di ... ” para
alarmarte constantemente, ahora debes aterrizar el dron tan pronto como sea posible para
reemplazar la bateria.

Mientras vuela, en caso de que la bateria del dron esté baja, emitird el sonido de "di" .. "di" ...
para avisarle, las luces indicadoras del dron cambiaran de brillante a flash. Después de la
alarma, el dron regreso automaticamente al punto de despegue.

Aviso: Después de la alarma de bateria baja, el dron volvera a casa y su rango
controlable estara dentro de un radio de 20 metros.

Alarma fuera de rango

Cuando el dron va a volar fuera de la distancia maxima de control remoto, el transmisor
emitird un pitido "didi ... didi ... didi ..." para alarmar al usuario para que vuelva a volar el
dron inmediatamente. O el dron puede estar fuera de control y volar.

Fuera de control de proteccion

La proteccion fuera de control se refiere al sistema de control de vuelo que controla
automaticamente el avion no tripulado para volar de regreso al punto de retorno después de
recibir la sefial del control remoto (es decir, fuera de control) y la funcion de aterrizaje, que
puede reducir la pérdida o caida del avion no tripulado. .

El dron no tiene la funcion de evitar obstaculos durante el Vuelo de regreso incontrolado. El
usuario puede configurar el valor de la altitud de retorno para evitar obstaculos en el camino
de regreso.
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Posibilidad de entrada fuera del modo de proteccion de control.

* El control remoto esté apagado.

* La distancia de vuelo excede la distancia efectiva de la transmision de la sefial del control
remoto.

* Hay un obstéaculo entre el control remoto y el drone.

* Se perturba la sefal del control remoto.

Proteccion atascada

1. Cuando las hélices se atasquen, entonces el LED del dron parpadeara rapidamente y
Activa la funcion de proteccion atascada y los motores dejan de funcionar.

2. Baje la palanca izquierda hacia la posicion mas baja y vuelva al centro, el LED del avion
no tripulado obtendra una luz sélida y se liberara la proteccion bloqueada y el avion no
tripulado podra volar de nuevo.

Conoce tu APP
Descarga e instala la aplicacion: potensic

This software is suitable for mobile phones in the 10S and Android system,
please download and install it via APP store.

Este software es adecuado para teléfonos moviles en el sistema
10S y Android, descarguelo e instélelo a través de la tienda de
aplicaciones. ;
1. El usuario del teléfono mavil ISO puede navegar en App Store r -

para buscar potensic para descargar. e iy o
2. El usuario de Android puede navegar por Google Play para @ Anesiore, I Google piay

buscar potensic para descargar.
8. Puede escanear el cddigo QR a la derecha o el codigo QR en

el cuadro de color directamente para descargarlo e instalarlo.

Tomar fotos y grabar video.

1. Inserte la tarjeta TF en la ranura de la camara, asegurese de que el lado metalico de la
tarjeta esté hacia arriba como la imagen # 21

Picture 21 |

2. La foto aérea se guardard en su teléfono movil y en la tarjeta TF, mientras que el video sol
se guardara en la tarjeta TF. Pero puede descargar el video al teléfono mévil solo cuando el
teléfono movil se conecta con el WiFi del drone y la tarjeta TF en la cdmara del drone.

Consejo: haga clic en el icono de video para guardar un video cuando termine de
Frabar, o el video no se puede guardar.
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3. Apague el dron primero cuando termine la fotografia aérea. Saque la tarjeta TF e inserte la
tarjeta en un lector de tarjetas. Conecte el lector de tarjetas con el puerto USB de la
computadora. Después de un tiempo, vea los datos de fotografia aérea de "mi
computadora” - "disco movil".
Consejo: reproduzca el video o la foto después de copiar todos los datos de la fotografia
aérea a la computadora y asegirese de que el software de reproduccion sea
compatible con el formato relativo.

Piezas de repuesto (se vende por separado)

Para su comodidad, las piezas de repuesto se enumeran para que elija, que se pueden
comprar al vendedor local.

+

Cubierta Drone

Fondo Drone

Hélice A

Hélice B

<7

Tren de Aterrizaje

Cubierta bateria

Cubierta luces

Adaptador camara

Placa magnetica

Plca receptora

Modulo GPS

N/

N/

zécalo blanco)

Placa LED delantero Placa LED trasero
izquierdo(LED verde/ izquierdo(LED rojo

/ zécalo rojo)

Placa LED delantero
derecho(LED verde/
z6calo rojo)

Placa LED trasero
derecho(LED rojo/
zécalo blanco)
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Motor hélice A Motor hélice B Bateria Lipo Cargador USB
(Cable blanco y (Cable rojo y azul
negro /zécalo /z6calo rojo)
blanco)
V -
Engranaje Eje Tarjeta TF Lector Tarjeta
i d
Destronillador Cubierta camara Transmisor
Noticia importante

Los productos de nuestra empresa estan mejorando todo el tiempo, el disefio y las
especificaciones estan sujetos a cambios sin previo aviso.

Toda la informacion contenida en este manual se ha comprobado cuidadosamente para
garantizar la exactitud. Si hay algtin error de impresion, nuestra empresa se reserva el
derecho de interpretacion final.
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Solucion de problemas

No.|Problema Causa del problema Solucion
!.a !uz 1. Bateria baja 1. Reemplaca la baterfa del controlador
:indllcadora 2. Las baterias estdn en una posicion 2. Instale las baterias siguiendo los
1 |t incorrecta indicadores de polaridad
esta 3. Mal contacto 3. Limpie entre la bateria y los contactos
apagada. ) de la bateria.
1. La luz indicadora esté apagada. 1. Lo mismo que arriba.
Error al 2. Hay una senal interferente cerca. 2. Reinicie el dron y encienda el controlador
o |emparejar el

dron conel | 3. Operacion incorrecta

3. Opere el drone paso a paso de acuerdo
con el manual del usuario

4. El componente electronico esta danado
por frenéticamente accidente.

4. Comprar repuestos del vendedor local y
reemplazar las piezas danadas.

El drone no | 1. Calibracion incorrecta.

1. Reemplaca la hélice

fiene potencig 2. La hélice esta seriamente deformada.

2. Recargue la bateria del dron.

3 suficiente o
no puede PR - 3. Instale la hélice de acuerdo con el
Volar 3. Instalacion incorrecta de la hélice. manual del usuario.
1. Calibracion incorrecta. 1. Consulte la instruccion de calibracon
2. La hélice esta seriamente deformada. 2. Reemplace la hélice
El d_ran no | 3. El soporte del motor se deforma 3. Reemplace las partes del soporte
podia después de un choque violento. del motor.

4 | flotare .
inclinarse | 4. El giroscopio no se reinicio después de 4';?Ig:]oaqzljjsrzlr]fer?ﬂ]%:(;l)(;eslezxgirsnzle
:1;:;:;3 un un chogue grave. reinicie el dron para calibrar de nuevo.

5. El motor esta dafado. 5. Reemplace el motor.
6. Sin proofreading la brijula. 6. Reproofreading la brajula.
1. Bateria baja. 1. Recargue la bateria del dron
La luz -
L - A 2. Compre una bateria nueva del vendedor
5 fndicadora de| 2. La bateria estd expirado o local para reemplazar la bateria o cargarla

drones esta sobreprotegida por descarga
apagada.

de acuerdo con el manual de uso.

3. Contacto deficiente

3.Conecte y desconecte la bateria

No puede | 1. Hay una senal interferente cerca
ver la foto

1. Practique y lea la instruccion de control
del teléfono cuidadosamente.

2. La camara esta danada.

2. Reemplace la camara.

Dificil de controlar

Practique y lea la instruccion de control

7 por teléfono ‘ No tiene suficiente experiencia. del teléfono celular con cuidado.
No se 1. La hélice deformada seriamente. 1. Reemplace la hélice

8 puede 2. El motor estd danado. 2. Reemplace el motor
mantener 3. Consulte el manual de modo de

" 3. La presion atmosférica no es estable
la altitud

retencion de altitud.

©

No se puede | 1. Si el GPS se ha conectado o no.

1. Buscar nuevamente para conectar la sefial GPS

mantener la
posicion 2. Inestable después de despegar.

2. Compara la brdjula de nuevo; Si no,
reemplace una nueva placa geomagnética.

o

Buscd pero no pudo encontrar

la sefial GPS

El m6dulo GPS estd dariado, | PO! favor, reemplace uno

nuevo.
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Nota de Ia FCC

Este equipo ha sido probado y se encontré que cumple con los limites para un dispositivo
igital de Clase B, de conformidad con la Parte 15 de las Reglas de la FCC. Estos limites
stan disefiados para proporcionar una proteccion razonable contra interferencias dafinas
n una instalacion residencial. Este equipo genera y puede irradiar energia de radiofrecuen-
ia'y, sino se instala y utiliza de acuerdo con las instrucciones, puede causar interferencias
perjudiciales a las comunicaciones de radio. Sin embargo, no hay garantia de que la
interferencia no ocurra en una instalacion en particular. Si este equipo causa interferencia
afiina a la recepcion de radio o television, lo que puede determinarse apagando y
ncendiendo el equipo, se recomienda al usuario que intente corregir la interferencia
mediante una 0 mas de las siguientes medidas:

Reorientar o reubicar al receptor antena.

Aumente la separacion entre el equipo y el receptor.

Conecte el equipo a una toma de corriente en un circuito diferente al que esta conectado
el receptor.

IADVERTENCIA: los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por la parte
responsable del cumplimiento pueden anular la autoridad del usuario
para operar el equipo.

Aviso de la FCC

El equipo puede generar o usar energia de radiofrecuencia. Los cambios o modificaciones a
este equipo pueden causar interferencia dafina a menos que las modificaciones estén
expresamente aprobadas en el manual de instrucciones. Las modificaciones no autorizadas
por el fabricante pueden anular la autoridad del usuario para operar este dispositivo.

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las Reglas de la FCC. La operacion esta sujeta a

las siguientes dos condiciones:

(1) Este dispositivo no puede causar interferencia daina.

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las interferencias
que puedan causar un funcionamiento no deseado.

Declaracion de exposicion a la radiacion
de la FCC

El dispositivo ha sido evaluado para cumplir con el requisito general de exposicion a RF.
El dispositivo se puede utilizar en condiciones de exposicion portatil sin restricciones.

CEP® & 1
’*E.cm’é”—

MADE IN CHINA
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CC Note

his equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B
igital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
rovide reasonable protection against harmful interference in a residential
nstallation. This equipment generates uses and can radiate radio frequency
nergy and, if not installed and used in accordance with the instructions, , which
ay cause harmful interference to radio communications. However, there is no
uarantee that interference will not occur in a particular installation. If this
quipment does cause harmful interference to radio or television reception,
hich can be determined by turning the equipment off and on, the user is
ncouraged to try to correct the interference by one or more of the following
easures:
Reorient or relocate the receiving antenna.
Increase the separation between the equipment and receiver.
Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which
the receiver is connected.

ARNING: Changes or modifications not expressly approved by the party
responsible for compliance could void the user's authority to
operate the equipment.

CC Notice:

he equipment may generate or use radio frequency energy. Changes or
odifications to this equipment may cause harmful interference unless the
odifications are expressly approved in the instruction manual. Modifications not
uthorized by the manufacturer may void user’s authority to operate this device.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the

ollowing two conditions:

1) This device may not cause harmful interference.

2) This device must accept any interference received, including interference that
may cause undesired operation.

FCC Radiation Exposure Statement

The device has been evaluated to meet general RF exposure requirement.
The device can be used in portable exposure condition with out restriction.

QLEASe

(€@ &

foye® -

MADE IN CHINA
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