Bagotte

Staubsaugerroboter

Model: BL5S09NW Smart Navigation & Remote Control

BEDIENUNGSANLEITUNG

Bitte halten Sie diese Bedienungsanleitung griffbereit
und lesen Sie sie sorgfaltig und aufmerksam durch.
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Sicherheitshinweise

Bitte lesen und befolgen Sie die Sicherheitshinweise, bevor Sie das Produkt in

Betrieb nehmen.
» Lesen Sie diese Bedienungsanleitung grindlich und aufmerksam durch bevor Sie das
Produkt verwenden.
* Halten Sie diese Anleitung griffbereit.
= Jeder Einsatz bei dem die Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung nicht befolgt
werden, kann zu Verletzungen von Personen oder des Produkts fuhren.

Sicherheitshinweise

1. AusschlieBlich autorisierte Techniker sind zur Demontage des Produkts berechtigt. Endnutzer diirfen

das Produkt nicht reparieren oder demontieren.

2. Benutzen Sie nur den Orginalakku und das Orginalnetzteil des Produkts zum erneuten Aufladen. Die

Verwendung eines unpassenden Adapters kann zu Stromschlagen, Feuer oder Produktbeschadigungen fuhren.

. Fassen Sie den Netzadapter, das Netzkabel oder den Netzstecker niemals mit feuchten Handen an.

. Lassen Sie nicht zu, dass Kleidungsstlicke oder Kérperteile in die Rader eingezogen werden.

. Stellen Sie sicher, dass das Produkt nicht in die Nahe von Zigaretten, Feuerzeugen, Streichhdlzern

oder anderen entziindbaren Quellen kommt.

. Wenn das Produkt eine Reinigung bendtigt, fihren Sie diese erst aus, nachdem es vollstandig aufgeladen ist.

. Knicken Sie das Netzadapterkabel nicht und legen Sie es nicht unter scharfe oder schwere Gegenstande.

. Das Produkt darf nur in Geb&uden benutzt werden und ist nicht fur die Nutzung im Freien gedacht.

. Es darf sich nicht auf das Produkt gesetzt werden oder Objekte darauf befestigt werden. Bitte achten

Sie auch auf Kinder oder Haustiere wahrend das Gerat in Betrieb ist.

10. Verwenden Sie das Gerat nicht in nasser oder feuchter Umgebung wie z.B. in Badezimmern oder
Waschekichen.

11. Um Unfalle zu vermeiden, entfernen Sie vor der Verwendung des Gerates in der zu reinigenden Umgebung
Gegenstande, wie z.B. zerbrechliche Objekte, Kordeln, Kleidungsstiicke, Papier und lose Kabel. Heben Sie
auch alle bodenlangen Gardienen, Vorhange und Uberwirfe an, um potenzielle Unfalle zu vermeiden

12. Stellen Sie das Gerat nicht an Stellen ab, wo es leicht herunterfallen kdnnte (wie z.B. Tische, Stihle, etc.).

13. Schalten Sie den Roboter iber den EIN/AUS-Schalter aus, wenn Sie ihn transportieren oder firr eine langere
Zeit nicht einsetzen mdchten.

14. Bevor Sie mit dem Aufladen beginnen, tberpriifen Sie bitte, ob der Netzadapter richtig mit der
Steckdose verbunden ist.

15. Familienmitglieder und andere Personen im Haushalt sollten (iber den Betrieb des Gerates informiert werden,
um vermeiden, dass jemand stolpert.

16. Wenn der Staubbehalter voll ist, leeren Sie ihn vor dem Gebrauch.

17. Das Gerat darf nur bei Temperaturen von 0°C bis 40°C betrieben werden.

18. Setzen Sie das Produkt nicht hohen Temperaturen oder direkter Sonneneinstrahlung aus.
19. Die Batterien missen aus dem Gerat entfernt werden, bevor sie entsorgen werden.

20. Die Batterie muss aus Sicherheitsgriinden ordnungsgemaRn entsorgt werden.
Warnung:

Das Gerét darf nur von Kindern iiber 8 Jahren verwendet werden, wenn Sie es von einem Kind
betreiben lassen mochten.
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Dieses Geriit ist nicht dafiir bestimmt, durch Personen (einschlieBlich Kinder) mit eingeschrankten
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung und/oder mangelndem Wissen
benutzt zu werden, es sei denn, sie werden durch eine fiir ihre Sicherheit zustdndige Person
beaufsichtigt oder erhalten von ihr Anweisungen, wie das Gerét zu benutzen ist.

Kinder diirfen nicht mit dem Geriét spielen. Die Reinigung und Instandhaltung des Gerétes durch
Kinder darf nicht ohne die Aufsicht eines Erwachsenen geschehen.



Produkteigenschaften

Dies ist ein bahnbrechender Reinigungsroboter mit der Ublichen Fegefunktion, doppelter
Seitenburste, starker Saugleistung und einem Rollburstenkit. Es kann bestimmt werden, wie
der Roboter betrieben werden soll, um den Boden effizienter zu reinigen.

Benutzerfreundliches Design

“ ” Driicken aufauf dem Roboter,
kdénnen Sie ihn starten.

Der Betrieb ist sehr vereinfacht. Durch das QI(@?’D

Waschbarer Staubbehalter

Der Staubbehalter und die Filter kbnnen mit Wasser
gereinigt werden. Nach dem Einsatz waschen Sie
den Staubbehalter einfach mit Wasser. Dadurch
wird eine erneute Verschmutzung der Umgebung
vermieden.

Elektronisch gesteuerter Wassertank

Wenn der Staubsaugerroboter mit dem elektronisch
gesteuerten Wassertank betrieben wird, wird der S
Wasserfluss von einem Programm gesteuert, welches
sicherstellt, dass das Microfasertuch gleichmafig

genasst wird.

Wasserpumpe



Produkteigenschaften

Intelligente Navigation

1. Stellen Sie den Robot auf den Boden ab bevor Sie Ihn starten.

2. Um den Roboter einzuschalten, driicken Sie" "auf dem Roboter oder “ON/OFF” auf der
Fernbedienung. Das Anzeigefeld beginnt der Countdown und zeigt "5,4,3,2,1” an.
Die Stimmansage sagt nun “System rebooting, please wait”.

3. Sobald der Countdown abgelaufen ist, geht das Hintergrundlicht an. Dricken Sie dann bitte
“ ” oder “ON/OFF” auf der Fernbedienung des Roboters. Der Roboter geht dann fir
eine Weile in den Erfassungsmodus um den Reinigungswinkel zu korrigieren.

4. Wenn Sie die Autoladestation im Haus installiert haben, wird der Roboter nach dem Beenden
der Reinigung zu dieser zurtickkehren. Wenn Sie die Ladestation nicht installiert haben, geht
der Roboter nach Ende der Reinigung in die Anfangsposition zurtck.

Anfangsposition

Auto-recharge Docking




Produktkomponenten

Main Body and Accessories

ElementBeschreibung Anzah

1 Baukoarper (inclusive Staubbehalter und elektronisch gesteuertem Wassertank) 1

Autoladestation

Netzteil

Fernbedienung (ohne Batterien)

Seitenbursten

Microfasertuch fur den Mop
HEPA Filter

Reinigungspinsel
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Bedienungsanleitung




Produktkomponenten

Aubauschema des Baukorpers

Touch-Panel

Oberschale
AntistoRgummileiste

Staubbehalter

Elektronisch
gesteuerter
Wassertank

Stolfanger

AN/AUS Knopf

Rollburstenabdeckung

Rollblrste

Linke Seitenburste

Autoladekontakte Rechtes Rad

Unterschale
Vorderrad

Rechte Blrste

Akkuabdeckung

Linkes Rad

Netzteilanschluss

Microfasertuch



Produktkomponenten

Staubbehalter

Schnappverschluss

Oberschale des

HEPA Staubbehélters

Unterschale des Staubbehalters

Rollburstenabdeckung

Rollburste

Rollblrstenklammer

Rollburstenmotor



Produktkomponenten
Autoladestation

Oberschale der Ladestation

Netzteilanschluss Ladekontakte
Fernbedienung
. LCD-Display —
7NN
2. HOME: Automatische Aufladung ‘j
3. Richtungstasten 1
(Sie funktionieren nur, wenn der Roboter im 6 G (o 2

Standby-Modus ist)
4. Max: Roboter wechselt in den intensiven KA\
Reinigungsmodus 7 4 @

5. CLK: Zeiteinstellungen des Roboters

6. PLAN: Zeitplanung flr die Reinigungszeiten des

Roboters ) (o0 (3 4
7. ON/OFF: Einschalten / Ausschalten des Roboters
N .
8. Mode: Reinigungsarten des Roboters
(Sie funktioniert nur, wenn der Roboter im
Standby-Modus ist) S

Anmerkung:

A, Bitte fligen Sie Batterien vom Typ AAA in die Fernbedienung ein, bevor Sie
sie verwenden.

B, Entfernen Sie die Batterien, wenn Sie diese flr eine ldéngere Zeit nicht mehr
verwenden werden.

C,Wenn Sie die Fernbedienung in der Nédhe der Ladestation benutzen, kann es
sein, dass der Roboter die Signale nicht erkennt



Produktkomponenten

AN/AUS

= OO

©
ag &

01
HOME PLAN
Automatische Aufladung Zeiteinstellungen

Bedienung mit dem Touch-Panel

1.« » Reinigungsbetrieb

A. Driicken Sie* ”um den Roboter zu starten und erneut um in den automatischen
Reinigungsmodus zu gelangen.

B. Wechseln Sie den Modus des Roboters vom Schlafmodus in den Standby-Modus
oder halten Sie den Knopf fur Uber 3 Sekunden gedrickt um vom Standby-Modus
in den Schlafmodus zu gehen.
C. Beider Einstellung der Reinigungszeiten, driicken Sie den Knopf, um die
Einstellungen zu bestatigen.
D. Bei der Einstellung der Systemzeit des Roboters, driicken Sie den Knopf, um die Einstellungen
zu bestatigen.
E. Wenn Sie sich im Standby-Modus befinden, driicken Sie den Knopf um den Roboter zu starten.

2. “HOME” automatisches Laden / Erhéhung der Zahlen (+)

A. Dricken Sie diesen Knopf bei der Einstellung der Reinigungszeiten oder der
Systemzeit, um die Stundenzahlen zu erhéhen. Wenn Sie ihn gedruckt halten steigt
die Zahl automatisch.

B. Wenn sich der Roboter in einem anderen Modus befindet, driicken Sie diese Taste,
um lhn nach der Ladestation suchen zu lassen.

3. “PLAN’ Einstellung der Zeitplane

Durch das Drucken dieses Knopfes konnen Sie in die Systemzeiteinstellungen gehen
oder diese verlassen. Zum Betreten/Verlassen halten Sie ihn 5 Sekunden lang gedruckt.

4. “PLAN” + “‘HOME”
Wenn Sie “PLAN"+"HOME” im Standby-Modus gleichzeitig driicken, betreten/verlassen

Sie die Sprachdemonstration.



Produktbetrieb
Laden des Akkus

1. Standort der Ladestation
Stellen Sie die Ladestation an einer Wand auf
und entfernen Sie alle Hindernisse 1m seitlich
von und 2m vor ihr, wie auf der Grafik rechts
abgebildet
Anmerkung: Falls der Roboter ausgeschaltet ist, schalten Sie Ihn vor dem Aufladen ein.

2. Laden Sie den Roboter auf einem der unten abgebildeten Wegen auf.
a, Verbinden Sie das eine Ende mit dem Netzteilanschluss des Roboters und den Netzstecker
mit der Steckdose, wie in der Grafik a abgebildet.
b, Driicken Sie den “HOME”-Knopf auf der Fernbedienung oder auf dem Roboter, um ihn
automatisch nach der Ladestation suchen zu lassen wie in der Grafik b abgebildet.

Grafik a Grafik b

Anmerkung:

a, Wahrend der Roboter ladt, zeigt das LED-Display ein von links nach rechts ansteigende “1111”-Symbole an.

b, Wenn das Gerat vollstandig aufgeladen ist, zeigt das LED-Display “FULL” an.

c, Falls die Batterie schwach ist und der Roboter sich im Standby-Modus befindet, spielt er “Please
Charge” ab.

d, In Betriebsmodus sucht der Roboter automatisch nach der Ladestation, wenn die Batterie schwach ist.

Wie man die Akkulelebensdauer verlangern kann

a, Laden Sie den Akku des Roboters vor der ersten Verwendung bis zu 5 Stunden vollstandig auf.

b, Laden Sie den Roboter schnellstmdglich wieder auf, wenn der Akku schwach wird.

¢, Der Roboter kehrt automatisch zur Ladestation zuriick, wenn die Reinigung beendet oder der Akku
schwach ist

d, Wenn Sie den Roboter fiir eine langere Zeit nicht verwenden werden, laden Sie den Akku zuerst
vollstdndig auf und schalten Sie das Gerat danach ab. Bewahren Sie es an einem kihlen und
trockenen Ort auf.

e, Wenn der Roboter langer als 3 Monate nicht eingesetzt wurde, laden Sie diesen bitte vor dem
erneuten Gebrauch 5 Stunden lang auf.



Produktbetrieb
Inbetriebnahme / Standby/ Schlafmodus

1. Inbetriebnahme
A, Schalten Sie den Roboter ein, indem sie den Taster auf der rechten Seite driicken.
B, Im Standby-Status druicken Sie bitte® () "auf dem Roboter oder “ON/OFF” auf der
Fernbedienung, um den Roboter einzuschalten.

Anmerkung: Wenn der Roboter sich im Schlafmodus befindet, driicken Sie bitte “ (©)” auf dem
Roboter oder “ON/OFF” auf der Fernbedienung um den Roboter erst aufzuwecken
und danach noch einmal, um mit der Reinigung zu beginnen.

2. Standby-Modus
Standby bedeutet, dass der Roboter an ist und auf die Bedienung wartet. Dies kdnnen Sie wie
folgt erreichen: Im laufenden Betrieb A, driicken Sie“ (©)” auf dem Roboter oder den “ON/OFF”
-Knopf auf der Fernbedienung, um in den Standby-Modus zu schalten.

3. Schlafmodus
Wenn der Roboter sich im Schlafmodus befindet driicken Sie “ (@)” oder den “ON/OFF”

-Knopf auf der Fernbedienung um den Roboter aufzuwecken. Wenn Sie in einem der
folgenden Wege in den Schlafmodus schalten, kann die Batterielebensdauer maximiert werden.

A, Im Standby-Modus: Driicken Sie den “(®)"-Knopf auf dem Roboter langer als 3 Sekunden,
um in den Schlafmodus zu schalten.

B, Im Standby-Modus: Wenn der Roboter Gber die App betrieben wird, geht der Roboter nach
10 Minuten ohne Betrieb automatisch in den Schlafmodus.

C, Im Standby-Modus: Wenn der Roboter nicht mit der App betrieben wird, geht er nach 2
Minuten ohne Betrieb automatisch in den Schlafmodus.

Zeiten einstellen
Sie kdnnen den Roboter auf bestimmte Zeiten programmieren, an denen er taglich automatisch die
Reinigung durchfuhrt.

Reinigungszeiten planen

Anmerkung:
a, Die Reinigungszeiten basieren auf der Systemzeit des Roboters. Daher sollte die Systemzeit
des Roboters zuerst eingestellt werden, bevor Sie die Zeiten fur die Reinigung einstellen.

b, Sobald die Zeitplanung fiir die Reinigung bestatigt wurde, wird der Roboter jeden Tag an den
eingestellten Zeiten die Reinigung durchfiihren. Falls Sie den Roboter abschalten wird der
Reinigungszeitplan geldscht.Falls Sie den Roboter wieder zu bestimmten Zeiten reinigen
lassen mdchten, muss der Reinigungsplan erneut programmiert werden.

1, Reinigungszeiten auf dem LED-Display auf dem Robotergehause einstellen

A, Einstellung der Systemzeit des Roboters (liberprifen Sie, ob der Roboter sich im
Standby-Modus oder Power-on-Modus befindet)
a, Drucken Sie kurz auf “PLAN” auf dem Robotergehduse, um in die Systemzeiteinstellungen
des Roboters zu gelangen. Das LED-Display zeigt nun die derzeit eingestellte Zeit an.
b, Die linken zwei Zahlen auf dem LED-Display werden blinken. Driicken Sie “HOME” auf dem
Roboter um die Stunden zu erhdhen. Die Zahlen steigen stetig an, solange Sie den “HOME”
gedrickt halten und Sie die gewiinschte Stundenzahl erreicht haben.

C, Dricken Sie“”um die Stundenzahl zu bestéatigen und in die Minuteneinstellungen auf der
rechten Seite zu wechseln. Die zwei rechten Zahlen werden nun blinken. Driicken Sie “HOME”

um die Zahlen bis 00 zu erhohen.




Produktbetrieb

d

B.

a.

b.

C.

. Driicken Sie “@ ", um die Einstellungen zu speichern und “PLAN”, um die Einstellungen zu verlassen.
(Wenn Sie “@) " nicht driicken um die Einstellungen zu speichern, sondern direkt auf “PLAN" gehen,
wird es die Einstellungen ohne diese zu speichern verlassen.

Zeitplanungseinstellung (Uberprifen Sie, ob der Roboter sich im Standby-Modus oder Poweron-Modus

befindet)

Halten Sie “PLAN” Gber 5 Sekunden lang gedrickt, um in die Einstellungen der Zeitplanung im Roboter
zu gelangen. Auf dem LED-Display sehen Sie nun die linke zwei Ziffern blinken.

Dricken Sie “HOME” auf dem Roboter um die Stunden zu erhéhen, bis Sie die gewunschte Stundenzahl
sehen.

. Driicken Sie “(@©” um die Stundeneinstellungen zu bestatigen und zu den Minuteneinstellungen zu
wechseln. Die rechten zwei Zahlen fangen nun an zu blinken. Dricken Sie “HOME” um die Zahlen zu
erhdhen bis Sie die gewlnschten Ziffern sehen. Bitte beachten: Solange sie “HOME” gedruckt halten,
zahlen die Minuten/Stunden automatisch aufwarts bis Sie den Knopf wieder loslassen.

. Driicken Sie “ @ ” um die vorangegangenen Schritte zu bestatigen. Driicken Sie danach “PLAN” um
die Einstellungen zu. verlassen (Wenn Sie die Einstellungen nicht abspeichern bevor Sie auf “PLAN”
driicken um die Planungseinstellungen zu verlassen, werden die Daten verworfen)
Reinigungsplan lIoschen

Stellen Sie den Reinigungsplan auf “00:00” ein.

2. Zeitplaneinstellung uber die Fernbedienung

Anmerkung:

A.

Die Zeitplanung fir die Programmierung per Fernbedienung ist die Zeitverzdgerung nach der aktuellen
Systemzeit des Roboters.

Z.B.: Die aktuelle Systemzeit des Roboters ist 8:00 Uhr, die Zeit auf der Fernbedienung ist: 01:30. Dies
bedeutet, dass der Roboter

um 9:30 Uhr mit der Arbeit beginnt und diese Uhrzeit nun an allen Tagen um 9:30 Uhr als die geplante
Reinigungszeit einstellt

Zeiteinstellung Uber die Fernbedienung

a, Dricken Sie einen beliebigen Knopf auf der Fernbedienung und das LCD-Display zeigt die eingestellte Zeit und

das Datum an

b, Halten Sie “CLK” liber 5 Sekunden lang gedriickt, bis die zwei Zahlen auf der linken Seite zu blinken beginnen.

Danach kénnen Sie A driicken um die Stunden zu erhdéhen, und “” um die Stunden zu verringern.

C, Dricken Sie “ } und es leuchten die zwei Ziffern rechts auf ( “€” driicken Sie wenn Sie zurlick zu der

Stundeneinstellung méchten) Driicken Sie * /N um die Minuteneinstellungen anzuheben oder zu senken.

d, DriickenSie > um die Datumsanzeige blinken zu lassen. Danach kénnen Sie mit der Einstellung des Datums beginnen.

€, Dricken Sie “CLK” um die aktuell eingestellte Zeit- und Datumseinstellung zu speichern.

B

. Reinigungszeit planen

a, Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich im Standby- oder Lademodus befindet. Driicken Halten Sie danach

“PLAN?” fur Uber 5 Sekunden gedrtickt und die Fernbedienung geht nun in die Planungseinstellungen.

b, Die Linken zwei Ziffern auf dem LCD-Display der Fernbedienung fangen nun an zu blinken. Driicken Sie die

Cc

C

Richtungstasten auf der Fernbedienung um die Ziffern zu andern, bis Sie die Zeit sehen die Sie einstellen mochten.

, Wenn Sie die gewlnschte Zeit sehen, richten Sie die Fernbedienung auf den Roboter und drlicken Sie den
“ON/OFF”-Knopf auf der Fernbedienung um sie zu bestatigen. Wenn dies erfolgreich war, zeigt das LED-Display
auf dem Robotergehause die eingestellte Zeit an.

. Reinigungszeit |0schen

Wenn Sie mit der Fernbedienung in den Zeitplaneinstellungen sind, driicken Sie wieder den “ON/OFF”
-Knopf. (Wenn das Roboterdisplay 00:00 anzeigt, bedeutet das, dass der Zeitplan abgebrochen wurde.
Falls dies nicht passiert, driicken Sie “ON/OFF” erneut, um die Einstellung abzubrechen.)



Produktbetrieb

Anmerkung:

A, Im Zeiteinstellungsprozess driicken Sie den “ON/OFF”-Knopf auf der Fernbedienung, um die Stunden
-und Minuteneinstellungen zu bestatigen. Driicken Sie “PLAN” auf der Fernbedienung um die
Zeiteinstellung zu verlassen.

B, “ON/OFF” auf der Fernbedienung hat die gleiche Funktion wie der “ ” Knopf auf dem Robotergehause
Reinigungsarten

BL509 hat 4 verschiedene Reinigungsarten, die verschiedenen
Anforderungen entsprechen.

1, Automatischer Reinigungsmodus

Im Standby-Modus driicken Sie auf dem Roboter oder “ON/OFF”
auf der Fernbedienung und der Roboter geht in den automatischen
Reinigunsmodus.

2, Flachenreinigungsmodus

Dricken Sie “MODE” auf der Fernbedienung und der Roboter geht
in den Flachenreinigungsmodus. End Point

a, Dricken Sie “MODE” auf der Fernbedienung. Das LCD-Display zeigt nun
MODE 1 an. Der Roboter beginnt mit der Kantenreinigung.

b, Driicken Sie erneut “MODE” auf der Fernbedienung und das LCD-Display
wird nun MODE 2 anzeigen. Der Roboter beginnt nun mit der Reinigung
einer 2 x 2 m grof3en Flache.

C, Driicken Sie “MODE” auf der Fernbedienung erneut und Sie gehen in den
MODE 3. Der Roboter beginnt mit der Zufallsreinigung.

Start Point

d, Driicken Sie erneut “MODE” auf der Fernbedienung. Das LCD-Display zeigt
nun MODE 4 an und der Roboter beginnt mit einer doppelten Tiefenreinigung
des Hauses. (Nur fur kleine Raume verfligbar).

€, Driicken Sie “MODE” auf der Fernbedienung erneut und das LCD-Display
wird nichts anzeigen. Der Roboter geht in den Standby-Modus.

3, Max Reinigungsmodus

Dricken Sie “MAX” auf der Fernbedienung um in den starken
Reinigungs- modus zu gelangen. Der Roboter erhoht seine
Saugleistung.

4, Reinigung planen

Sie kodnnen die Zeiten fur die Reinigung nach lhrem individuellen
Bedarf einstellen.

Bitte beachten:

Wenn Sie die zu reinigende Flache fiir den Roboter begrenzen mdchten,
befestigen Sie ein Magnetband auf dem Boden um eine Barriere am Eingang
zu schaffen. Der Roboter wird das Magnetband nicht tberschreiten.




Rollbursten- und Microfaserinstallation

Produktbetrieb

Microfasertuch

Schritt 2: Montieren Sie die
Rollburstenabdeckung
Schritt 1: Flgen Sie die

Rollblirste ein
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Produktbetrieb

Wassertank und Staubbehalterinstallation

Schritt 4: Entfernen Sie die
Gummikappe von demelektronisch
gesteuerten Wassertank und befullen
Sie lhn mit Wasser. Schlie3en Sie
den Tank danach mit der Kappe
wieder ab.

Pumpe

Elektronisch gesteuerter Wassertank

Schritt 5: SchlieRen Sie den Tank mit der
Gummikappe gut ab und trocknen Sie das
Wasser von den Elektronikplatten ab.

Staubbehalter

Schritt 6: Flgen Sie den Wassertank und
den Staubbehalter wieder zusammen und
senken Sie den Griff ab

Schritt 7: Figen Sie nun
den Staubbehalter und
den Wasser- tank fest
in den Sockel ein.




Produktinstandhaltung

Reinigung der Seitenbursten

1, Prufen Sie, ob die Seitenblrste beschadigt ist oder etwas in ihr hangen geblieben ist.

2, Benutzen Sie ein Tuch um die Seitenbirsten zu reinigen.
3, Wenn die Seitenblrste kraus oder deformiert ist, legen Sie sie flr 5 Sekunden in heilles Wasser.

4, Wenn die Seitenbursten nicht mehr Einsatzfahig sind, ersetzen Sie diese rechtzeitig.

Reinigen des Staubbehalters und der Filter

Entleeren und reinigen Sie die Staubbehalter nach jedem Gebrauch, indem Sie die folgenden
Schritte befolgen.

Anmerkung: a, Waschen Sie die Filter alle 15-30 Tage, um deren Lebensdauer zu maximieren.
b, Bevor Sie die Filter wiedereinsetzen, stellen Sie sicher, dass diese vollkommen trocken sind.
¢, Die Haupt- und HEPA-Filter sind austauschbares Zubehor

d, Bitte setzen Sie die Filter nicht direkter Sonnenbestrahlung aus.

Halten Sie den Wassertank von unten und driicken Sie mit dem Daumen auf
" den Knopfum diesen zu heraus zu nehmen.

G. Spulen Sie den Staubbehélter und den
Hauptffilter ab. Benutzen Sie den
F. Entsorgen Sie den Staub im Abfall. Reinigungspinsel fur den HEPA-Filter

H. Setzen Sie den Haupt- und HEPA-filter wieder
in den Staubbehalter ein.




Produktinstandhaltung

Reinigung der Sensoren und Rader

Benutzen Sie die Reinigungswerkzeuge oder ein weiches Microfasertuch, um die Sensoren
und Rader zu reinigen:

Reinigung der Ladekontakte

Benutzen Sie die Reinigungswerkzeuge oder ein weiches Microfasertuch um die Kontakte
der Ladestation und des Roboters zu reinigen. :

Benutzen Sie ein trockenes |
Microfasertuch und reinigen /}
Sie die Kontakte, wenn die /
Verbindung schlecht ist.

Benutzen Sie ein trockenes
Mikrofasertuch und reinigen

Sie die Kontakte, wenn die N ==

Verbindung schlecht ist.
Reinigung des Rollburstenkits.

Entfernen Sie das Rollblrstenkit aus dem Roboter. Nehmen Sie danach den RollbUrstenstock
heraus und reinigen Sie die Burste,den Stock und die Abdeckung mit Reinigungswerkzeugen
oder einem weichen Microfasertuch. (Der Rollburstenstock ist waschbar)

Anmerkung: Wenn Sie den Rollblrstenstock waschen, setzen Sie diesen bitte erst wieder
ein, wenn dieser vollstandig getrocknet ist.



Produktspezifikationen

Produktspezifikationen
Klassifikation Bezeichnung Details
Durchmesser 335mm
Mechanischel Hh 20mm
Spezifikationen one
Gewicht 2.5kg
Elektronische Spannung 14.6v
Spezifikationen Batterie L1 2150mAh
Staubbehaltervolumen 0.25L
Wassertanvolumen 0.2L
Funktions- Ladeoptionen Manueles aufladen / Automatisches aufladen

spezifikationen Reinigungsmodus

Auto/ Max/ Modi/ Zick-Zack/ Planung

Ladezeit auf 4-6 Stunden
Reinigungszeit 120 Minuten
Wassertankleistung 90 Minuten

Art der Knopfe auf dem Hautkorper

Touch (LED-Display)

Entfernen der Batterie

Entfernen des Akkus

. Entfernen Sie die Batterieabdeckung.

. Reinigen Sie die Kabel und die Verbindungen

OCoOoO~NOOOTh,WN -~

. Entfernen Sie die Schrauben aus der Akkuabdeckung mit einem Schraubendreher.

. Greifen Sie das isolierende Band auf beiden Seiten des Akkus und heben Sie den Akku an.
. Stecken Sie die Drahtverbindung, die die Batterie mit dem Roboter verbindet aus.

. Legen Sie neue Akkubatterien in die Halterung mit der Beschriftung nach oben ein.

. Stecken sie die Drahtverbindung zwischen Batterie und Roboter wieder ein.

. Legen Sie die Batterien wieder in das Akkfach.
. VerschlieRen Sie die Batterieabdeckung mit den Schrauben

Anmerkung: Benutzen Sie nur Orginalbatterien des Produkts. Andernfalls kann dies zur
Beschadigung des Produkts fuhren.




Fehlerbehebung

Posten Fehler Code |Ursache Sprachdemonstration
1 E2 Schalten Sie es beim Laden aus Please switch on the robot
7 | E3 [oikemmesreiesdesimeine Plsse drarg
3 E11 Anti-Fall-Fehler auf der linken Seite
4 E12 Anti-Fall-Fehler auf der rechten Seite Please put the robot on floor
) E13 Vorderer Sturzfehler
6 E21 Fallfehler des linken Rades
7 E22 Fallfehler des Links
8 E23 Vorderrad angehoben
9 E31 Linker StoRschalterfehler

10 E32 Fehler des rechten StoRstangenschalters Bumper error

11 E33 Fehler des vorderen StoRstangenschalters

12 E41 Uberlastfehler des linken Rades Wheels overload

13 E42 Uberlastfehler des rechten Rades Wheels overload
14 E43 Uberlastungsfehler der linken Seitenbiirste Side brush overload
15 E44 Rechtsseitiger Biirsteniiberlastungsfehler Side brush overload
16 E45 Uberlastungsfehler des Liftermotors

17 E46 Uberlastungsfehler der Biirsten Rolling brush overload
18 LO Niedrige Energie Please charge

19 11:11 Niedrige Energie In charging

20 FULL Volle Ladung Charging complete
21 CONN WLAN verbinden

22 FULL WLAN-Verbindungsfehler

23 SUCC Erfolgreiche Wi-Fi-Veroéffentlichung

Anmerkung: Wenn die oben angegebenen Losungen nicht funktionieren versuchen Sie

bitte folgendes:

1, Schalten Sie den Roboter aus und starten Sie ihn erneut.

2, Wenn der Neustart nicht hilft, senden Sie |hn bitte in das Aftersales-Servicecenter ein.
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