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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS
FOR HOUSEHOLD USE ONLY

When using an electrical Appliance, basic precautions should
always be followed, including the following:

WARNING: READ ALL SAFETY WARNINGS
AND INSTRUCTIONS. FAILURE TO FOLLOW
THE WARNINGS AND INSTRUCTIONS MAY
RESULT IN ELECTRIC SHOCK, FIRE OR
SERIOUS INJURY.

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE USING
THIS APPLIANCE

SAVE THESE INSTRUCTIONS

1. This Appliance can be used by children
aged from 8 years and above and persons
with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given
supervision or instruction concerning
use of the Appliance in a safe way and
understand the hazards involved. Children
shall not play with the Appliance. Cleaning
and user maintenance shall not be made by
children without supervision.(For European
Union countries)

. Clear the area to be cleaned. Remove

power cords and small objects from the
floor that could entangle the Appliance.
Tuck rug fringe under the rug base, and lift
items such as curtains and tablecloths off
the floor.

. If there is a drop off in the cleaning area

due to a step or stairs, you should operate
the Appliance to ensure that it can detect
the step without falling over the edge. It
may become necessary to place a physical
barrier at the edge to keep the unit from
falling. Make sure the physical barrier is not
a trip hazard.

. Only use as described in this manual. Only

use attachments recommended or sold by
the manufacturer.

. Please make sure your power supply

source voltage matches the power voltage
marked on the Docking Station.

. For INDOOR household use ONLY. Do not

use the Appliance in outdoor, commercial
or industrial environments.

. Use only the original rechargeable battery

and Docking Station provided with the
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Appliance from the manufacturer. Non-
rechargeable batteries are prohibited.
For battery information, please refer to
Specifications section.

8. Do not use without dust bin and/or filters in
place.

9. Do not operate the Appliance in an area
where there are lit candles or fragile
objects.

10.Do not use in extremely hot or cold
environments (below -5°C/23°F or above
40°C/104°F).

11.Keep hair, loose clothing, fingers, and all
parts of body away from any openings and
moving parts.

12.Do not operate the Appliance in a room
where an infant or child is sleeping.

13.Do not use Appliance on wet surfaces or
surfaces with standing water.

14.Do not allow the Appliance to pick up large
objects like stones, large pieces of paper
or any item that may clog the Appliance.

15.Do not use Appliance to pick up flammable
or combustible materials such as gasoline,
printer or copier toner, or use in areas
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where they may be present.

16.Do not use Appliance to pick up anything
that is burning or smoking, such as
cigarettes, matches, hot ashes, or anything
that could cause a fire.

17.Do not put objects into the suction intake.
Do not use if the suction intake is blocked.
Keep the intake clear of dust, lint, hair, or
anything that may reduce air flow.

18.Take care not to damage the power cord.
Do not pull on or carry the Appliance or
Docking Station by the power cord, use
the power cord as a handle, close a door
on the power cord, or pull power cord
around sharp edges or corners. Do not
run Appliance over the power cord. Keep
power cord away from hot surfaces.

19.If the power cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

20.Do not use the Docking Station if it is
damaged. The power supply is not to be
repaired and not to be used any longer if it
is damaged or defective.

21.Do not use with a damaged power cord or



receptacle. Do not use the Appliance or
Docking Station if it is not working properly,
has been dropped, damaged, left outdoors,
or come in contact with water. It must be
repaired by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

22.Turn OFF the power switch before cleaning
or maintaining the Appliance.

23.The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining
the Docking Station.

24.Remove the Appliance from the Docking
Station, and turn OFF the power switch to
the Appliance before removing the battery
for disposal of the Appliance.

25.The battery must be removed and
discarded according to local laws
and regulations before disposal of the
Appliance.

26.Please dispose of used batteries according
to local laws and regulations.

27.Do not incinerate the Appliance even if it
is severely damaged. The batteries can
explode in a fire.

28.When not using the Docking Station for a

long period of time, please unplug it.

29.The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction
Manual. The manufacturer cannot be held
liable or responsible for any damages or
injuries caused by improper use.

30.The robot contains batteries that are
only replaceable by skilled persons. To
replace the robot’s battery, please contact
Customer Service.

31.If the robot will not be used for a long
time, power OFF the robot for storage and
unplug the Docking Station.

32.WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use the detachable
supply unit CH1822 provided with the
Appliance, or CH1918 sold separately as
an accessory.

33.This Appliance is not intended for use by
persons (including children) with reduced
physical, sensory or mental capabilities,
or lack of experience and knowledge,
unless they have been given supervision or
instruction concerning use of the Appliance
by a person responsible for their safety.
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Children should be supervised to ensure
that they do not play with the Appliance.
(For Non-European Union countries)

To satisfy RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm
or more should be maintained between this device and persons during
device operation.

To ensure compliance, operations at closer than this distance is not
recommended. The antenna used for this transmitter must not be co-
located in conjunction with any other antenna or transmitter.

To disable Wi-Fi module on Robot, powerthe robot ON.

Place the robot on the Docking Station making sure the Charging
Contacts on Robot and the Docking Station Pins make a connection.

Press and hold the AUTO Mode Button on the robot for 20 seconds until
Robot emits 3 beeps.

To enable Wi-Fi module on Robot, power the robot OFF and then power
ON. The Wi- Fi module is turned on when Robot is restarted.

N

Class Il

Short-circuit-proof safety isolating
transformer

Switch mode power supply

For indoor use only

Direct current

|1 D®aD

Alternating current

For EU Countries

For EU Declaration of Conformity information, visit https://www.
yeedi.com/support

Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should not be disposed
of with other household waste throughout the EU. To prevent
possible harm to the environment or human health from
uncontrolled waste disposal, recycle it responsibly to promote
the sustainable reuse of material resources. To recycle your used
device, please use the return and collection systems or contact
the retailer where the product was purchased. They can safely
recycle this product.



/1.1 Package Contents

SOF

Docking Station

A s

Edge Brush Washable Mopping Pad

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual product appearance.

Product design and specifications are subject to changes without notice.

Instruction Manual

Instruction Manual

Mopping Pad Plate




/1.2 Product Diagram
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2. Operating and Programming/2.1 Notes Before Cleaning

Tidy up the area to be cleaned by putting During the first use, make sure each room door is It may be necessary to place a physical

furniture, such as chairs, in their proper place. open to help Robot fully explore your house. barrier at the edge of a drop to stop the
unit from falling over the edge.

Please do not stand in narrow

cloths and slippers, etc. on the K \ Before using the product on a rug spaces, such as hallways, and
k@ with tasseled edges, please fold make sure not to block the

Put away objects including wires,

floor to improve the cleaning

efficiency. the rug edges under. Detection Sensor.




/2.2 Preparation

Please remove all protection materials on Robot and Docking Station before use.

o Assemble Docking Station e Docking Station Placement

05"‘11.5»

e Install Edge Brush

\
\
\
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e Charge Robot Note: When Robot completes the cleaning cycle or when the battery
gets low, Robot automatically returns to the Docking Station to
recharge itself. Robot can also be sent back to the Docking Station at
any time by using the yeedi App or by pressing the AUTO Button on
the robot for 3 seconds.

Empty remaining water from the Reservoir and remove the Mopping
Pad Plate before charging Robot.

4h ~,
A: &
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/2.3 yeedi App

To enjoy all available features, it is recommended to control your Robot via the yeedi App.

Disconnected to Wi-Fi or
waiting for Wi-Fi connection

Connecting to Wi-Fi

Before you start, make sure that: Wi-Fi Indicator Light

® Your mobile phone is connected to a Wi-Fi network.

e The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your router. Slowly flashing

« The Wi-Fi indicator light on Robot is slowly flashing. ’,L\ Rapidly flashing
Solid

Connected to Wi-Fi

’ Download on the GETITON
@& AppStore ® Google Play Tips:

\ ) If you have any problems during the Wi-Fi setup process, refer to the

[Q yeedi ]

Troubleshooting > Wi-Fi Connection section in this manual.




/2.4 Start, Pause, Wake Up, Power Off
QWake Up

Press the AUTO button on Robot to wake it up

0 Power OFF

Note: The robot’s Control Panel stops glowing after the robot is
paused for a few minutes. Press the AUTO Mode Button on Robot to
wake it up.

Note: When Robot is not working, it is recommended to keep it

switched ON and charging.
13



/2.5 Mopping System

Note:
1. To prolong the service life of the reservoir, it is recommended to use purified water or softened water for the mopping system.

2. If you need to clean the carpet, please uninstall the Mopping Pad Plate first.
3. Empty the reservoir after Robot finishes mopping.




/3.1 Mopping System

Before performing cleaning and maintenance tasks on Robot, turn the robot OFF and unplug the Docking Station.




3. Maintenance/3.2 Dust Bin and Filters

Dust Bin

Note: 1. Please rinse the filter with water as shown above. 2. Do not use finger or brush to clean the filter.
3. Be sure to dry out the filter for at least 24 hours after washing.
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/3.3 Main Brush, Edge Brush and Mapping Sensor
Note: A Multi-Function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.
Main Brush

Edge Brush Mapping Sensor




/3.4 Other Components

sl

Note: Before cleaning the robot’s Charging Contacts and Docking Station Pins, turn the robot OFF and unplug the Docking Station.
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/3.5 Regular Maintenance

To keep Robot running at peak performance, perform maintenance tasks and replace parts with the following frequencies:

Robot Part

Maintenance Frequency

Replacement Frequency

Washable Mopping Pad

After each use

Every 50 washings

Reservoir/Mopping Pad Plate

After each use

/

Edge Brush

Once every 2 weeks

Every 3-6 months

Main Brush

Once per week

Every 6-12 months

Sponge Filter/High Efficiency Filter

Once per week

Every 3-6 months

Universal Wheel
Anti-Drop Sensors Bumper
Mapping Sensor
Charging Contacts
Docking Station Pins

Once per week

A multi-function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.
Note: yeedi manufactures various replacement parts and fittings. Please contact Customer Service for more information on replacement parts.




4. Indicator Light

Robot

Robot will tell you something is wrong with an indicator light and voice report. More detailed support is available through the yeedi app
and online website.

Indicator Light Scenario

The robot is cleaning.

AUTO Mode Button glows a solid WHITE.
The robot is paused while cleaning.

The robot is charging.

AUTO Mode Button flashes WHITE. The robot is starting.

The robot is relocating.

AUTO Mode Button glows a solid RED. The robot has low battery.

AUTO Mode Button flashes RED. The robot has a problem.




/5.1 Troubleshooting

No. Malfunction Possible Causes Solutions
Incorrect home Wi-Fi username or password Enter the correct home Wi-Fi username and password.
entered.
; Robot is not able to connect to ggtr)]zlt is not within range of your home Wi-Fi 2?;::|3ure Robot is within range of your home Wi-Fi

the home Wi-Fi network.

Network setup started before Robot was
ready.

Turn ON Power Switch. Press the RESET Button for 3
seconds. Robot is ready for network setup when it plays
a musical tune and its Wi-Fi Indicator light flashes slowly.

Robot is not charging.

Robot is not switched ON.

Switch ON Robot.

Robot has not connected to the Docking
Station.

Be sure that the robot’s Charging Contacts have
connected to the Docking Station Pins.

The Power Cord is not connected to the
Docking Station.

Make sure the Power Cord is firmly connected to the
Docking Station.

The battery is completely discharged.

Re-activate the battery. Switch ON. Place Robot on the
Docking Station by hand, remove after charging for 3
minutes, repeat 3 times; then charge normally.

Make sure the Docking Station is connected
to the power supply.

The Docking Station is not connected to the power
supply.
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No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

Robot cannot return to the

The Docking Station is not correctly placed.

Refer to section 2.2 to correctly place the Docking
Station.

The Docking Station is disconnected or
moved.

Please check if the Docking Station is connected to
power. Do not move the Docking Station manually.

3 Docking Station. Robot is working in a dark environment. Make sure to use Robot in a well illuminated environment.
Robot is paused for more than 60 minutes. Avoid pausing Robot for over 60 minutes.
Robot did not start cleaning from the Docking | Make sure Robot starts cleaning from the Docking
Station. Station.
Robot is working in a dark environment. Make sure to use Robot in a well illuminated environment.
When the battery gets low, Robot
automatically switches to Return to Charger o .
. Mode and returns to the Docking Station to This is normal. No solution necessary.
Robot returns to the Docking h tself
4 | Station before it has finished recharge itself.
cleaning. Working time varies according to floor
surface, room complexity and the Cleaning This is normal. No solution necessary.
Mode selected.
. . ) Remove small objects from the floor and tidy up the
The cleaning area is not tidy. . )
cleaning area before Robot starts cleaning.
5 Robot gets stuck while working | Robot is tangled with something on the floor Robot will try various ways to free itself. If it is
and stops. (electrical wires, curtains, Carpet fringing, etc.). unsuccessful, manually remove the obstacles and restart.
6 Robot makes much noise when | The brushes are tangled, or the dust bin is Clear the debris stuck regularly.

cleaning.

stuck.




No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

The water is not coming out of

The water inlet filter on the bottom of
Reservoir is clogged.

Unscrew the water inlet on the bottom of Reservoir and
clean the filter.

7 | the Reservoir when Robot is The Reservoir runs out of water. Add water into the Reservoir.
mopping.
The water outlets on the bottom of Robot are Check the water outlets on the bottom and clean.
clogged.
8 The reservoir drops out of The reservoir is not properly installed. The reservoir is properly installed when it clicks into

place during cleaning.

place.




/5.2 Wi-Fi Connection

Before Wi-Fi setup, make sure Robot, mobile phone, and Wi-Fi network meet the following requirements.

Robot and Mobile Phone Requirements

e Robot is fully charged and the power switch of Robot is turned on.

e Wi-Fi status light slowly flashes.

e Turn off mobile phone’s cellular data (you can turn it back on after setup).

Wi-Fi Network Requirements

e You are using a 2.4GHz or 2.4/5 GHz mixed network.

e Your router supports 802.11b/g/n and IPv4 protocol.

e Do not use a VPN (Virtual Private Network) or Proxy Server.

® Do not use a hidden network.

e WPA and WPA2 using TKIP, PSK, AES/CCMP encryption.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) is not supported.

e Use Wi-Fi channels 1-11 in North America and channels 1-13 outside North America (refer to local regulatory agency).

e If you are using a network extender/repeater, the network name (SSID) and password are the same as your primary network.




6. Product Specifications

Model DVX34
Rated Input 20V=—== 1A
Docking Station Model CH1822 CH1918*

For European
Rated Input | Union Only
(Charging) For Russia

220-240V ~ 50-60Hz 0.3A

Rated Input 100-240V ~ 50-60Hz 0.5A
220V ~ 50-60Hz 0.3A

Only
Rated Output 20V=—== 1A Rated Output 20V=—== 1A
/ Power (Auto-Emptying) 1000W
Frequency bands 2400-2483.5MHz
Off Mode Power Less than 0.50W
Networked Standby Power Less than 2.00W

Output power of the Wi-Fi module is less than 100mW.

Note: Technical and design specifications may be changed for continuous product improvement.

*CH1918 is an Self-empty Station sold separately that automatically empties your Robot's dustbin.
Explore more accessories at https://www.yeedi.com.
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WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE
NUR FUR DEN BETRIEB IM HAUSHALT

Bei der Verwendung eines elektrischen Geréts sollten immer
grundlegende VorsichtsmaBnahmen beachtet werden,
einschlieBlich der Folgenden:

WARNUNG: ALLE SICHERHEITSHINWEISE
UND ANWEISUNGEN LESEN. DIE
NICHTBEACHTUNG DER WARNHINWEISE
UND ANWEISUNGEN KANN ZU
STROMSCHLAG, BRAND ODER
SCHWEREN VERLETZUNGEN FUHREN.
LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN VOR DEM
GEBRAUCH DIESES GERATS

BEWAHREN SIE DIESE ANLEITUNG GUT
AUF

1. Dieses Geréat kann von Kindern ab 8
Jahren und dartber sowie von Personen
mit verringerten physischen, sensorischen
oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel
an Erfahrung und Wissen benutzt werden,
wenn sie beaufsichtigt oder bezlglich
des sicheren Gebrauchs des Gerats
unterwiesen wurden und die daraus
resultierenden Gefahren verstehen. Kinder
dirfen nicht mit dem Geréat spielen.

Die Reinigung und Wartung durch den
Anwender darf nicht von Kindern ohne
Aufsicht durchgefuhrt werden. (Fur Lander
der Europaischen Union)

. Rdumen Sie den zu reinigenden Bereich.

Entfernen Sie Netzkabel und kleine
Gegenstédnde vom Boden, in denen sich
das Gerat verfangen kénnte. Stecken Sie
Teppichfransen unter den Teppichboden
und heben Sie Gegenstédnde wie Vorhange
und Tischdecken vom Boden ab.

. Wenn der Reinigungsbereich durch eine

Stufe oder Treppe abfallt, sollten Sie das
Gerat so bedienen, dass es die Stufe
erkennen kann, ohne Uber die Kante
zu fallen. Es kann notwendig werden,
eine physische Barriere an der Kante
zu platzieren, um das Herunterfallen
des Gerats zu verhindern. Stellen Sie
sicher, dass die physische Barriere keine
Stolperfalle darstellt.

. Verwenden Sie das Gerat nur wie in diesem

Handbuch beschrieben. Verwenden Sie nur
Anbaugerate, die vom Hersteller empfohlen
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oder verkauft werden.

5. Bitte stellen Sie sicher, dass die Spannung
Ilhrer Stromquelle mit der auf der
Dockingstation angegebenen Spannung
Ubereinstimmt.

6. NUR fiar die Verwendung im
INNENBEREICH von Haushalten.
Verwenden Sie das Geréat nicht im
Freien, in gewerblichen oder industriellen
Umgebungen.

7. Verwenden Sie nur den Original-Akku und
die Dockingstation, die vom Hersteller
mit dem Geréat mitgeliefert wurden. Nicht
wiederaufladbare Batterien sind verboten.
Informationen zum Akku finden Sie im
Abschnitt ,Technische Daten®.

8. Nicht ohne Staubbehélter und/oder Filter
verwenden.

9. Betreiben Sie das Geréat nicht in Bereichen,
in denen sich brennende Kerzen oder
zerbrechliche Gegensténde befinden.

10.Nicht in extrem heiBen oder kalten
Umgebungen verwenden (unter -5 °C/23 °F
oder Uber 40 °C/104 °F).

T

11.Haare, lose Kleidung, Finger und alle
Kérperteile von allen Offnungen und
beweglichen Teilen fernhalten.

12.Betreiben Sie das Gerét nicht in Raumen,
in denen Sauglinge oder Kinder schlafen.

13.Verwenden Sie das Gerat nicht auf
nassen Oberflachen oder Oberflachen mit
stehendem Wasser.

14.Lassen Sie das Gerat keine groBen
Gegenstdnde wie Steine, groBe
Papiersticke oder andere Gegenstande
aufnehmen, die das Gerat verstopfen
kénnten.

15.Verwenden Sie das Gerat nicht, um
entflammbare oder brennbare Materialien
wie Benzin, Drucker- oder Kopiertoner
aufzunehmen oder in Bereichen zu
verwenden, in denen diese vorhanden sein
kénnten.

16.Nehmen Sie mit dem Geréat keine
brennenden oder rauchenden Gegenstande
auf, wie z. B. Zigaretten, Streichhdlzer,
heiBe Asche oder andere Gegenstande, die
einen Brand verursachen kdnnten.



17.Stecken Sie keine Gegenstadnde in den
Ansaugtrakt. Nicht verwenden, wenn die
Ansaugung blockiert ist. Halten Sie den
Einlass frei von Staub, Flusen, Haaren
oder anderen Dingen, die den Luftstrom
beeintrachtigen kénnten.

18.Achten Sie darauf, dass das Netzkabel
nicht beschadigt wird. Ziehen oder tragen
Sie das Gerét oder die Dockingstation
nicht am Netzkabel, verwenden Sie das
Netzkabel nicht als Griff, schlieBen Sie
keine TuUr Uber dem Netzkabel und ziehen
Sie das Netzkabel nicht um scharfe Kanten
oder Ecken. Lassen Sie das Geréat nicht
Uber das Netzkabel fahren. Halten Sie das
Netzkabel von heiBen Oberflachen fern.

19.Wenn das Netzkabel beschéadigt ist,
muss es durch den Hersteller oder seinen
Kundendienst ersetzt werden, um eine
Geféahrdung zu vermeiden.

20.Verwenden Sie die Dockingstation nicht,
wenn sie beschédigt ist. Das Netzteil darf
nicht repariert und nicht I&nger verwendet
werden, wenn es beschadigt oder defekt

ist.

21.Verwenden Sie das Gerat nicht mit einem
beschadigten Netzkabel oder an einer
beschadigten Steckdose. Verwenden
Sie das Gerat oder die Dockingstation
nicht, wenn diese nicht ordnungsgeman
funktionieren, fallen gelassen oder
beschadigt wurden, im Freien stehen oder
mit Wasser in BerUhrung gekommen sind.
Sie mlUssen durch den Hersteller oder
seinen Kundendienst repariert werden, um
eine Gefahrdung zu vermeiden.

22.Schalten Sie den Netzschalter aus, bevor
Sie das Gerat reinigen oder warten.

23.Vor der Reinigung oder Wartung der
Dockingstation muss der Stecker aus der
Steckdose gezogen werden.

24 Nehmen Sie das Geradt von der
Dockingstation und schalten Sie den
Netzschalter des Gerats AUS, bevor Sie
den Akku zur Entsorgung des Gerats
herausnehmen.

25.Vor der Entsorgung des Gerats muss der
Akku entfernt und gemaB den o&rtlichen
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Gesetzen und Vorschriften entsorgt
werden.

26.Bitte entsorgen Sie gebrauchte Akkus
entsprechend den 6&rtlichen Gesetzen und
Vorschriften.

27.Verbrennen Sie das Gerét nicht, auch wenn
es stark beschadigt ist. Der Akku kann im
Brandfall explodieren.

28.Wenn Sie die Dockingstation tber einen
l&ngeren Zeitraum nicht benutzen, ziehen
Sie bitte den Netzstecker.

29.Das Gerat muss in Ubereinstimmung
mit den Anweisungen in dieser
Gebrauchsanweisung verwendet werden.
Der Hersteller kann nicht fir Schaden oder
Verletzungen haftbar gemacht werden,
die durch unsachgeméaBe Verwendung
verursacht werden.

30.Der Roboter enthalt Akkus, die nur
von Fachkréaften ausgetauscht werden
dirfen. Um den Akku des Roboters
auszutauschen, wenden Sie sich bitte an
den Kundendienst.

31.Wenn der Roboter Uber einen l&dngeren

B -0

Zeitraum nicht verwendet wird, schalten
Sie ihn zur Lagerung AUS und ziehen Sie
den Stecker der Dockingstation.

32.WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen
des Akkus nur das abnehmbare Netzteil
CH1822, das mit dem Geréat geliefert wird,
oder CH1918, das separat als Zubehdr
erhaltlich ist.

33.Dieses Geréat ist nicht daflr bestimmt,
durch Personen (einschlieBlich Kinder) mit
eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Féahigkeiten bzw. ohne
Erfahrung oder dem entsprechenden
Wissen benutzt zu werden, es sei denn,
sie werden durch eine fir ihre Sicherheit
zustandige Person beaufsichtigt oder
haben von ihr Anweisungen erhalten,
wie das Gerdt zu benutzen ist.
Kinder sollten beaufsichtigt werden, um
sicherzustellen, dass sie nicht mit dem
Gerat spielen. (Fur Lander auBerhalb der
Européischen Union)



Um die Anforderungen an die HF-Exposition zu erflllen, sollte zwischen
diesem Gerat und Personen wéhrend des Geratebetriebs ein Abstand
von 20 cm oder mehr eingehalten werden.

Um die Einhaltung der Vorschriften zu gewéhrleisten, wird ein Betrieb in
einem geringeren Abstand als diesem nicht empfohlen. Die fir diesen
Sender verwendete Antenne darf nicht in Verbindung mit einer anderen
Antenne oder einem anderen Sender aufgestellt werden.

Um das WLAN-Modul am Roboter zu deaktivieren, schalten Sie den
Roboter EIN.

Setzen Sie den Roboter auf die Dockingstation und stellen Sie sicher,
dass die Ladekontakte am Roboter und die Stifte der Dockingstation
eine Verbindung herstellen.

Halten Sie die AUTO-Modus-Taste am Roboter 20 Sekunden lang
gedriickt, bis der Roboter 3 Pieptone abgibt.

Um das WLAN-Modul am Roboter zu aktivieren, schalten Sie den
Roboter AUS und dann EIN. Das WLAN-Modul wird eingeschaltet, wenn
der Roboter neu gestartet wird.

Fiir EU-Lander

Informationen zur EU-Konformitatserklarung finden Sie unter
https://www.yeedi.com/support

Klasse Il

Kurzschlussfester
Sicherheitstrenntransformator

Schaltnetzteil

> |®|@|@

Nur fiir die Verwendung in Innenrdumen

Gleichstrom

Wechselstrom

¢

Korrekte Entsorgung dieses Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass dieses Produkt in der
gesamten EU nicht zusammen mit anderen Haushaltsabféllen
entsorgt werden darf. Um mdogliche Schaden fir die Umwelt
oder die menschliche Gesundheit durch unkontrollierte
Abfallentsorgung zu vermeiden, recyceln Sie das Gerét
verantwortungsvoll, um die nachhaltige Wiederverwendung
von Materialressourcen zu férdern. Um Ihr Altgerat zu recyceln,
nutzen Sie bitte die Rlickgabe- und Sammelsysteme oder
wenden Sie sich an den Handler, bei dem das Produkt gekauft
wurde. Sie kénnen dieses Produkt sicher recyceln.

o1




/1.1 Verpackungsinhalt

\\F’
. . Gebrauchsanweisung
Roboter Dockingstation Gebrauchsanweisung
Randburste Waschbarer Wischmopp Wischpad-Platte

Hinweis: Die Abbildungen und lllustrationen dienen nur als Referenz und kdnnen vom tatsachlichen Aussehen des Produkts abweichen.
Anderungen des Produktdesigns und der technischen Daten ohne vorherige Ankiindigung sind vorbehalten.




/1.2 Produktdiagramm

Roboter

Kartierungssensor

Antikollisionssensoren und
StoBfanger

Hauptschalter
AUTO-Modus- {o) RESET-Taste
Taste

WLAN-Anzeige

Multi-Funktions-
Reinigungswerkzeug

Ansicht von unten

Ladekontakte

Universal-Rad

Akku

Randbdrste
Hauptbirste
Hauptburste-
Auslésetaste Antriebsrader
/ // Wasserauslass
Wischpadplatten-
Steckplatz
A
Anti-Tropf-Sensoren
Teppich-
Erkennungssensor

Iml l '‘Anti-Tropf-Sensoren

Wasserbehalter w

o N




Staubbehilter

Schwamm-Filter

Griff fiir Filternetz
Staubbehalter

HEPA-Feinfilter

Freigabetaste

Wasserbehalter

Wasserzulauf

Taste zur Freigabe des
Wasserbehélters

Waschbarer Wischmopp

Wischpad-Platte

Dockingstation

Stecker der
Dockingstation

Netzkabel



/2.1 Hinweise vor der Reinigung

R&umen Sie den zu reinigenden Bereich auf, Stellen Sie bei der ersten Verwendung sicher, dass Es kann notwendig sein, eine physische
indem Sie Mobel, wie z. B. Stlhle, an ihren jede Zimmertiir gedffnet ist, damit der Roboter Ihr Barriere an Bodenkanten wie Stufen zu
richtigen Platz stellen. Haus vollstandig erkunden kann. platzieren, um zu verhindern, dass das

Gerét Uber die Kante fallt.

Entfernen Sie Gegensténde wie // \ Bevor Sie das Produkt auf einem Bitte stellen Sie ihn nicht in
Drahte, Tucher und Hausschuhe (— \‘\‘ Teppich mit Quasten verwenden, engen Raumen auf, wie z. B.
usw. vom Boden, um die \ E ) falten Sie bitte die Teppichquasten Fluren, und achten Sie darauf,
Reinigungseffizienz zu verbessern. \7// unter den Teppich. dass Sie den Detektionssensor

nicht blockieren.

o N




/2.2 Vorbereitung

Bitte entfernen Sie vor der Verwendung alle Schutzvorrichtungen von dem Roboter und der Dockingstation.

o Dockingstation zusammenbauen e Platzierung der Dockingstation

Hinweis: Wenn der Roboter den Reinigungszyklus beendet hat oder
der Akku schwach wird, kehrt er automatisch in die Dockingstation
zurtick, um sich aufzuladen. Der Roboter kann auch jederzeit tUber
die yeedi-App oder durch Driicken der AUTO-Taste am Roboter fir
3 Sekunden zurlick in die Dockingstation geschickt werden.

Leeren Sie das restliche Wasser aus dem Wasserbehélter und
entfernen Sie die Wischpad-Platte, bevor Sie den Roboter laden.




/2.3 yeedi-App

Um alle verfligbaren Funktionen zu nutzen, wird empfohlen, lhren Roboter (iber die yeedi-App zu steuern.

Bevor Sie beginnen, vergewissern Sie sich, dass: WLAN-Kontrollleuchte

¢ |hr Mobiltelefon mit einem WLAN-Netzwerk verbunden ist.

Verbindung zum WLAN
unterbrochen oder Warten
auf WLAN-Verbindung

e Das Funksignal im 2,4-GHz-Band an Ihrem Router aktiviert ist. Langsam blinkend
¢ Die WLAN-Kontrollleuchte am Roboter langsam blinkt. /:\\
. Schnelles Blinken

Verbinden mit WLAN

Verbunden mit WLAN

App Store Gogle Play Tipps:

;’—/ Wenn Sie Probleme bei der WLAN-Einrichtung haben, lesen Sie den
Abschnitt Fehlerbehebung > WLAN-Verbindung in diesem Handbuch.

[Q yeedi ]

o I




/2.4 Start, Pause, Aufwecken,
Ausschalten

o Start e Aufwachen

Driicken Sie die AUTO-Taste am Roboter, um ihn aufzuwecken.

0 Strom AUS

Hinweis: Das Bedienfeld des Roboters hort auf zu leuchten, nachdem
der Roboter fur einige Minuten angehalten wurde. Driicken Sie die
AUTO-Modus-Taste am Roboter, um ihn aufzuwecken.

Hinweis: Wenn der Roboter nicht arbeitet, wird empfohlen, ihn
eingeschaltet zu lassen und zu laden.




/2.5 Wischsystem

Hinweis:

1. Um die Lebensdauer des Behélters zu verldngern, wird empfohlen, deionisiertes oder enthartetes Wasser fir das Wischsystem zu verwenden.
2. Wenn Sie den Teppich reinigen mussen, deinstallieren Sie bitte zuerst die Wischpad-Platte.
3. Entleeren Sie den Behalter, nachdem der Roboter den Wischvorgang beendet hat.




/3.1 Wischsystem

Bevor Sie Reinigungs- und Wartungsarbeiten am Roboter durchfiihren, schalten Sie den Roboter AUS und trennen Sie die Dockingstation
vom Stromnetz.




/3.2 Staubbehalter und Filter

Staubbehalter

Hinweis: 1. Den Filter wie oben gezeigt mit Wasser abspulen. 2. Den Filter nicht mit den Fingern oder einer Birste reinigen. 3. Achten Sie darauf,
den Filter nach dem Waschen mindestens 24 Stunden lang zu trocknen.
4



/3.3 Hauptbiirste, Randbiirste und Kartierungssensor

Hinweis: Zur einfachen Wartung wird ein Multifunktions-Reinigungswerkzeug mitgeliefert. Seien Sie vorsichtig, dieses Reinigungswerkzeug
hat scharfe Kanten.

Hauptbiirste

Randbiirste Kartierungssensor




/3.4 Sonstige Komponenten

Hinweis: Bevor Sie die Ladekontakte und die Stifte der Dockingstation des Roboters reinigen, schalten Sie den Roboter AUS und ziehen Sie den
Stecker der Dockingstation ab.

< N



/3.5 RegelmaBige Wartung

Fiihren Sie Wartungsarbeiten und den Austausch von Teilen in den folgenden Zeitabstdnden durch, damit der Roboter mit maximaler
Leistung lauft:

Roboterteil Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit
Waschbarer Wischmopp Nach jeder Anwendung Alle 50 Waschgéange
Wasserbehalter/Wischpad-Platte Nach jeder Anwendung /
Randburste Einmal alle 2 Wochen Alle 3-6 Monate
Hauptburste Einmal pro Woche Alle 6-12 Monate
Schwammfilter/Hochleistungsfilter Einmal pro Woche Alle 3-6 Monate
Universalrad
Anti-Drop-Sensoren-StoB3fanger
Kartierungssensor Einmal pro Woche /
Ladekontakte
Dockingstation-Stifte

Zur einfachen Wartung wird ein Multifunktions-Reinigungswerkzeug mitgeliefert. Seien Sie vorsichtig, dieses Reinigungswerkzeug hat
scharfe Kanten.
Hinweis: yeedi stellt verschiedene Ersatzteile und Armaturen her. Fur weitere Informationen zu Ersatzteilen wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.




4. Kontrollleuchte

Roboter

Der Roboter teilt Ihnen mit einer Kontrollleuchte und einem Sprachbericht mit, dass etwas nicht in Ordnung ist. Ausfiihrlichere
Unterstiitzung erhalten Sie liber die yeedi-App und die Online-Website.

Kontrollleuchte Szenarios

Der Roboter reinigt.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend WEISS.
Der Roboter wird wéhrend der Reinigung angehalten.

Der Roboter wird geladen.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt WEISS. Der Roboter startet.

Der Roboter ist dabei, sich zu bewegen.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend ROT. Der Roboter hat einen schwachen Akku.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt ROT. Der Roboter hat ein Problem.




/5.1 Fehlerbehebung

Nummer Fehlfunktion Magliche Ursachen Lésungen
Falscher Heim-WLAN-Benutzername oder Geben Sie den korrekten Heim-WLAN-Benutzernamen
falsches Passwort eingegeben. und das Passwort ein.
Der Roboter kann sich Der Roboter befindet sich nicht in Reichweite | Vergewissern Sie sich, dass sich der Roboter in
1 nicht mit dem heimischen | des Heim-WLAN-Signals. Reichweite des Heim-WLAN-Signals befindet.
WLAN-Netzwerk
verbinden 2w Schalten Sie den Hauptschalter ein. Driicken Sie die
' Die Netzwerkeinrichtung wurde gestartet, RESET-Taste fiir 3 Sekunden. Der Roboter ist bereit fiir
bevor der Roboter bereit war. die Netzwerkeinrichtung, wenn er eine Melodie spielt und
seine WLAN-Anzeige langsam blinkt.
Roboter ist nicht EIN-geschaltet. Schalten Sie den Roboter ein.
Der Roboter hat sich nicht mit der Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte des Roboters
Dockingstation verbunden. mit den Stiften der Dockingstation verbunden sind.
Das Netzkabel ist nicht mit der Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel fest mit der
) Der Roboter wird nicht Dockingstation verbunden. Dockingstation verbunden ist.

geladen.

Die Batterie ist vollstédndig entladen.

Die Batterie reaktivieren. Einschalten. Setzen Sie den
Roboter mit der Hand auf die Docking-Station, nehmen
Sie ihn nach 3 Minuten Ladezeit ab, wiederholen Sie den
Vorgang 3 Mal; dann normal laden.

Vergewissern Sie sich, dass die Docking
Station an die Stromversorgung
angeschlossen ist.

Die Dockingstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen.




Nummer Fehlfunktion Maégliche Ursachen Lésungen
Die Dockingstation ist nicht richtig platziert. Leser_1 Sie n AbS.Chn.ltt 2.2 n_ach, wie Sie die
Dockingstation richtig platzieren.
Die Dockingstation wird getrennt oder Bitte priifen Sie, ob die Docklngst_altlon an die o
bewegt. gtro?versorlgung_ a':geschlolfsen ist. Bewegen Sie die
Der Roboter kann nicht ockingstation nicht manuell.
3 in die Dockingstation Der Roboter arbeitet in einer dunklen Stellen Sie sicher, dass Sie den Roboter in einer gut
zurtickkehren. Umgebung. beleuchteten Umgebung verwenden.
Der Roboter wird fir mehr als 60 Minuten Vermeiden Sie Pausen des Roboters von mehr als
angehalten. 60 Minuten.
Der Roboter hat die Reinigung nicht von der | Stellen Sie sicher, dass der Roboter die Reinigung von
Dockingstation aus gestartet. der Dockingstation aus startet.
Der Roboter arbeitet in einer dunklen Stellen Sie sicher, dass Sie den Roboter in einer gut
Umgebung. beleuchteten Umgebung verwenden.
Wenn der Akku schwach wird, schaltet der
Roboter automatisch in den Modus ,,Zurtick Das ist normal. Keine Lésung notwendi
Der Roboter kehrt zur zum Ladegeréat” und kehrt zur Dockingstation ’ 9 9-
4 Dockingstation zuriick, zurlick, um sich aufzuladen.
bevor er die Reinigung Die Arbeitszeit variiert je nach Bodenflache,
beendet hat. Komplexitat des Raums und dem Das ist normal. Keine Lésung notwendig.
ausgewahlten Reinigungsmodus.
Entfernen Sie kleine Gegenstande vom Boden und
Der Reinigungsbereich ist nicht aufgeraumt. raumen Sie den Reinigungsbereich auf, bevor der
Roboter mit der Reinigung beginnt.
Der Roboter bleibt Der Roboter hat sich mit etwas auf dem Boden | Der Roboter wird auf verschiedene Weise versuchen, sich
5 wahrend der Arbeit stecken | verheddert (elektrische Kabel, Vorhange, zu befreien. Wenn dies nicht erfolgreich ist, entfernen Sie
und stoppt. Teppichfransen usw.). die Hindernisse manuell und starten Sie neu.
6 Der Roboter macht beim Die Bursten haben sich verheddert oder der Beseitigen Sie regelmaBig den festsitzenden Schmutz.

Reinigen viel Larm.

Staubbehalter ist verklemmt.

I




Nummer

Fehlfunktion

Maogliche Ursachen

Lésungen

Das Wasser kommt nicht

Der Wassereinlassfilter auf dem Boden des
Wasserbehalters ist verstopft.

Schrauben Sie den Wassereinlass am Boden des
Wasserbehalters ab und reinigen Sie den Filter.

7 aus dem Wasserbehdlter, Dem Wasserbehélter geht das Wasser aus. Flllen Sie Wasser in den Wasserbehalter.
wenn der Roboter wischt.
Die Wasserauslasse am Boden des Roboters | Uberpriifen Sie die Wasserauslasse am Boden und
sind verstopft. reinigen Sie sie.
8 Der Wasserbehalter fallt bei | Der Wasserbehélter ist nicht ordnungsgeméaB | Der Behélter ist richtig eingesteckt, wenn er mit einem

der Reinigung heraus.

eingesteckt.

Klicken einrastet.




/5.2 WLAN-Verbindung

Stellen Sie vor der WLAN-Einrichtung sicher, dass Roboter, Mobiltelefon und WLAN-Netzwerk die folgenden Anforderungen erfiillen.

Anforderungen an Roboter und Mobiltelefon

* Der Roboter ist vollstdndig geladen und der Netzschalter des Roboters ist eingeschaltet.

¢ Die WLAN-Statusleuchte blinkt langsam.

e Schalten Sie die Mobilfunkdaten des Mobiltelefons aus (Sie kdnnen sie nach der Einrichtung wieder einschalten).

WLAN-Netzwerk-Anforderungen

¢ Sie verwenden ein gemischtes 2,4-GHz- oder 2,4/5-GHz-Netzwerk.

¢ |hr Router unterstitzt das 802.11b/g/n- und IPv4-Protokoll.

e VVerwenden Sie kein VPN (Virtual Private Network) und keinen Proxyserver.

¢ Verwenden Sie kein ausgeblendetes Netzwerk.

* WPA und WPA2 mit TKIP, PSK, AES/CCMP-Verschlisselung.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) wird nicht unterstitzt.

¢ \lerwenden Sie die WLAN-Kanale 1-11 in Nordamerika und die Kanale 1-13 auBerhalb Nordamerikas (informieren Sie sich bei der
ortlichen Regulierungsbehdrde).

¢ \Wenn Sie einen Netzwerk-Extender/Repeater verwenden, sind der Netzwerkname (SSID) und das Passwort die gleichen wie bei
lhrem priméren Netzwerk.




6. Spezifikationen des Produkts

Modell DVX34
Nenneingangsleistung 20Vv=—= 1A
Modell der CH1822 CH1918*
Dockingstation
Nur fur die
Europaische 220-240V ~ 50-60Hz 0,3A
Nenneinganasleistun 100-240 V ~ Nennleistung | Union
9ang 9 | 50-60Hz 0,5A | (Ladevorgang) -
Nur far 220V~ 50-60 Hz 0,3 A
Russland
Nennleistung 20V=—=1A Nennleistung 20V=—=1A
/ Leistung (Auto-Entleerung) 1.000 W

Frequenzbander

2.400-2.483,5 MHz

Leistungsaufnahme im
Aus-Modus

Weniger als 0,50 W

Vernetzte Standby-
Leistung

Weniger als 2,00 W

Die Ausgangsleistung des WLAN-Moduls betragt weniger als 100 mW.
Hinweis: Zur kontinuierlichen Produktverbesserung kénnen technische und konstruktive Spezifikationen geéndert werden.
* CH1918 ist eine separat erhaltliche Selbstentleerungsstation, die den Staubbehélter Ihres Roboters automatisch entleert.
Entdecken Sie weiteres Zubehdr unter https://www.yeedi.com.
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD realizados por nifios sin supervisiéon. (Para
IMPORTANTES paises de la Union Europea)

UNICAMENTE PARA USO DOMESTICO 2. Despeje el area que se va a limpiar. Retire
Al usar un Aparato eléctrico, siempre se deben seguir las los cables de alimentacion y los objetos

Xgi‘;‘é'gﬁzﬁsgr;'”EETS.'I.'ESS%“SG”EZS pequefios del suelo que puedan enredar el
. Aparato. Coloque los flecos de la alfombra

ADVERTENCIAS E INSTRUCCIONES DE debajo de la base de la alfombra y levante
SEGURIDAD. EL INCUMPLIMIENTO DE S ot ]
LAS ADVERTENCIAS E INSTRUCCIONES :ueeloe 0S como cortinas y manteles de
PUEDE PROVOCAR DESCARGAS 3 Si e ” drea de limo:
ELECTRICAS, INCENDIOS O LESIONES - ol hay una caida en el area de iimpieza
GRAVES. debido a un escaldén o escaleras, debe
LEA TODAS LAS INSTRUCCIONES ANTES °pe;ar g' tAp?ratol para la,segl.”arse de q“el
DE UTILIZAR ESTE APARATO puodsdetecar o sson o ot b
GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES - TS .
barrera fisica en el borde para evitar que

1. Este Aparato puede ser utilizado por la unidad se caiga. Asegurese de que la

niios a partir de 8 afnos y personas
con capacidades fisicas, sensoriales
o mentales reducidas o con falta de
experiencia y conocimiento si han recibido
supervision o instruccién sobre el uso del
Aparato de forma segura y comprenden
los peligros involucrados. Los niflos no
deben jugar con el Aparato. La limpieza y
el mantenimiento del usuario no deben ser

barrera fisica no sea un peligro de tropiezo.

. Uselo unicamente como se describe

en este manual. Utilice Unicamente
accesorios recomendados o vendidos por
el fabricante.

. Asegurese de que la tension de la fuente

de alimentacién coincida con la tension de
alimentacién marcado en la estacion de



acoplamiento.

6. UNICAMENTE para uso doméstico en
INTERIORES. No utilice el Aparato en
entornos al aire libre, comerciales o
industriales.

7. Utilice unicamente la bateria recargable
original y la estacién de acoplamiento que
el fabricante proporciond con el Aparato.
Se prohiben las pilas no recargables.
Para obtener informacién sobre la bateria,
consulte la seccion Especificaciones.

8. No lo use sin el depdsito de polvo y/o los
filtros en su lugar.

9. No opere el Aparato en un area donde
haya velas encendidas u objetos fragiles.
10.No lo use en ambientes extremadamente
calientes o frios (por debajo de
-5 °C°C/23 °F o por encima de 40 °C/104 °F).

11.Mantenga el cabello, la ropa suelta, los
dedos y todas las partes del cuerpo
alejados de las aberturas y las partes
moviles.

12.No opere el Aparato en una habitacidon
donde duerma un bebé o un nifio.

13.No utilice el Aparato en superficies
mojadas o con agua estancada.

14.No permita que el Aparato recoja objetos
grandes como piedras, trozos de papel
grandes o cualquier elemento que pueda
obstruir el Aparato.

15.No utilice el Aparato para recoger
materiales inflamables o combustibles
como gasolina, toner de impresora o
fotocopiadora, ni lo utilice en areas donde
puedan estar presentes.

16.No utilice el Aparato para recoger nada
que se esté quemando o humeando, como
cigarrillos, fésforos, cenizas calientes o
cualquier cosa que pueda provocar un
incendio.

17.No introduzca objetos en la entrada de
succion. No lo use si la entrada de succidn
esta bloqueada. Mantenga la entrada libre
de polvo, pelusa, cabello o cualquier cosa
que pueda reducir el flujo de aire.

18.Tenga cuidado de no dafar el cable de
alimentacion. No tire ni transporte el
Aparato o la estacién de acoplamiento del

s N



cable de alimentacién, no utilice el cable
de alimentacién como manija, no cierre
una puerta en el cable de alimentacion ni
tire del cable de alimentacién por bordes
o esquinas afilados. No pase el Aparato
sobre el cable de alimentacion. Mantenga
el cable de alimentacién alejado de
superficies calientes.

19.Si el cable de alimentacién esta danhado,
debe ser reemplazado por el fabricante o
su agente de servicio para evitar peligros.

20.No utilice la estacion de acoplamiento si
esta danada. La fuente de alimentacion
no debe repararse ni utilizarse mas si esta
danada o defectuosa.

21.No lo utilice con un cable de alimentacién o
receptaculo dafado. No utilice el Aparato o
la estacidén de acoplamiento si no funciona
correctamente, se ha caido, se ha danado,
se ha dejado al aire libre o ha entrado en
contacto con el agua. Debe ser reparado
por el fabricante o su agente de servicio
para evitar un peligro.

22.Apague el interruptor de encendido antes

e B

de limpiar o dar mantenimiento al Aparato.

23.El enchufe debe retirarse del receptaculo
antes de limpiar o realizar el mantenimiento
de la estacion de acoplamiento.

24.Retire el Aparato de la estacion de
acoplamiento y apague el interruptor de
encendido del Aparato antes de quitar la
bateria para desechar del Aparato.

25.La bateria debe retirarse y desecharse de
acuerdo con las leyes y normativas locales
antes de desechar el Aparato.

26.Deseche las baterias usadas de acuerdo
con las leyes y regulaciones locales.

27.No incinere el Aparato incluso si esta muy
dafado. Las baterias pueden explotar en
caso de incendio.

28.Cuando no utilice la estacién de
acoplamiento durante un periodo
prolongado, desenchufela.

29.El Aparato debe utilizarse de acuerdo
con las instrucciones de este Manual de
instrucciones. El fabricante no se hace
responsable de ningun dafo o lesion
causados por un uso indebido.



30.El robot contiene baterias que solo

31

pueden ser reemplazadas por personas
cualificados. Para reemplazar la bateria del
robot, pdngase en contacto con el Servicio
de atencion al cliente.

.Si el robot no se va a utilizar durante

mucho tiempo, APAGUE el robot para
almacenarlo y desenchufe la estacion de
acoplamiento.

32.ADVERTENCIA: Para recargar la

bateria, utilice unicamente la unidad
de alimentacion desmontable CH1822
proporcionada con el Aparato o la unidad
CH1918 que se vende por separado como
accesorio.

33.Este Dispositivo no esta disefiado para

ser utilizado por personas (incluidos ninos)
con capacidades fisicas, sensoriales
o0 mentales reducidas, o con falta de
experiencia y conocimientos, a menos
que una persona responsable de su
seguridad les haya supervisado o
instruido sobre el uso del Dispositivo.
Se debe supervisar a los nifios para

asegurarse de que no jueguen con el
Aparato. (Para paises no pertenecientes a
la Unién Europea)

s N




Para satisfacer los requisitos de exposicion a RF, se debe mantener una
distancia de separacién de 20 cm o mas entre este dispositivo y las
personas durante su funcionamiento.

Para garantizar el cumplimiento, no se recomiendan las operaciones a
una distancia menor que esta. La antena utilizada para este transmisor
no debe colocarse junto con ninguna otra antena o transmisor.

Para deshabilitar el médulo Wi-Fi en el Robot, ENCIENDA el robot.
Coloque el robot en la estacién de acoplamiento asegurandose de
que los contactos de carga del Robot y los pines de la estacion de
acoplamiento hagan una conexién.

Mantenga pulsado el botén de modo AUTO del robot durante 20
segundos hasta que el Robot emita 3 pitidos.

Para habilitar el médulo Wi-Fi en el Robot, apague el robot y luego
enciéndalo. El médulo Wi-Fi se enciende cuando se reinicia el Robot.

Clase Il

Transformador de aislamiento de
seguridad a prueba de cortocircuitos

Fuente de alimentacién conmutada

Sélo para uso en interiores

> |®|@@

Corriente continua

Corriente alterna

¢

Para paises de la UE

Para obtener informacion sobre la Declaracion de conformidad
de la UE, visite https://www.yeedi.com/support

Eliminacion correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no debe desecharse con
otros residuos domésticos en toda la UE. Para evitar posibles
dafios al medio ambiente o la salud humana debido a la
eliminacion no controlada de desechos, reciclelos de manera
responsable para promover la reutilizacion sostenible de los
recursos materiales. Para reciclar su dispositivo usado, utilice
los sistemas de devolucion y recoleccion o pdngase en contacto
con el minorista donde compré el producto. Ellos pueden
reciclar este producto de forma segura.



/1.1 Contenido del paquete

o \F’

Estacion de acoplamiento

A =

Cepillo para bordes Bayeta de fregado lavable

Nota: Las figuras e ilustraciones son solo de referencia y pueden diferir de la apariencia real del producto.
El disefio y las especificaciones del producto estan sujetos a cambios sin previo aviso.

Manual de instrucciones

Manual de instrucciones

Placa de bayetas de
fregado




Robot

Sensor de mapeo

Parachoque y sensores

anticolision
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2. Funcionamiento y programacion/2.1 Notas antes de la limpieza

Ordene el area a limpiar colocando los
muebles, como sillas, en su lugar apropiado.

Retire los objetos, incluidos
cables, pafos, zapatillas, etc. del
suelo para mejorar la eficacia de
la limpieza.

Durante el primer uso, asegurese de que la puerta
de cada habitacion esté abierta para ayudar al

Robot a explorar completamente su casa.

/ f;\ Antes de usar el producto sobre
/ una alfombra con bordes con

@ ) borlas, doble los bordes de la
v alfombra hacia abajo.

Puede ser necesario colocar una
barrera fisica en el borde de una caida
para evitar que la unidad se caiga por
el borde.

No se pare en espacios
estrechos, como pasillos, y
asegurese de no bloquear el
sensor de deteccion.



/2.2 Preparacion

Retire todos los materiales de proteccion del Robot y de la estacion de acoplamiento antes de usarlos.

o Monte la estacién de acoplamiento e Colocacion de la estacion de acoplamiento

Osp,

—
o[

Nota: Cuando el robot completa el ciclo de limpieza o cuando la
bateria se agota, el robot vuelve automaticamente a la estacion de
acoplamiento para recargarse. También se puede hacer regresar al
robot a la estacion de acoplamiento en cualquier momento mediante
la aplicacion yeedi o pulsando el botén AUTO del robot durante 3
segundos.

Vacie el agua restante del depdsito y retire la placa de bayetas de
fregado antes de cargar el robot.

o HEN



/2.3 Aplicacién yeedi

Para disfrutar de todas las funciones disponibles, se recomienda controlar su Robot a través de la aplicacion yeedi.

Antes de comenzar, aseglrese de que: Luz indicadora de Wi-Fi
e Su teléfono movil esta conectado a una red de Wi-Fi. Desconectado del Wi-Fi o

O . . . Parpadeando lentamente L .
¢ | a sefal inaldmbrica de banda de 2,4 GHz est4 habilitada en su esperando conexion Wi-Fi
router. ‘"

T L R Parpadeando répidamente Conectandose a Wi-Fi
e | a luz indicadora de Wi-Fi del Robot parpadea lentamente.
Sélido Conectado a Wi-Fi
Consejos:

7 Download on the ), CETTON Si tiene algln problema durante el proceso de configuracion de Wi-
« App Store Google Play Fi, consulte la seccién Solucién de problemas > Conexién Wi-Fi de
;’—/ este manual.
[Q yeedi ]




/2.4 Inicio, Pausa, Activacion,
Apagado

o Comienzo e Despertar

Presione el botén AUTO en el Robot para despertarlo

0 Apagado

Nota: El panel de control del robot deja de brillar después de que el
robot se detiene durante unos minutos. Presione el botéon de modo
AUTO en el Robot para despertarlo.

Nota: Cuando el Robot no esta funcionando, se recomienda
mantenerlo encendido y cargando.
S



/2.5 Sistema de fregado

Nota:
1. Para prolongar la vida util del depdsito, se recomienda utilizar agua purificada o agua blanda para el sistema de limpieza.

2. Si necesita limpiar la alfombra, desinstale primero la placa de bayetas de fregado.
3. Vacie el depésito después de que el Robot termine de fregar.

»




/3.1 Sistema de fregado

Antes de realizar tareas de limpieza y mantenimiento en el Robot, apague el robot y desenchufe la estacion de acoplamiento.




/3.2 Deposito de polvo vy filtros

Depésito de polvo

Nota: 1. Lave el filtro con agua como se muestra arriba. 2. No utilice los dedos ni cepillos para limpiar el
filtro. 3. Asegurese de secar el filtro durante 24 horas, como minimo, después del lavado.

N o



/3.3 Cepillo principal, Cepillo para bordes y Sensor
de mapeo

Nota: Se proporciona una herramienta de limpieza multifuncién para facilitar el mantenimiento. Manipule con cuidado, esta herramienta
de limpieza tiene bordes afilados.

Cepillo principal

(3]

Cepillo para bordes Sensor de mapeo

o HEN




/3.4 Otros componentes

o=l
Pt

Nota: Antes de limpiar los contactos de carga y los pines de la estaciéon de acoplamiento del robot, apague el robot y desenchufe la estaciéon de
acoplamiento.

e



/3.5 Mantenimiento regular

Para mantener el Robot funcionando al maximo rendimiento, realice tareas de mantenimiento y reemplace las piezas con las siguientes

frecuencias:

Parte del Robot

Frecuencia de mantenimiento

Frecuencia de reemplazo

Bayeta de fregado lavable

Después de cada uso

Cada 50 lavados

Depésito/Placa de bayetas de
fregado

Después de cada uso

Cepillo para bordes

Una vez cada 2 semanas

Cada 3-6 meses

Cepillo principal

Una vez por semana

Cada 6-12 meses

Filtro de esponja/Filtro de alta
eficiencia

Una vez por semana

Cada 3-6 meses

Rueda universal
Parachoque y sensores anticaida
Sensor de mapeo
Contactos de carga
Pines de la estacion de
acoplamiento

Una vez por semana

Se proporciona una herramienta de limpieza multifuncién para facilitar el mantenimiento. Manipule con cuidado, esta herramienta de

limpieza tiene bordes afilados.

Nota: yeedi fabrica varias piezas de repuesto y accesorios. Péngase en contacto con el Servicio de atencion al cliente para obtener més informacion

sobre las piezas de repuesto.

oo NN




4. Luz indicadora

Robot

El robot le dira que algo anda mal con una luz indicadora y un informe de voz. Encontrara asistencia mas detallada disponible a través del
sitio web en linea y la aplicacion yeedi.

Luz indicadora Supuesto

El robot esta limpiando.

El botén de modo AUTO emite una luz BLANCA fija.
El robot se detiene durante la limpieza.

El Robot se esta cargando.

El botén de modo AUTO parpadea una luz BLANCA. El robot se esta iniciando.

El robot se esta reubicando.

El botén de modo AUTO emite una luz ROJA fija. El robot tiene poca bateria.

El botén de modo AUTO parpadea una luz ROJA. El robot tiene un problema.




/5.1 Solucidén de problemas

N.° Falla de funcionamiento Causas posibles Soluciones
Se introdujo un nombre de usuario o Introduzca el nombre de usuario y la contrasefia de Wi-Fi
contrasefna de Wi-Fi doméstico incorrecto. doméstico correctos.
El Robot no esta dentro del alcance de la Asegurese de que el Robot esté dentro del alcance de la
; El Robot no puede conectarse sefial Wi-Fi de su hogar. sefal Wi-Fi de su hogar.
a la red de Wi-Fi doméstica. Encienda el interruptor de encendido. Presione el
) i . boton RESET durante 3 segundos. El Robot esta listo
La configuracion de la red comenzé antes de ) L
: ) para la configuracion de la red cuando reproduce una
que el Robot estuviera listo. ) . . -
melodia musical y su luz indicadora de Wi-Fi parpadea
lentamente.
El Robot no esta encendido. Encienda el Robot.
El Robot no se ha conectado a la Estacién de Asegurese de que los conta'ctos de carga d.e,l robot
. se hayan conectado a los pines de la Estacion de
acoplamiento. }
acoplamiento.
El cable de alimentacién no esta conectado a | Asegurese de que el cable de alimentacion esté bien
i la Estacion de acoplamiento. conectado a la Estacion de acoplamiento.
2 | El Robot no se esta cargando.

La bateria estd completamente descargada.

Reactive la bateria. Encienda. Coloque el Robot en la
Estacion de acoplamiento manualmente, retirelo después
de cargarlo durante 3 minutos, repita 3 veces y luego
cargue normalmente.

Asegurese de que la Estacion de
acoplamiento esté conectada a la fuente de
alimentacion.

La Estacion de acoplamiento no esta conectada a la
fuente de alimentacion.

"




N.° Falla de funcionamiento Causas posibles Soluciones
La Estacion de acoplamiento no esta Consulte la Seccion 2.2 para colocar correctamente la
colocada correctamente. Estacion de acoplamiento.

L ) . Verifique si la Estacion de acoplamiento esta conectada
La Estacién de acoplamiento esta . - o
) a la fuente de alimentacion. No mueva la Estacién de
desconectada o movida. .
acoplamiento manualmente.
El Robot no puede regresar a la . . . ., . ) .
3 P 9 El Robot esta trabajando en un ambiente Asegurese de utilizar el Robot en un ambiente bien

Estacion de acoplamiento.

oscuro.

iluminado.

El Robot esta detenido durante mas de 60
minutos.

Evite detener el Robot durante méas de 60 minutos.

El Robot no comenzé a limpiar desde la
Estacion de acoplamiento.

Asegurese de que el Robot comience a limpiar desde la
Estacion de acoplamiento.

El Robot vuelve a la Estacién

El Robot esta trabajando en un ambiente
oscuro.

Asegurese de utilizar el Robot en un ambiente bien
iluminado.

Cuando la bateria se agota, el Robot
cambia automaticamente al Modo de
retorno al cargador y vuelve a la Estacion de

Esto es normal. No se necesita ninguna solucion.

4 | de acoplamiento antes de acoplamiento para recargarse.
terminar de limpiar. El tiempo de trabajo varia segun la superficie
del suelo, la complejidad de la habitaciéon y el | Esto es normal. No se necesita ninguna solucion.
modo de limpieza seleccionado.
. . . Retire los objetos pequefios del suelo y ordene el area de
El area de limpieza no esta ordenada. L . L
limpieza antes de que el Robot comience a limpiar.
El Robot se atasca mientras El Robot gsta_ enredadg con algo en el suelo El Robot probara varias formas de liberarse. Si no tiene
5 . ) (cables eléctricos, cortinas, flecos de alfombras, | . . . L
trabaja y se detiene. etc) éxito, retire manualmente los obstaculos y reinicie.
6 El Robot hace mucho ruido al Los cepillos estan enredados o el depésito Elimine los residuos atascados de forma habitual.

limpiar.

de polvo esta atascado.




N.° Falla de funcionamiento Causas posibles Soluciones
El filtro de entrada de agua de la parte inferior | Desenrosque la entrada de agua de la parte inferior del
del reservorio esta obstruido. reservorio y limpie el filtro.
El agua no sale del reservorio
7 | cuando el Robot esta El reservorio se queda sin agua. Afada agua al reservorio.
limpiando.
Las salidas de agua de la parte inferior del Inspeccione las salidas de agua de la parte inferior y
Robot estan obstruidas. limpielas.
8 El reservorio se sale de su sitio | El reservorio no estd instalado El reservorio esta correctamente instalado cuando encaja

durante la limpieza.

correctamente.

en su lugar.

7 HEE




/5.2 Conexion Wi-Fi

Antes de la configuracion de Wi-Fi, asegurese de que el Robot, el teléfono mévil y la red de Wi-Fi cumplan con los siguientes requisitos.

Requisitos del robot y del teléfono maovil

¢ El Robot estéa totalmente cargado y el interruptor de encendido del Robot esta encendido.

e La luz de estado de Wi-Fi parpadea lentamente.

e Desactive los datos moviles del teléfono movil (puede volver a activarlos después de la configuracion).

Requisitos de la red de Wi-Fi

e Esta utilizando una red mixta de 2,4 GHz o 2,4/5 GHz.

e Su enrutador admite el protocolo IPv4 y 802.11 b/g/n.

e No utilice una VPN (red privada virtual) o un servidor proxy.

* No utilice una red oculta.

e WPA y WPA2 con cifrado TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (protocolo de autenticacion empresarial) no es compatible.

e Utilice los canales de Wi-Fi 1-11 en Norteamérica y los canales 1-13 fuera de Norteamérica (consulte con la agencia reguladora
local).

e Si esté utilizando un repetidor/extensor de red, el nombre de red (SSID) y la contrasefia son los mismos que su red principal.




6. Especificaciones del producto

Modelo DVX34
Entrada nominal 20Vv=—= 1A
Modelo qe la estacion de CH1822 CH1918*
acoplamiento
Solo para
Entrgda la Unién 220-240V ~ 50-60Hz 0,3 A
Entrada 100240V~ 50-60 Hz 05A | oMnal | Europea
nominal (Durante la
carga) Solo para 220V~ 50-60 Hz 0,3 A
Rusia
Salida 20V===1A Salida nominal 20V==1A
nominal
/ Allmen’ta.mon (vaciado 1000 W
automatico)
Bandas de frecuencia 2400-2483,5 MHz
Encendido en modo Menos de 0,50 W
apagado
Energia de reserva en red Menos de 2,00 W

La potencia de salida del modulo Wi-Fi es inferior a 100 mW.

Nota: Las especificaciones técnicas y de disefio pueden cambiarse para la mejora continua del producto.

* CH1918 es una estacién de vaciado automatico que se vende por separado y que vacia automaticamente el depdsito de polvo de su Robot.
Descubra mas accesorios en https://www.yeedi.com.
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INSTRUCTIONS DE SECURITE impliqués. Les enfants ne doivent pas jouer
IMPORTANTES avec l'appareil. Le nettoyage et I’entretien
POUR UN USAGE DOMESTIQUE par |'utilisateur ne doivent pas étre
UNIQUEMENT effectués par des enfants sans surveillance.
Lors de !’utilisatign d’up appareil éllectrique, les précautiops de (Pour les pays de I’Union européenne)

base doivent toujours étre respectées, notamment les suivantes : 2 Effacer la zone a nettoyer. Retirez les

AVERTISSEMENT : LISEZ TOUS LES
AVERTISSEMENTS ET INSTRUCTIONS

DE SECURITE. LE NON-RESPECT DES
AVERTISSEMENTS ET INSTRUCTIONS
PEUT PROVOQUER UN CHOC
ELECTRIQUE, UN INCENDIE OU DES
BLESSURES GRAVES.

LISEZ TOUTES LES INSTRUCTIONS AVANT
D’UTILISER CET APPAREIL

CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS

cordons d’alimentation et les petits objets
sur le sol qui pourraient s’enchevétrer dans
I’appareil. Rabattez la frange du tapis sous
la base du tapis, et soulevez du sol les
objets tels que des rideaux et des nappes.
3. S’ily a un dépbt dans la zone de nettoyage
en raison d’'une marche ou d’escaliers, vous
devez utiliser I’appareil pour vous assurer
qu’il peut détecter la marche sans tomber
sur le bord. |l peut s’avérer nécessaire de

1. Cet appareil peut étre utilisé par des placer une barriere physique sur le bord

enfants agés de 8 ans et plus et par des
personnes dont les capacités physiques,
sensorielles ou mentales sont réduites
ou qui manquent d’expérience et de
connaissances, si elles ont été supervisées
ou formées a I'utilisation de I'appareil de
maniére slre et comprennent les dangers

pour empécher I'unité de tomber. Assurez-
vous que la barriere physique n’est pas un
danger de trébuchement.

. Utilisez uniqguement comme décrit dans

ce manuel. Utilisez uniquement les
accessoires recommandés ou vendus par
le fabricant.

7



5. Veuillez vous assurer que la tension de
votre source d’alimentation correspond a
la tension d’alimentation indiquée sur la
station d’accueil.

6. Pour un usage domestique INTERIEUR
UNIQUEMENT. N’utilisez pas I'appareil a
I’extérieur, ni dans des environnements
commerciaux ou industriels.

7. Utilisez uniquement la batterie
rechargeable d’origine et la station
d’accueil fournies avec I'appareil par le
fabricant. Les batteries non rechargeables
sont interdites. Pour des informations sur la
batterie, veuillez vous reporter a la section
Spécifications.

8. N’utilisez pas sans le bac a poussiere et/ou
les filtres en place.

9. N’utilisez pas I'appareil dans une zone ou
se trouvent des bougies allumées ou des
objets fragiles.

10.N’utilisez pas dans des environnements
extrémement chauds ou froids (inférieurs a
-5 °C/23 °F ou supérieurs a 40 °C/104 °F).

11.Gardez les cheveux, les vétements laches,

NN

les doigts et toutes les parties du corps
éloignés des ouvertures et des piéces
mobiles.

12.N’utilisez pas I’'appareil dans une piece ou
un nourrisson ou un enfant dort.

13.N’utilisez pas I'appareil sur des surfaces
mouillées ou des surfaces contenant de
I’eau stagnante.

14.Ne laissez pas |'appareil ramasser de
gros objets comme des pierres, de gros
morceaux de papier ou tout objet qui
pourrait obstruer I'appareil.

15.N’utilisez pas I'appareil pour ramasser des
matériaux inflammables ou combustibles
tels que I’essence, le toner de I'imprimante
ou de la photocopieuse, ni dans des
endroits ou ils peuvent étre présents.

16.N’utilisez pas I’appareil pour ramasser
quelque chose qui brdle ou qui fume,
comme des cigarettes, des allumettes, des
cendres chaudes ou tout ce qui pourrait
provoquer un incendie.

17.Ne placez pas d’objets dans I’orifice
d’aspiration. N’utilisez pas si I’aspiration



19.Si

est bloquée. Gardez I'admission d’air
exempte de poussiére, de peluches, de
cheveux ou de tout élément susceptible de
réduire la circulation d’air.

18.Prenez soin de ne pas endommager

le cordon d’alimentation. Ne tirez pas
ou ne portez pas I'appareil ni la station
d’accueil par le cordon d’alimentation,
n’utilisez pas le cordon d’alimentation
comme une poignée, ne fermez pas
une porte sur le cordon d’alimentation
et ne tirez pas le cordon d’alimentation
autour de bords ou de coins tranchants.
Ne faites pas fonctionner I'appareil sur
le cordon d’alimentation. Maintenez le
cordon d’alimentation éloigné des surfaces
chaudes.

le cordon d’alimentation est
endommage, il doit étre remplacé par le
fabricant ou son agent d’entretien afin
d’éviter tout danger.

20.N’utilisez pas la station d’accueil si elle est

endommagée. L’alimentation électrique
ne doit pas étre réparée et ne doit plus

21

étre utilisée si elle est endommagée ou
défectueuse.

.N’utilisez pas I'appareil avec un

cordon d’alimentation ou un réceptacle
endommageé. N’utilisez pas I'appareil ou
la station d’accueil s’ils ne fonctionnent
pas correctement, s’ils sont tombés, s’ils
ont été endommageés, s’ils ont été laissés
a I’extérieur ou s’ils entrent en contact
avec de I'eau. lls doivent étre réparés par
le fabricant ou son agent d’entretien afin
d’éviter tout danger.

22.Eteignez Iinterrupteur d’alimentation avant

de nettoyer ou d’entretenir 'appareil.

23.La fiche doit étre retirée du réceptacle

avant le nettoyage ou I’entretien de la
station d’accueil.

24 .Retirez I'appareil de la station d’accueil et

éteignez I’interrupteur d’alimentation de
I’appareil avant de retirer la batterie pour
I’élimination de I'appareil.

25.La batterie doit étre retirée et jetée

conformément aux lois et réglementations
locales avant I’élimination de I'appareil.

7o I



26.Veuillez éliminer les batteries usagées
conformément aux lois et réglementations
locales.

27.N’incinérez pas I'appareil méme s’il est
gravement endommagé. Les batteries
peuvent exploser dans un incendie.

28.Lorsque vous n’utilisez pas la station
d’accueil pendant une longue période,
veuillez la débrancher.

29.’appareil doit étre utilisé conformément
aux instructions de ce manuel d’utilisation.
Le fabricant ne peut pas étre tenu pour
responsable des dommages ou blessures
causés par une utilisation inappropriée.

30.Le robot contient des batteries qui ne
peuvent étre remplacées que par des
personnes qualifiées. Pour remplacer la
batterie du robot, veuillez contacter le
service clientéle.

31.Si le robot n’est pas utilisé pendant une
longue période, éteignez le robot pour le
ranger et débranchez la station d’accueil.

32.AVERTISSEMENT : Pour recharger
la batterie, utilisez uniquement 'unité

NN o

d’alimentation amovible CH1822 fournie
avec I'appareil, ou I'unité CH1918 vendue
séparément en tant qu’accessoire.

33.Cet appareil n’est pas destiné a étre
utilisé par des personnes (y compris les
enfants) ayant des capacités physiques,
sensorielles ou mentales réduites, ou un
manque d’expérience et de connaissances,
a moins qu’elles n’aient été supervisées
ou formées a I'utilisation de I'appareil par
une personne responsable de leur sécurité.
Les enfants doivent étre surveillés pour
s’assurer qu’ils ne jouent pas avec
I’appareil. (Pour les pays hors Union
européenne)



Pour répondre aux exigences d’exposition aux RF, une distance de
séparation de 20 cm ou plus doit étre maintenue entre ce dispositif et les
personnes pendant le fonctionnement du dispositif.

Pour garantir la conformité, les opérations a une distance inférieure a
cette distance ne sont pas recommandées. L’antenne utilisée pour cet
émetteur ne doit pas étre co-située avec une autre antenne ou un autre
émetteur.

Pour désactiver le module Wi-Fi sur le robot, allumez le robot.

Placez le robot sur la station d’accueil en vous assurant que les contacts
de charge sur le robot et les broches de la station d’accueil établissent
une connexion.

Appuyez sur le bouton Mode AUTO du robot et maintenez-le enfoncé
pendant 20 secondes jusqu’a ce que le robot émette trois bips.

Pour activer le module Wi-Fi sur le robot, éteignez le robot, puis allumez-
le. Le module Wi-Fi est activé lorsque le robot est redémarré.

Classe Il

Transformateur d’isolement de sécurité
résistant aux courts-circuits

Alimentation mode commutateur

Pour usage intérieur uniquement

> |®|@|@

Courant direct

Courant alternatif

¢

Pour les pays de 'UE

Pour obtenir des informations sur la Déclaration de conformité
de I’'UE, consultez https://www.yeedi.com/support

Elimination correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre éliminé
avec d’autres déchets ménagers dans toute I'UE. Afin d’éviter
tout risque de préjudice pour I’environnement ou la santé
humaine da a I’élimination non contrdlée des déchets, recyclez-
les de maniére responsable pour promouvoir la réutilisation
durable des ressources matérielles. Pour recycler votre appareil
usageé, veuillez utiliser les systémes de retour et de collecte ou
contacter le détaillant ou le produit a été acheté. lls peuvent
recycler ce produit en toute sécurité.

o1




/1.1 Contenu de I’emballage

\\F’
- \ Manuel d'instruction
Station d’accueil Manuel d’instruction
Brosse avant Tampon de nettoyage Plaque pour tampon de
lavable nettoyage

Remarque : Les figures et illustrations sont fournies a titre de référence uniquement et peuvent différer de I'apparence réelle du produit.
La conception et les spécifications du produit sont sujettes a des modifications sans préavis.




/1.2 Diagramme du produit

Robot

Capteur de cartographie

Capteurs anticollision et pare-chocs

Interrupteur d’alimentation

Bouton Mode Bouton RESET

AUTO

Indicateur Wi-Fi

Outil de nettoyage
multifonctions

Vue inférieure

Contacts de charge

Roue universelle

Brosse avant Batterie

E@% Roues motrices

// Sortie d’eau

Fente de la plaque pour
tampon de nettoyage

Brosse principale

Bouton de
déblocage de la
brosse principale

Capteurs anti-gouttes

Capteur de
détection de tapis

Capteurs anti-
gouttes

Réservoir

= T




Réservoir a poussiére Station d’accueil

Filtre éponge

Filet du filtre

Poignée du Filtre & haute efficacité Broches de la station Cordon d’alimentation
réservoir a d’accueil
poussiere

Bouton de déblocage

Réservoir

Entrée d’eau

Bouton de déblocage
du réservoir

Plaque pour
tampon de
nettoyage

Tampon de nettoyage
lavable

N -



2. Fonctionnement et programmation/2.1 Notes avant le nettoyage

Rangez la zone a nettoyer en placant les Lors de la premiere utilisation, assurez-vous que Il peut étre nécessaire de placer une
meubles, comme les chaises, a leur place. chaque porte de la piece est ouverte pour aider barriére physique au bord d’une chute
le robot a explorer compléetement votre maison. pour empécher I'unité de tomber sur le
bord.

Placez les objets, y compris /;‘\ Avant d'utiliser le produit sur un Veuillez ne pas vous tenir dans
les céables, les chiffons et les “‘[ tapis avec des bords a franges, des espaces étroits, tels que
chaussons, etc. sur le sol pour @ | veuillez plier les bords du tapis en des couloirs, et veillez a ne pas
améliorer I'efficacité du nettoyage. v dessous de celui-ci. bloquer le capteur de détection.

o I




/2.2 Préparation

Veuillez retirer tous les matériaux de protection du robot et de la station d’accueil avant utilisation.

o Assembler la station d’accueil e Placer la station d’accueil

U

—)
o[l

Remarque : Lorsque le robot termine le cycle de nettoyage ou lorsque
la batterie devient faible, le robot revient automatiquement a la station
d’accueil pour se recharger. Le robot peut également étre renvoyé a
la station d’accueil a tout moment en utilisant I’application yeedi ou en
appuyant sur le bouton AUTO du robot pendant 3 secondes.

Videz I'eau restante du réservoir et retirez la plaque du tampon de
nettoyage avant de charger le robot.




/2.3 Application yeedi

Pour profiter de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de contrdler votre robot via I’application yeedi.

Avant de commencer, assurez-vous que : Voyant lumineux Wi-Fi
* Votre téléphone mobile est connecté a un réseau Wi-Fi. oi Déconnecté du Wi-Fi ou en
e Le signal sans fil de bande 2,4 GHz est activé sur votre routeur. lignotement lent attente de connexion Wi-Fi
¢ L e voyant lumineux Wi-Fi du robot clignote lentement. ,.\ Clignotement rapide Connexion au Wi-Fi
Figé Connecté au Wi-Fi
# Download on the GETITON
@& AppStore | > Google Play Conseils :
\ ) Si vous rencontrez des problemes pendant le processus de
configuration Wi-Fi, reportez-vous a la section Dépannage >
[Q yeedi ] Connexion Wi-Fi de ce manuel.




/2.4 Démarrage, pause,
réactivation, mise hors tension

o Démarrer e Réactiver

Appuyez sur le bouton AUTO du robot pour le réactiver.

0 Mettre hors tension

Remarque : Le panneau de commande du robot s’éteint lorsque
le robot est mis en pause depuis quelques minutes. Appuyez sur le
bouton Mode AUTO du robot pour le réactiver.

Remarque : Lorsque le robot ne fonctionne pas, il est recommandé de
le maintenir sous tension et de le charger.




/2.5 Systéme de nettoyage

Remarque :

1. Pour prolonger la durée de vie du réservoir, il est recommandé d’utiliser de I'eau purifiée ou de I’eau adoucie pour le systéme de nettoyage.
2. Si vous avez besoin de nettoyer de la moquette, veuillez d’abord désinstaller la plague du tampon de nettoyage.

3. Videz le réservoir lorsque le robot a terminé le nettoyage.




/3.1 Systéme de nettoyage

Avant d’effectuer des taches de nettoyage et d’entretien sur le robot, éteignez le robot et débranchez la station d’accueil.




/3.2 Réservoir a poussiére et filtres

Réservoir a poussiére

Remarque : 1. Veuillez rincer le filtre avec de I’eau comme indiqué ci-dessus. 2. N’utilisez pas vos doigts ou une brosse pour nettoyer le filtre. 3.
Assurez-vous de laisser sécher le filtre pendant au moins 24 heures apres le lavage.
01



/3.3 Brosse principale, Brosse avant et Capteur de
cartographie

Remarque : Un outil de nettoyage multifonctions est fourni pour faciliter ’entretien. Manipulez avec précaution cet outil de nettoyage, car
il présente des bords tranchants.

Brosse principale

©

Brosse avant Capteur de cartographie




/3.4 Autres composants

sl

Remarque : Avant de nettoyer les contacts de charge du robot et les broches de la station d’accueil, éteignez le robot et débranchez la station
d’accueil.

o T



/3.5 Entretien régulier

Pour que le robot continue a fonctionner a son niveau de performance optimal, effectuez les taches d’entretien et remplacez les piéces aux
fréquences suivantes :

Piéce du robot Fréquence d’entretien Fréquence de remplacement
Tampon de nettoyage lavable Aprés chaque utilisation Tous les 50 lavages
Réservoir/Plaque du tampon de Aprés chaque utilisation /
nettoyage
Brosse avant Une fois toutes les 2 semaines Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Une fois par semaine Tous les 6 a 12 mois
Filtre éponge/Filtre haute efficacité Une fois par semaine Tous les 3 a 6 mois

Roue universelle
Capteurs antichute Pare-chocs
Capteur de cartographie Une fois par semaine /
Contacts de charge
Broches de la station d’accueil

Un outil de nettoyage multifonctions est fourni pour faciliter ’entretien. Manipulez avec précaution cet outil de nettoyage, car il présente
des bords tranchants.

Remarque : yeedi fabrique divers pieces et raccords de rechange. Veuillez contacter le service client pour plus d’informations sur les piéces de
rechange.




4. Indicateur lumineux

Robot

Le robot vous alertera lorsque quelque chose ne va pas par le biais d’un indicateur lumineux et d’un rapport vocal. Une assistance plus
détaillée est disponible via I’application yeedi et le site Web en ligne.

Indicateur lumineux Scénario

Le robot effectue un nettoyage.

Le bouton Mode AUTO s’allume en BLANC fixe.
Le robot est mis en pause pendant le nettoyage.

Le robot est en charge.

Le bouton Mode AUTO clignote en BLANC. Le robot est en cours de démarrage.

Le robot se déplace.

Le bouton Mode AUTO s’allume en ROUGE fixe. La batterie du robot est faible.

Le bouton Mode AUTO clignote en ROUGE. Le robot a rencontré un probleme.




/5.1

Dépannage

N°

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le robot n’est pas en mesure

Nom d’utilisateur ou mot de passe Wi-Fi saisi
incorrect.

Saisissez le nom d’utilisateur et le mot de passe Wi-Fi du
domicile corrects.

Le robot n’est pas a portée du signal Wi-Fi
de votre maison.

Assurez-vous que le robot est a portée du signal Wi-Fi de
votre maison.

1 | de se connecter au réseau Wi-
Fi domestique. Allumez I'interrupteur d’alimentation. Appuyez sur le
La configuration du réseau a commencé bouton RESET pendant trois secondes. Le robot est prét
avant que le robot soit prét. pour la configuration du réseau lorsqu’il joue une mélodie
et que son voyant lumineux Wi-Fi clignote lentement.

Le robot n’est pas allumé. Allumez le robot.
Le robot n’est pas connecté a la station Assurez-vous que les contacts de charge du robot soient
d’accueil. connectés aux broches de la station d’accueil.
Le cordon d’alimentation n’est pas connecté | Assurez-vous que le cordon d’alimentation soit bien

2 | Le robot ne charge pas a la station d’accueil. connecté a la station d’accueil.

La batterie est complétement déchargée.

Réactivez la batterie. Mettez I'appareil sous tension.
Placez manuellement le robot sur la station d’accueil,
puis retirez-le apres 3 minutes de charge. Répétez
I’'opération 3 fois, puis chargez-le normalement.

Assurez-vous que la station d’accueil soit
connectée a I'alimentation électrique.

La station d’accueil n’est pas connectée a I’alimentation
électrique.




Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le robot ne peut pas revenir a

La station d’accueil n’est pas placée
correctement.

Reportez-vous a la section 2.2 pour placer correctement
la station d’accueil.

La station d’accueil est déconnectée ou a été
déplacée.

Veuillez vérifier que la station d’accueil soit connectée
a I'alimentation électrique. Ne déplacez pas la station
d’accueil manuellement.

3 A ) . Le robot travaille dans un environnement Assurez-vous d’utiliser le robot dans un environnement
la station d’accueil. L
sombre. bien éclairé.
Le ropot a été mis en pause depuis plus de Evitez d’interrompre le robot pendant plus de 60 minutes.
60 minutes.
Le robot n’a pas commencé le nettoyage Assurez-vous que le robot commence le nettoyage a
depuis la station d’accueil. partir de la station d’accueil.
Le robot travaille dans un environnement Assurez-vous d’utiliser le robot dans un environnement
sombre. bien éclairé.
Lorsque la batterie devient faible, le robot
passe automatiquement en mode Retour a , e . , . .
. . . N . C’est tout a fait normal. Aucune solution n’est nécessaire.
Le robot revient a la station la station de charge, et il revient a la station
4 | d’accueil avant la fin du d’accueil pour se recharger.
nettoyage. Le temps de travail varie en fonction de la
surface au sol, de la complexité de la piece C’est tout a fait normal. Aucune solution n’est nécessaire.
et du mode de nettoyage sélectionné.
, . Retirez les petits objets du sol et rangez la zone de
La zone de nettoyage n’est pas rangée. R
nettoyage avant que le robot commence a nettoyer.
, . Des objets au sol se sont enchevétrés dans le Le robot va essayer différentes fagons de se libérer.
Le robot s’est bloqué pendant - . ) : v ;
5 : , s robot (cables électriques, rideaux, franges de S’il échoue, retirez manuellement les obstacles et
son travail et s’est arréte. .
moquette, etc.). redémarrez-le.
Le robot fait beaucoup de bruit | Les brosses ou le réservoir a poussiére sont . s o L
6 Retirez régulierement les débris coincés.

lors du nettoyage.

coincés.

o




N° Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
Le filtre d’arrivée d’eau au fond du réservoir Dévissez I'arrivée d’eau au fond du réservoir et nettoyez
est obstrué. le filtre.
L’eau ne sort pas du réservoir
7 | lorsque le robot effectue un Le réservoir est a court d’eau. Ajoutez de I'eau dans le réservoir.
lavage.
Les sorties d’eau sur la partie inférieure du Contrélez les sorties d’eau sur la partie inférieure et
robot sont bouchées. nettoyez-les.
Le réservoir tombe du robot . s, . . Le réservoir est correctement installé lorsqu’un déclic se
8 Le réservoir n’est pas installé correctement.

pendant le nettoyage.

fait entendre.




/5.2 Connexion Wi-Fi

Avant de configurer la connexion Wi-Fi, assurez-vous que le robot, le téléphone mobile et le réseau Wi-Fi répondent aux exigences suivantes.

Exigences relatives au robot et au téléphone mobile

e Le robot est complétement chargé et I'interrupteur d’alimentation du robot est allumé.

e Le voyant d’état du Wi-Fi clignote lentement.

e Désactivez les données cellulaires du téléphone mobile (vous pourrez les réactiver aprés la configuration).

Exigences relatives au réseau Wi-Fi

e Vous utilisez un réseau mixte de 2,4 GHz ou 2,4/5 GHz.

e \/otre routeur prend en charge le protocole 802.11b/g/n et IPv4.

e N'utilisez pas de VPN (réseau privé virtuel) ou de serveur proxy.

e N'utilisez pas un réseau masqué.

o WPA et WPA2 utilisant le chiffrement TKIP, PSK, AES/CCMP.

e Le WEP EAP (protocole d’authentification d’entreprise) n’est pas pris en charge.

e Utilisez les canaux Wi-Fi 1-11 en Amérique du Nord et les canaux 1-13 en dehors de I’Amérique du Nord (consultez I'agence de
réglementation locale).

e Si vous utilisez un répéteur/amplificateur de réseau, le nom du réseau (SSID) et le mot de passe sont les mémes que ceux de votre
réseau principal.




6. Spécifications du produit

automatique)

Modeéle DVX34
Entrée nominale 20V=—== 1A
IV!odeIe _de la station CH1822 CH1918*
d’accueil
Pour 'Union
] Entrée européenne 220-240V ~ 50-60Hz 0,3A
Entrée 100-240V~ 50-60 Hz 0,5A | nominale | Uniquement
nominale (chargement) i
PourlaRussie | 54y 50-60 Hz 0,3A
uniquement
Sortie 20V=—1A Sortie nominale 20V==—=1A
nominale
/ Puissance (vidage 1000 W

Bandes de fréquence

2400-2483,5 MHz

Puissance en mode hors
tension

Moins de 0,50 W

Puissance en mode
veille avec maintien de la
connexion au réseau

Moins de 2,00 W

La puissance de sortie du module Wi-Fi est inférieure a 100 mW.
Remarque : Les spécifications techniques et de conception peuvent étre modifiées pour une amélioration continue du produit.

* La CH1918 est une station de vidage automatique vendue séparément qui vide automatiquement le réservoir a poussiére de votre robot.
Découvrez plus d’accessoires sur https://www.yeedi.com.
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ISTRUZIONI IMPORTANTI DI SICUREZZA
SOLO PER USO DOMESTICO

Quando si utilizza un apparecchio elettrico & necessario attenersi
sempre alle precauzioni di base, tra cui:

AVVERTENZA: LEGGERE TUTTE LE
AVVERTENZE E LE ISTRUZIONI DI
SICUREZZA. IL MANCATO RISPETTO
DELLE AVVERTENZE E DELLE ISTRUZIONI
PUO CAUSARE SCOSSE ELETTRICHE,
INCENDI O GRAVI LESIONI.

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI PRIMA DI
UTILIZZARE QUESTO APPARECCHIO
SALVARE QUESTE ISTRUZIONI

1.

Questo apparecchio puo essere utilizzato
da bambini di eta pari o superiore a 8
anni e da persone con ridotte capacita
fisiche, sensoriali o mentali, o persone
prive di esperienza e conoscenze se sono
supervisionate o hanno ricevuto istruzioni
sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro, e
comprendono i pericoli coinvolti. | bambini
non devono giocare con l'apparecchio.
La pulizia e la manutenzione da parte
dell'utente non devono essere effettuate

da bambini senza supervisione (per i Paesi
dell'Unione Europea).

. Liberare I'area da pulire. Rimuovere

dal pavimento cavi di alimentazione e
piccoli oggetti che potrebbero intralciare
I'apparecchio. Mettere le frange sotto la
base del tappeto e sollevare dal pavimento
oggetti quali tende e tovaglie.

. In caso di caduta nell'area di pulizia

a causa di un gradino o di una scala,
utilizzare |'apparecchio per assicurarsi che
sia in grado di rilevare il gradino senza
cadere oltre il bordo. Potrebbe essere
necessario posizionare una barriera fisica
sul bordo per impedire all'unita di cadere.
Assicurarsi che la barriera fisica non
costituisca un pericolo di inciampo.

. Utilizzare solo come descritto nel presente

manuale. Utilizzare solo gli accessori
consigliati o venduti dal produttore.

. Assicurarsi che la tensione

dell’alimentazione corrisponda alla tensione
di alimentazione indicata sulla base di
ricarica.



6. SOLO per uso domestico INTERNO. Non
utilizzare I'apparecchio in ambienti esterni,
commerciali o industriali.

7. Utilizzare solo la batteria ricaricabile
originale e la base di ricarica fornita dal
produttore insieme all'apparecchio. E
vietato usare batterie non ricaricabili. Per
informazioni sulle batterie, fare riferimento
alla sezione Specifiche tecniche.

8. Non utilizzare senza aver posizionato la
cassetta di raccolta e/o i filtri.

9. Non utilizzare I'apparecchio in un'area in
cui ci siano candele accese od oggetti
fragili.

10.Non utilizzare in ambienti estremamente
caldi o freddi (al di sotto di -5C/23 F o al di
sopra di 40°C/104 F).

11.Tenere capelli, indumenti larghi, dita e
tutte le parti del corpo lontani da eventuali
aperture e parti in movimento.

12.Non utilizzare I'apparecchio in una stanza
in cui dorme un bambino o un neonato.

13.Non utilizzare I'apparecchio su superfici
bagnate o con acqua stagnante.

14.Non consentire all'apparecchio di
raccogliere oggetti di grandi dimensioni,
come sassi, grandi pezzi di carta o
qualsiasi oggetto che possa intasarlo.

15.Non usare I'apparecchio per raccogliere
materiali infiammabili o combustibili
come benzina, toner per stampanti o
fotocopiatrici, né utilizzarlo in aree in cui
potrebbero essere presenti.

16.Non utilizzare I’apparecchio per raccogliere
oggetti che bruciano o producono fumo,
come sigarette, fiammiferi, ceneri calde
0 qualsiasi cosa che possa causare un
incendio.

17.Non inserire oggetti nella presa di
aspirazione. Non usare se l'aspirazione e
ostruita. Mantenere I'aspirazione libera da
polvere, lanugine, peli o qualsiasi cosa che
possa ridurre il flusso d’aria.

18.Prestare attenzione a non danneggiare
il cavo di alimentazione. Non tirare o
trasportare I'apparecchio o la base di
ricarica tramite il cavo di alimentazione
né utilizzare il cavo di alimentazione



come maniglia, chiudere una porta sul
cavo di alimentazione o tirare il cavo di
alimentazione intorno a bordi o angoli
taglienti. Non far passare |'apparecchio
sopra il cavo di alimentazione. Tenere il
cavo di alimentazione lontano da superfici
calde.

19.Se il cavo di alimentazione & danneggiato,
per evitare pericoli, deve essere sostituito
dal produttore o dal suo rappresentante
dell’assistenza.

20.Non utilizzare la base di ricarica se &
danneggiata. L'alimentatore non deve
essere riparato e non deve piu essere
utilizzato se & danneggiato o difettoso.

21.Non utilizzare se il cavo di alimentazione o
la presa sono danneggiati. Non utilizzare
I'apparecchio o la base di ricarica se non
funzionano correttamente, se sono caduti,
danneggiati, se sono stati lasciati all'aperto
0 se entrano in contatto con I'acqua. Deve
essere riparato dal produttore o dal suo
rappresentante di assistenza per evitare
pericoli.

22.SPEGNERE l'interruttore di alimentazione
prima di pulire o eseguire la manutenzione
dell'apparecchio.

23.La spina deve essere rimossa dalla presa
prima di pulire o eseguire la manutenzione
della base di ricarica.

24.Rimuovere |'apparecchio dalla base
di ricarica e SPEGNERE l'interruttore
di alimentazione, prima di rimuovere
la batteria per lo smaltimento
dell'apparecchio.

25.Prima di smaltire I'apparecchio, la batteria
deve essere rimossa e smaltita secondo le
leggi e le normative locali.

26.Smaltire le batterie usate in conformita con
le leggi e i regolamenti locali.

27.Non incenerire |'apparecchio anche se
e gravemente danneggiato. Le batterie
possono esplodere nel fuoco.

28.Se la base di ricarica non € utilizzata per un
lungo periodo di tempo, scollegarla dalla
presa di corrente.

29.L'apparecchio deve essere utilizzato in
conformita alle istruzioni riportate nel



presente Manuale di istruzioni. |l produttore
non puo essere ritenuto responsabile per
eventuali danni o lesioni causati da un uso
improprio.

30.11 robot contiene batterie che possono
essere sostituite solo da addetti qualificati.
Per sostituire la batteria del robot,
contattare il Servizio clienti.

31.Se il robot non & utilizzato per un lungo
periodo di tempo, SPEGNERLO per riporlo,
dopodiché scollegare la base di ricarica.

32.AVVERTENZA: Ai fini della ricarica
della batteria, utilizzare solo |'unita di
alimentazione rimovibile CH1822 in
dotazione con |'apparecchio o la CH1918
venduta separatamente come accessorio.

33.1l presente Apparecchio non & destinato
all'uso da parte di persone (inclusi
bambini) con ridotte capacita fisiche,
sensoriali o mentali o con mancanza
di esperienza e conoscenza, a meno
che non siano sotto la supervisione
o abbiano ricevuto istruzioni relative
all'uso dell’apparecchio da parte di una

persona responsabile della loro sicurezza.
| bambini devono essere controllati
per assicurarsi che non giochino con
I'apparecchio. (Per Paesi non appartenenti
all’Unione Europea)

Per soddisfare i requisiti di esposizione alle RF, durante il funzionamento
del dispositivo & necessario mantenere una distanza di separazione di 20
cm o superiore tra il dispositivo e le persone.

Per garantire la conformita, si sconsiglia di eseguire le operazioni a
distanze inferiori. L'antenna utilizzata per questo trasmettitore non deve
essere collocata insieme ad altre antenne o trasmettitori.

Per disabilitare il modulo Wi-Fi sul robot, ACCENDERE il robot.

Posizionare il robot sulla base di ricarica assicurandosi che i contatti di
ricarica sul robot e i perni della base di ricarica creino un collegamento.

Premere e tenere premuto il pulsante Modalita AUTO sul robot per 20
secondi fino a quando il robot non emettera 3 segnali acustici.

Per abilitare il modulo Wi-Fi sul robot, spegnere e riaccendere il robot. I
modulo Wi-Fi sara acceso al riavvio del robot.



Classe Il

Trasformatore d’isolamento di
sicurezza a prova di cortocircuito

Alimentazione a commutazione

Solo per uso interno

Corrente continua

|1 D®am

Corrente alternata

Per i Paesi UE

Per informazioni sulla Dichiarazione di conformita UE, visitare il
sito https://www.yeedi.com/support

Smaltimento corretto di questo prodotto
Questa marcatura indica che questo prodotto non deve essere
smaltito insieme ad altri rifiuti domestici in tutta ’'UE. Per
prevenire possibili danni all'ambiente o alla salute dell’essere
umano derivanti dallo smaltimento incontrollato dei rifiuti, &
necessario riciclarli in modo responsabile per promuovere
il riutilizzo sostenibile delle risorse materiali. Per riciclare
il dispositivo usato, utilizzare i sistemi di ritiro e raccolta o
contattare il rivenditore dove & stato acquistato il prodotto. Il
rivenditore potra riciclare questo prodotto in modo sicuro.



/1.1 Contenuto della confezione

<%

o)

Manuale di istruzioni

Base di ricarica Manuale di istruzioni

A =

Cuscinetto lavabile di Piastra del cuscinetto di
lavaggio lavaggio

Spazzola marginale

Nota: le figure e le illustrazioni sono solo a scopo di riferimento e potrebbero differire dall’aspetto effettivo del prodotto.
Il design e le specifiche del prodotto sono soggetti a modifiche senza preavviso.



/1.2 Diagramma del prodotto

Robot Vista dal basso

Contatti di ricarica

Sensore di mappatura .
Ruota universale

Batteria

.
/

// Uscita dell’acqua

Spazzola marginale
Spazzola
principale
Pulsante di rilascio| |&
della spazzola
principale

Sensori e paracolpi anticollisione

Fessura della piastra del
cuscinetto di lavaggio

Interruttore di alimentazione

Sensore di

rilevamento dei

Pulsante Pulsante tappeti
Modalita AUTO RESET
Spia luminosa
del Wi-Fi

O
Sensori
Strumento di pulizia \ Il . [l l antigocciolamento

multifunzione




Cassetta di raccolta Base diricarica

Filtro in spugna

Maniglia della Rete filtrante

cassetta di raccolta Filtro ad alta efficienza Perni della base di Cavo di alimentazione

ricarica

Pulsante di rilascio

Serbatoio

Presa d’acqua

Pulsante di rilascio del
serbatoio

= = = ?SO_?\ Piastra del
cuscinetto di

7 & lavaggio

Cuscinetto lavabile di
lavaggio




2. Funzionamento e programmazione/2.1 Note prima della pulizia

Mettere in ordine I'area da pulire mettendo i Durante il primo utilizzo, assicurarsi che ogni Potrebbe essere necessario posizionare
mobili, tra cui le sedie, al loro posto. porta della stanza sia aperta per aiutare il robot a una barriera fisica sul bordo di un
esplorare completamente la casa. dislivello per evitare che I'unita cada.

s
hve
\

LI

=

Prima di utilizzare il prodotto su Non sostare in spazi stretti,

@ un tappeto con bordi annodati, come corridoi, e assicurarsi

Riporre oggetti, tra cui fili,
indumenti e pantofole ecc.,
sul pavimento per migliorare
|'efficienza di pulizia.

=

| riporre i bordi del tappeto sotto di non bloccare il sensore di
la base. rilevamento.




/2.2 Preparazione
Prima dell’'uso, rimuovere tutti i materiali di protezione dal robot e dalla base di ricarica.

o Assemblare la base di ricarica e Posizionamento della base di ricarica

Osp,

(1)
<\l

e Ricaricare il robot Nota: Quando il robot completa il ciclo di pulizia o quando la batteria
si scarica, ritorna automaticamente alla base di ricarica per ricaricarsi.
Il robot pud anche essere rispedito alla base di ricarica, in qualsiasi
momento, utilizzando I"App yeedi o premendo il pulsante AUTO sul
robot per 3 secondi.

Prima di caricare il robot, svuotare I'acqua residua dal serbatoio e
rimuovere la piastra del cuscinetto di lavaggio.




/2.3 App yeedi

Per usufruire di tutte le funzionalita disponibili, si consiglia di controllare il robot tramite I'app yeedi.

Prima di iniziare, assicurarsi che:

e || cellulare sia connesso a una rete Wi-Fi.
e || segnale wireless della banda da 2,4 GHz sia abilitato sul router.
e | a spia luminosa del Wi-Fi sul robot lampeggi lentamente.

# Download on the GETITON
o App Store *® Google Play

-l J

—
[Q yeedi ]

Spia luminosa del Wi-Fi

Lampeggi lentamente

Sia disconnesso dal Wi-Fi o
in attesa della connessione

P Wi-Fi
~
. Lampeggi rapidamente Ci sia la connessione al Wi-Fi

La luce sia fissa

Sia connesso al Wi-Fi

Suggerimenti:

in caso di problemi durante il processo di configurazione del Wi-Fi,
fare riferimento alla sezione Risoluzione dei problemi > Connessione

Wi-Fi del presente manuale.




/2.4 Avvio, pausa, riattivazione,
spegnimento
o Awvvio e Riattivazione

Premere il pulsante AUTO presente sul robot per riattivarlo

c Spegnimento

Nota: il pannello di controllo del robot smettera di lampeggiare dopo
aver messo in pausa il robot per alcuni minuti. Premere il pulsante
Modalita AUTO presente sul robot per riattivarlo.

Nota: quando il robot non funziona, si consiglia di tenerlo ACCESO e

caricarlo.



/2.5 Sistema di lavaggio

Nota:

1. Per prolungare la durata utile del serbatoio, si consiglia di utilizzare acqua depurata o addolcita per il sistema di pulizia.
2. Se e necessario pulire la moquette, disinstallare prima la piastra del cuscinetto di lavaggio.

3. Svuotare il serbatoio dopo che il robot ha terminato la pulizia.

»




/3.1 Sistema di lavaggio

Prima di eseguire le attivita di pulizia e manutenzione sul robot, SPEGNERE il robot e scollegare la base di ricarica.




/3.2 Cassetta di raccolta e filtri

Cassetta di raccolta

Nota: 1. Sciacquare il filtro con acqua come mostrato sopra. 2. Non utilizzare il dito o la spazzola per pulire
il filtro. 3. Assicurarsi di asciugare il filtro per almeno 24 ore dopo il lavaggio.



/3.3 Spazzola principale, Spazzola marginale e
Sensore di mappatura

Nota: Viene fornito uno strumento di pulizia multifunzione per facilitare la manutenzione. Maneggiare con cura, poiché questo attrezzo per
la pulizia presenta dei bordi affilati.

Spazzola principale

©

Sensore di mappatura




/3.4 Altri componenti

sl

Nota: Prima di pulire i contatti di ricarica e i perni della base di ricarica del robot, SPEGNERE il robot e scollegare la base di ricarica.



/3.5 Manutenzione regolare

Per mantenere il robot al massimo delle prestazioni, eseguire le attivita di manutenzione e sostituire le parti con la frequenza indicata di

seguito:

Parte del robot

Frequenza della manutenzione

Frequenza della sostituzione

Cuscinetto lavabile di lavaggio

Dopo ogni uso

Ogni 50 lavaggi

Piastra del serbatoio/cuscinetto di

Sensore di mappatura
Contatti di ricarica
Perni della base di ricarica

lavaggio Dopo ogni uso /
Spazzola marginale Una volta ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi
Spazzola principale Una volta alla settimana Ogni 6-12 mesi
Filtro in spu_gna/ﬂltro ad alta Una volta alla settimana Ogni 3-6 mesi
efficienza
Ruota universale
Paracolpi con sensore
antigocciolamento Una volta alla settimana /

Viene fornito uno strumento di pulizia multifunzione per facilitare la manutenzione. Maneggiare con cura, poiché questo attrezzo per la

pulizia presenta dei bordi affilati.

Nota: yeedi produce vari pezzi di ricambio e raccordi. Per ulteriori informazioni sulle parti di ricambio, contattare il Servizio clienti.



4. Spia luminosa

Robot

Il robot ti dira che c’é qualcosa che non va con una spia luminosa e un rapporto vocale. Un supporto piu dettagliato & disponibile tramite
I'app yeedi e il sito web online.

Spia luminosa Scenario

Il robot sta pulendo.

Il pulsante Modalita AUTO si illumina di BIANCO fisso.
Il robot & in pausa durante la pulizia.

Il robot si sta caricando.

Il pulsante Modalita AUTO lampeggia di BIANCO. Il robot si sta avviando.

Il robot si sta riposizionando.

Il pulsante Modalita AUTO si illumina di ROSSO fisso. La batteria del robot € quasi scarica.

Il pulsante Modalita AUTO lampeggia di ROSSO. Il robot ha un problema.




/5.1 Risoluzione dei problemi

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Il robot non & in grado di
connettersi alla rete Wi-Fi
domestica.

Sono stati inseriti un nome utente o una
password Wi-Fi domestica non corretti.

Inserire il nome utente e la password Wi-Fi domestica
corretti.

Il robot non rientra nel campo del segnale
Wi-Fi domestico.

Assicurarsi che il robot si trovi nel raggio d’azione del
segnale Wi-Fi domestico.

La configurazione della rete & stata avviata
prima che il robot fosse pronto.

Attivare l'interruttore di alimentazione. Premere il
pulsante RESET per 3 secondi. Il robot € pronto per la
configurazione della rete quando emettera un suono e la
spia luminosa del Wi-Fi lampeggera lentamente.

Il robot non sta caricando.

Il robot non € ACCESO.

ACCENDERE il robot.

Il robot non & collegato alla base di ricarica.

Assicurarsi che i contatti di ricarica del robot siano
collegati ai perni della base di ricarica.

L’alimentatore non € collegato alla base di
ricarica.

Assicurarsi che I'alimentatore sia collegato saldamente
alla base di ricarica.

La batteria & completamente scarica.

Riattivare la batteria. ACCENDERE. Posizionare il
robot sulla base di ricarica a mano, rimuoverlo dopo la
ricarica per 3 minuti, ripetere 3 volte; quindi ricaricare
normalmente.

Assicurarsi che la base di ricarica sia
collegata all'alimentatore.

La base di ricarica non & collegata all'alimentatore.




Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Il robot non puo tornare alla
base di ricarica.

La base di ricarica non & posizionata
correttamente.

Fare riferimento alla Sezione 2.2 per posizionare
correttamente la base di ricarica.

La base di ricarica € scollegata o spostata.

Verificare che la base di ricarica sia collegata
all'alimentatore. Non spostare la base di ricarica a mano.

Il robot sta lavorando in un ambiente buio.

Assicurarsi di utilizzare il robot in un ambiente ben
illuminato.

Il robot & in pausa da oltre 60 minuti.

Evitare di mettere in pausa il robot per oltre 60 minuti.

Il robot non ha iniziato la pulizia dalla base di
ricarica.

Assicurarsi che il robot inizi la pulizia dalla base di
ricarica.

Il robot torna alla base di
ricarica prima di aver terminato
la pulizia.

Il robot sta lavorando in un ambiente buio.

Assicurarsi di utilizzare il robot in un ambiente ben
illuminato.

Quando la batteria si sta scaricando, il
robot passa automaticamente alla modalita
di ricarica e torna alla base di ricarica per
ricaricarsi.

E normale. Nessuna soluzione necessaria.

Il tempo di funzionamento varia in base alla
superficie del pavimento, alla complessita
della stanza e alla modalita di pulizia
selezionata.

E normale. Nessuna soluzione necessaria.

L'area di pulizia non & ordinata.

Rimuovere gli oggetti di piccole dimensioni dal pavimento
e riordinare I'area di pulizia prima che il robot inizi a pulire.

Il robot si blocca durante il
funzionamento e si ferma.

Il robot si & aggrovigliato con qualcosa sul
pavimento (cavi elettrici, tende, sfrangiamento
del tappeto, ecc.).

Il robot tentera di liberarsi in vari modi. Se non riesce a
farlo, rimuovere manualmente gli ostacoli e riavviare.

Il robot emette troppi rumori
durante la pulizia.

Le spazzole si sono aggrovigliate o la
cassetta di raccolta & bloccata.

Liberare regolarmente i detriti incastrati.




Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

L’acqua non fuoriesce dal
serbatoio quando il robot sta
lavando.

Il filtro della presa d'acqua sul fondo del
serbatoio & ostruito.

Svitare la presa d'acqua sul fondo del serbatoio e pulire
il filtro.

Il serbatoio ha esaurito I'acqua.

Aggiungere acqua nel serbatoio.

Le uscite dell’acqua sul fondo del robot sono
ostruite.

Controllare le uscite dell'acqua sul fondo e pulirle.

Il serbatoio si stacca durante
la pulizia.

Il serbatoio non ¢ installato correttamente.

Il serbatoio € installato correttamente quando scatta in
posizione.




/5.2 Connessione Wi-Fi

Prima di configurare il Wi-Fi, assicurarsi che robot, telefono cellulare e rete Wi-Fi soddisfino i seguenti requisiti.

Requisiti per robot e telefoni cellulari

e || robot & completamente carico e I'interruttore di alimentazione del robot € acceso.
e La spia di stato Wi-Fi lampeggia lentamente.

e Disattivare i dati del cellulare (€ possibile riattivarli dopo la configurazione).

Requisiti di rete Wi-Fi

e Si sta utilizzando una rete da 2,4 GHz o mista da 2,4/5 GHz.

e || router supporta il protocollo 802.11b/g/n e IPv4.

e Non utilizzare una VPN (Virtual Private Network) o un server proxy.

* Non utilizzare una rete nascosta.

o WPA e WPAZ2 utilizzano la crittografia TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) non & supportato.

e Utilizzare i canali Wi-Fi 1-11 in Nord America e i canali 1-13 al di fuori del Nord America (fare riferimento all’agenzia normativa
locale).

e Se si utilizza un extender/ripetitore di rete, il nome e la password della rete (SSID) sono gli stessi della rete principale.



6. Specifiche del prodotto

Modello DVX34
Ingresso nominale 20Vv=—= 1A
l\{lod(_ello di base della CH1822 CH1918*
ricarica
Solo per
Inaresso Ingresso I’'Unione 220-240V ~ 50-60Hz 0,3 A
gre 100-240 V~ 50-60 Hz 0,5A | nominale | Europea
nominale (carica)
Solo per la 220V ~ 50-60 Hz 0,3 A
Russia
Uscita 20V=—1A Uscita nominale 20V=—1A
nominale
/ Alimentazione (auto- 1.000 W
svuotamento)
Bande di frequenza 2.400-2.483,5 MHz
Alimentazione in modalita Inferiore a 0,50 W
spenta
Consu_mo energet_lco della Inferiore a 2,00 W
modalita standby in rete

La potenza di uscita del modulo Wi-Fi € inferiore a 100 mW.

Nota: le specifiche tecniche e di progettazione possono essere modificate per il miglioramento continuo del prodotto.

* CH1918 & una stazione di auto-svuotamento venduta separatamente, che svuota automaticamente la cassetta di raccolta del robot.
Scopri altri accessori sul sito https://www.yeedi.com.
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BAXHbIE MHCTPYKUUU NO nuua ¢ orpaHUYeHHbIMU PU3NYECKUMMU,

CEHCOPHbLIMU UNU YMCTBEHHbIMMU
TEXHVKE BE3OMNACHOCTHU cnocobHoCTAMU UNU C HEAOCTaTKOM
TONbKO AnAaA AOMALLUHEINO ONbITa W 3HAHWUIA, €CNM OHW HaXOAsATCS
NCNONb30OBAHUA nog HabnigeHnem Unu MHCTPYKTUPOBAHbI

OTHOCUTenNnbHO B6e3onacHOTO

BCeraa criefyet cobrioaaTh OCHOBHbIE MEPbI Mcnonb3osaHnsa npubopa u 0cosHawT
PELIOCTOPOXHOCTY, BKONAS CrEMYIoLLVe: CoMnpsiKeHHble C 3TUM onacHocTu. [eTu

nPEnynPE)'(uEHME_ I-IPOLITMTE HE OOJIXHbl Urpatb C an|60pOM. OuuncTtka
) M nonb3oBaTesibCKoe 06CJ‘|y>KVIBaHV|e He
BCE NPEOYNPEXOEHUA U

AONXHbI Npon3BOAUTbLCS AeTbMu Ge3s

Mpu ncnonb3oBaHWK anekTponpubopa

UHCTPYKUWUU NO TEXHUKE npucmoTtpa (onga ctpaH EBponenckoro
BE3OINACHOCTWU. HEBbINONMHEHUE Coto3a).

NMPEOYMNPEXOEHWA U UHCTPYKLIUNA 2. OcBoboanTte y4yacTok, KOTOpbIN
MOXET NMPUBECTMU K MOPAXXEHUIO HeobxoamMmMo ouncTuTb. Ybepute ¢ nona
3ANEKTPUYECKUM TOKOM. NMOXXAPY Merkne npeameTbl U oTcoeanHuTe kabenu

NMUTaHMA, B KOTOPbIX MOXET 3anyTaTbCs
npubop. 3anpaBbTe Gaxpomy nopg

UITIN CEPbE3HbLIM TPABMAM.

NEPEA NCMNOJIb3OBAHMEM OCHOBaHWEe KOBpPUKaA U NPpUNOAHUMUTE

NMPUBOPA NMPOYTUTE BCE C nomna Takue npeameTbl, Kak WTopbl U

MHCTPYKUUA cKatepTu.

COXPAHUTb 3TU UHCTPYKLUU 3. Ecnun 30Ha ybopkn 3akaH4YMBaeTcH
CTYMeHbl UNKU NecTHUUen, npocrnegunte

1. [JaHHbIn npubop MOryT Mcnonb3oBaTb OETU 3a TeM, 4yTo6bl NPMBOP MO OBHAPYXNTb

B BO3pacTe OT 8 neT v cTaplie, a Takxke



CTYNeHbKYy M He ynan 4yepes kpawn. Bo
nsbexaHne nageHuns npmbopa Ha Kparwo
MOXHO YCTaHOBUTb bmnanveckuin dapbep.
Mpocneoute 3a TemMm, 4TOObI NageHue ¢
dmamnyeckoro 6apbepa 6biN0 HEBO3MOXHO.
Mcnonb3ynte npubop TOoNbKo B
COOTBETCTBUM C ONUCAHHBIM B JAHHOM
pykoBoacTBe. Mcnonb3ynte TONbKO
Hacagku, pekoMeHJOBaHHbIe NN
npoAasaemMble Npon3BoauTeENeM.
Y6enoutecb, YTO HanpsixXeHMe UCTOYHMKA
NMUTAaHNSA COOTBETCTBYET HaNpsAXeHUo
NUTaHUS, YyKasaHHOMY Ha AOK-CTaHUUW.
TOJIbKO pgns pomallHero ncrnonb3oBaHUA
B MOMEWEHWW. He ncnonbaynte
npubop Ha ynuue, B KOMMEPYECKUX UNun
NPOMBILLMIEHHbIX MOMELLEHUNAX.
Mcnonb3ynte TONMbKO OPUTMHANbHbLIN
nepesaps>xaeMbli aKKyMynaTop U OOK-
CTaHUuW, NOocTaBnsemMble BMecTe
c npnbopom OT npoum3BoOaMTENS.
HenepesapsxaeMble akkKymMmynaTopbl
3anpeuweHbl. NHpopmaumnw 06
aKKymyrnsaTope CM. B pasgene « TexHnyeckue

XapaKkTePUCTUKNY.

8. He mcnonb3ynte npudbop 6Ges
YCTAHOBNEHHOTro NbinecbopoyYHOro
KOHTENHepa n/vnmn punsTpos.

9. He akcnnyaTtupynte npmnbop B mecTax,
rae eCTb 3aXOKEHHble CBeYM UIn Xpynkue
npeameThbl.

10.3anpeLuaetca ncnonb3oBaHME N XpaHeHne
npubopa B O4YEHb roOpPSAYUX UIU XONOOHbIX
mMecTax (Hmke -5°C nnu Boiwe 40°C).

11.[epxute Bonockbl, cBO6GOAHYI oaexay,
nanbubl U BCe YaCcTu Tena Ha paccTosiHUU
OT NOBbLIX OTBEPCTUN U OBUXYLLUXCHA
yacTemn.

12.He akcnnyatupynte npubop B KOMHaTe, rae
cnuT pebeHoK unn mnageHew.

13.He ucnonb3ynte npmbop Ha BRaXHbIX
NOBEPXHOCTAX UM MOBEPXHOCTAX CO
CTOsiYen BOOOWN.

14.He ponyckanTte, 4tobbl Npnbop 3acacbiBan
KpynHble npegMeTbl, TakKne Kak KaMHu,
bonblune Kycoykm bymarm unm npeameThl,
KOTOpble MOryT Bbl3BaTb €ro 3aCOpeHune.

15.He ucnonb3ynte npmubop ansa cbopa



NEerkoBOCNIaMEHSIIOLLMNXCS NN TOPHYMX
mMaTepuanoB, Takmx kak 6eH3unH, TOHep
ANs NpuHTepa WM KONMPOBaNbHOTO
annapaTa, a Takke B MecTax, rie OHVY MoryT
npucyTcTBOBaTb.

16.He ncnonb3ynte npubop gna cbopa

ropsawmnx Unu AbIMALWKNXCS NpeaMeToB,
TaKMUX Kak curapetbl, CrNYKK, ropsiyasi 3ona
UNN 4TO-NMBO, YTO MOXKET BbI3BATb MOXap.

17.He nomewanTte npegmMmeTbl BO

BcacblBalolWmum natpybok. He ncnonbsynte
YyCTPONCTBO, €CfiM BcacbliBawLWmnmn
natpybok 3abnokupoBaH. He gonyckante
nonagaHusa nbinv, Bopca, BOMOC U T.4. BO
BcacbiBaloWmn natpybok, T. K. OHU MOryT
YMEHbLUNTb MOTOK BO3AyXa.

18.Ctapantecb He noBpeanTb kabenb

nMTaHna. He TaHnTe npubop nnu OokK-
cTaHuutw 3a kabenb NUTaHUA, He
ncnonb3ynte kabenb NUTaHUA B KadecTse
PYYKM AN NepeHOCKU nbifecoca, He
3aKkpblBanTe gBepuy WHypa NUTaHuda u
He npoTArnBanTe WHYP NUTaHUA vyepes
OoCTpble Kpas unu yrnel. He nomewanTe

Kabenb NUTaHna nog BKITKOYEHHbIN Npnbop.
Oepxunte kabenb nNuTaHug BAanu oT
ropsiunx NOBEPXHOCTEN.

19.Ecnun kabenb NnuTaHus nNoBpeXAaeH,
3aMeHuTe ero y npoussoauTens vnu
ero CepBUCHOro areHta Bo msbexaHue
OMNacHOCTMU.

20.He ucnonb3ynte OOK-CTaHUMIO, €Cnn oHa
nospexaeHa. bnok nutaHus He noanexuT
PEMOHTY U He OOIKEeH UCNorb30BaTbCH B
crny4vae ero noBpexaeHus unu gedekra.

21.He ncnonb3ynte ycTpomucTtBO C
noBpexaeHHblM kabenem nuTaHua unu
po3eTkon. He ncnonbdynte npnbop nnu
AOK-CTaHUMIO, ecnu OHU He paboTatoT
AONXHbBIM 06pas3omM, UX YPOHUNMU,
noBpeaunu, octaBunu Ha ynuue vnu
B Cllydae MX KOHTakTa ¢ Bogou. Bo
ns3bexaHve onacHOCTU PEMOHT AOSXKEeH
Npon3BOAMUTLCA NPOM3BOAUTENEM UMK €ro
CEPBUCHbLIM areHToM.

22.Nepel OYNCTKOWN UNU TEXHUYECKUM
obcnyxuBaHnem npubopa nepesegute
BblKIllOMaTenb NUTAHUA B NOMOXeHUe



BbIKJ1.

23.MMepen ouncTkom unm obenyKMBaHMEM LOOK-
CTaHUUM BUNKY HEO6XOAUMO U3BMeYb 13
PO3ETKMW.

24 3Bneknte npmbop 13 JOK-CTAaHUUMK
N BbIKNIOYMTE BbIKlOYaTeNb NUTaHNS
npunbopa nepen M3BeYeHUEM
akkymyndatopa ang ytunusauuu npmnbopa.

25.Mepen ytunusaumen npnbopa HeobxogMmo
n3Bnedyb N yTUnn3npoBaTb akKyMynsatop
B COOTBETCTBUM C MECTHbIMU 3aKOHaMu ”
HOPMaTUBHbLIMU aKTamu.

26.YTUNU3NPYNTE NCNONb30OBaHHbIE
aKKyMYnsTOpbl B COOTBETCTBUU C MECTHBIMM
3aKOHaMW U HOPMAaTUBHLIMU aKTaMMU.

27.He cxurante npubop, gaxe ecnu oH
cunbHO nospexaeH. MNpu noxape moryT
B30PBaTbCS aKKyMYnsTOPbI.

28.Ecnn gok-cTaHuMA He ucnosfib3yeTcya B
TevyeHue ONMTENbHOro BPEMEHU, OTKINIoYMTE
ee oT CeTw.

29.NMpunbop cneayet mcnonb3oBaThb
B COOTBETCTBUM C MHCTPYKUUAMMN,
npuBeAEeHHbIMW B AaHHOM pPYKOBOLCTBE

no akcnnyatauuu. Npounssoautenb He
HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a ywepb unu
TpaBMbl, Bbl3BaHHble HeHagnexalwmnm
NCNONb30BaHNEM.

30.Po6OT cooepXUT akKKyMynsaTophbl,
3aMeHy KOTOpPbIX NPOU3BOAAT TOMbKO
KBannpunumnpoBaHHble cneunanmncThbl.
UT06bl 3aMeHUTb akkymynatop poborTa,
obpaTtutecb B oTtaen obcnyxuBaHusa
KNNEHTOB.

31.Ecnn poboTt He ByaeT ucnonb3oBaTbCs
B TeYeHWe ONUTENTIbHOTO0 BPEeMEHMNU,
BbIKNIOYNTE €ro ANg XpaHeHusa u
OTCOeaUHUTE OOK-CTaHLMIO.

32.NPEOYNPEXAOEHWE: na 3apagkwu
aKKymMynatopa UCNosfib3ynTe TOMNbKO
CbeMHbln 6nok nutaHna CH1822,
noctaBnsgemMblhi BMecTe C npubopom,
nnn CH1918, npogaroLwinincs oTaensHoO B
KayecTBe akceccyapa.

33.[JaHHOEe yCTpPONCTBO He npegHa3HayeHo
ANa Mcnonb3oBaHUa nuuamu (BKnyas
AeTen) ¢ orpaHNvYeHHbIMU PU3NYECKUMMU,
CEHCOPHbBIMU NNN YMCTBEHHbIMU



CNOCOOHOCTAMMU, a Takke C He4OCTaTOYHbIM Onsa YOOBNETBOPEHUS TpeboBaHuii K

ONbITOM U 3HAHUAMWU, 3a UCKITHOYEHUEM PafMoYacTOTHOMY W3y4YeHUI0 BO Bpemsi paboThbl
criyyaeB, KOrga OHW HaxoAsTCS Noa npubopa Heobxoanmo cobnofate AUCTaHUMIO OT
NPUCMOTPOM UMY MOMYYUINN UHCTPYKLUM Hero B 20 cm 1 Gonee.

MO MCMOMNb30BaHNIO YCTPONCTBA MULIOM, Ans obecneyeHnss COOTBETCTBUSA HE PEKOMEHAYETCS
OTBETCTBEHHBLIM 33 UX 6€30MaCHOCTb. BbIMONHSATbONEPALMHAPACCTOSHU, PEBbILLIAOLLEM

3TO 3HayeHue. AHTEHHY, UCMONb3yeMyl0 AN 3TOro
nepegaTynka, He criegyeT pasmellatb COBMECTHO C
nto6ow Apyron aHTEHHOW UNn NepeaaT4ymMKoM.

Utobbl oTkmounte mogynb  Wi-Fi Ha poborte,
BKITOUMTE NuUTaHme poboTa.

MomectuTe poboTa Ha [OK-CTaHuMo, ybeamBLUUCH
B TOM, YTO KOHTaKTbl 3apsiaHbIX KOHTAKTOB poboTa U
[JOK-CTaHLMM COeAMHAIOTCS.

JeTn [ONXHBL HaxoguTbCHA Nop
NPUCMOTPOM, YTOOLI HE urpaTb C NPMBOPOM.
(oNs cTpaH, He ABMSAKLWMUXCHA YNeHamMu
EBponewckoro Cotosa)

Haxmute 1 yoepxvmBanTe KHOMKY aBTOMAaTU4YECKOro
pexuma Ha poboTe B TedeHune 20 cekyHz, noka poboT
He nagacT 3 3BYKOBbIX CUrHana.

Utobbl BkMouMTb  mogynb  Wi-Fi Ha poborte,
BblkNo4MTe poboTa, a 3aTeM BKIHYMTE MNUTaAHUE.
Mogynb Wi-Fi BkntovaeTcst npu nepesanycke pobora.



Knacc ll

MpepoxpaHUTenbHbIA N30NUPYIOLNIA
TpaHcopMaTop C 3almToN OT
KOPOTKOro 3aMbIKaHus

MMﬂyanHblﬁ UCTOYHUK NUTaHUA

TonbKo ANnsi UCMONb30BaHUA BHYTPU
nomeLLeHuUmn

D @@

MOCTOAHHbIN TOK

MepeMeHHbIN TOK

Onsa ctpan EC

Ona nonydyeHns nHdpopmauynm o deknapauuu
cootBetcTBUss EC nocetnte Beb-cant https://www.
yeedi.com/support

I

MpaBunbHaa yTunusauua AaHHoOro
npoaykra

[JaHHaga mapkuMpoBKa ykasblBaeT Ha TO, 4YTO
JaHHbIK Npnbop He cnefyeT YyTUNU3MPoOBaTh
BMeCTe C ApPYrMMU BbITOBbIMM OTX04amMu Mo BCEMY
EC. lna npepoTepalleHns BO3MOXHOIo Bpeaa
HEKOHTPONMUpYyeMOn yTunumsaumm oTxogos ong
OKpy>XXatlolwen cpenbl Unu 300poBbs YenoBeka
HeobxoaAMMO OTBETCTBEHHO MepepabaTbiBaTh €ro,
COLEeNCTBY4A aKOMNorm4eckn 6esonacHomMy noBTOPHOMY
MCMNOMNb30BaHUI MaTepualibHbIX PECYPCOB.
Ona nepepaboTkn ncnonb3oBaHHOro npubopa
NCNONb3ynTe ceTu NYHKTOB pasgenbHoro cbopa
OTXOAOB MNu obpatntechb K NpoAasly, y KOTOPOro
Bbl Npuobpenn npoaykt. OHM MoryT 6e3onacHo
nepepabartbiBaTb 9TOT NPOOYKT.



/1.1 Coaepxnmoe ynakoBKu

,y:‘;\\?’
Manuale di istruzioni
o %% J
[lok-cTaHums PykoBogcTteo no
aKcnnyatauum
LLleTka Ans KPOMOK Motowianca nogknaaka lMnacTnHa nogknagok onsa
NS BNaXHoOW y6opku BriaXkHo y6opku

MpumeyaHue: PMcyHKM N nnnrcTpaunm npueeneHbl UCKIMYUTENbHO ANA CNpaBKX U MOTYT OTNINYaTLCA OT hakTM4eckoro BHeLLHEero B1aa npoaykTa.
KOHCprKLIVIﬂ N TEXHUHECKMNE XapaKTEePUCTUKM NPOAYKTa MOryT ObITb M3MEHeHbI 6e3 npeaBapuTenibHOro yBe4oOMIeHNsA.



/1.2 Cxema nsgenus

PoGot

[atymk cocTaBneHus KapTbl

[atunkm n 6amnep 3awmuTbl OT
CTONKHOBEHUI

Beblikntouatens nutaHus

KHonka Knonka RESET
aBTOMaTUYECKOro
pexuma Wnamkatop Wi-Fi

MHorodyHKUMOHANbHbINA
VHCTPYMEHT ANs O4YUCTKU

Bua cHusy

3apsiaka KOHTaKToB

YHuBepcarnbHoe
Koneco

AKKyMynsiTopHast
Garapes

% Benywume koneca

// Bbinyck Boabl

He3n0 Ans NnacTuHbI
noaknagok ans
BNaXKHOW y6opku

LeTtka Ans KpOMOoK

MmaBHas LweTka

KHonka
BbIKITIOYEHUS!
rMaBHOM LLETKN

!

[aTtymku 3amTel OT NageHust

Latymk
obHapyxeHus
KOBPOB

ﬂaT‘-II/I K1 3alUuTbl
OT nageHusa

Pesepsyap




MbinecbopoYHbIN KOHTENHEP Jok-cTaHuusA

ly6uatbiii unsTp

CeTtka unerpa
KoHTaKkTbl JOK-CTaHLuu

PykosiTka
nbinecbopoyHoro

KOHTEWHepa
KHonka BbIkntoYeHns

BbicokoahdeKTUBHbBIV
duneTp

LLHyp nuTaHusa

Pe3epByap

Bnyck Boab!

KHorka pa36rokv1poBkm
pesepByapa

MnactvHa
noaKnagok Ans
BINaXHOMN yOOpKn

Motowlasics nogknagka
ANS BNaXHON y6opku



2. rcnnyarauma n nporpamvmpoeanve/2.1 NMpumedvaHusa nepep,

OUYNCTKOM

Y6epute 30Hy y6opKku, MOMECTUB TaKyto
Meﬁeﬂb, KaK CTyInbs, B NpaBUnbHOe MeCTO.

[nsa noBblweHnst 3HEKTUBHOCTM
ybopku y6epute npegmetsbl

C nona, BKIo4asi MpoBOJIOKY,
candeTky, Tanoyk1 u T. 4.

Bo Bpems nepBoro uCnNonb30BaHWS OTKpOWTE
OBepu BO BCeX KOMHaTax, 4Tobbl poboT mor

npoexatb Mo BCemy BallemMy AOoMy.

/;‘\ Mepepn ncnonb3oBaHnem
/@ | MPOAYKTa Ha KOBPYKE C kpaamm ¢

KMCTOYKaMu NOoABEPHUTE Kpasi nog
v KOBPWK.

Bo nsbexaHne nageHus npubopa Ha
Kpar MOXHO YCTaHOBUTb (PU3NYECKUI
bapbep.

He cTonTe B y3kunx
NPOCTPaHCTBaXx, Taknx Kak
KOpnaopbIl, 1 He brokupyiite
AaTynk obHapyxeHus.



nporpammupoBaHue/2.2 MNogroroBka

ﬂepep, ucnosfib3oBaHMUeM yganuTte Bce 3allUTHbIe MaTepuanbl C p060Ta U OOK-CTaHUUWN.

o CGopKa AOK-CTaHUuu 9 Pa3melleHune AokK-cTaHUUMU

o MuTtanue BKIL.

Mpumevanme: Korga poboT 3aBepluaeT LMK OYUCTKM WM Korga
GaTapes paspspkaeTcs, poboT aBTOMaTMYECKM BO3BPALLAETCS Ha [OK-
CTaHuMio Ana camosapsfakn. PoboT MoxHO oTnpaBuTb 06paTHO Ha
[OK-CTaHumMio B ntoboe Bpems C MOMOLLbI npunoxexnus yeedi vnu
HaxaTtuem kHonkn AUTO Ha poboTe B TedeHune 3 cekyHA.

Mepen 3apsigkon poboTa cnewTe OCTaBLUYHOCA BOA4Y U3 pe3epByapa U
CHMMWTE NNacTuHy Ans Wweabpbl.




Oo Hayana y6eauTech, 4YTO OH:

* Baw MobunbHbIN TenedoH nogkntoyeH k cetn Wi-Fi.

 Ha Baluem mapLupyTtusatope BkroYeH 6ecnpoBoAHON curHan B
avanasoHe 2,4 u.

* NMHankatop Wi-Fi Ha poboTe meaneHHo muraer.

# Download on the GETITON
@& AppStore *® Google Play
[Q yeedi ]

2.3 MpunoxeHue yeedi

YUTto6bl BOCMONb30BaTbCst BCEMU AOCTYMHbIMU (DYHKLMSAMMW, PEKOMEHAYETCS ynpaBnsATbe poboToM Yepes npunoxeHue yeedi.

Uupukatop Wi-Fi

OtkntodeH ot Wi-Fi unn
MenneHHo muraet oXxuaaet nogknoderHns Kk Wi-
P Fi
~
. BbicTpo Muraet Moakntoyenne k Wi-Fi
Teepabiii MoakntoueH k Wi-Fi
CoBeTbl:

Mpwn Bo3HUKHOBEHUN Npobnem Bo BpeMs HacTporku Wi-Fi cm. pasgen
[Mownck n yctpaHeHue HencnpasHocTen > MNoakntodeHne Wi-Fi B

OaHHOM pyKOBOACTBE.




/2.4 3anyck, naysa,
npooGyxaeHue, BbIKNKOYEeHUe NUTaHUS

o 3anyck e Mpo6yxaeHune

HaxmuTte kHonky AUTO Ha po6oTe, 4TOGbI pa3dyauTb ero

Q BbIKJ1. nutaHue

Mpumevanme: [laHenb ynpaBnenus poboTa nepectaeTr ropeTb (/
nocrie ero MpUMOCTaAHOBKM Ha HECKONMbKO MUHYT. HaxmuTe KHOMKy P
aBTOMaTUYeCcKoro pexunma Ha pobote, 4Tobbl pasbyanTs ero. ol

Mpumeyvanue: Korga pobot He paboTaet, pekoMeHayeTcs AepxaTb ero

BKITHOYEHHbIM U 3apAaunTb.



/2.5 Cuctema oUNCTKM

MpumeyvaHue:
1. [Ina npoaneHus cpoka cnyx6bl pesepByapa pekoMeHOyeTCs UCMOMNb30BaTh OYMLLIEHHYIO UMM CMSAMYEHHY0 BOAY AN OYUCTKU CUCTEMBI.

2. Ecnn Bam HEOBXOAMMO O4MCTUTL KOBEP, CHavana yganute nrnacTuHy Noaknaaky Ans BrnaxHon yoopku.
3. OnopoxHuTe pesepByap nocre Toro, kak poboT 3aKOHYUT yOOpPKY.




3. Texnunueckoe obenyxmeanmnel/3.1 Cucrtema o4UCTKU

Mepea BbInonHeHUEM onepaum7| OYUCTKN U TEXHUYECKoro Oscﬂy)KVlBaHVlﬂ pOGOTa BbIKn4uTe p060T n oTcoeauHUTEe AOK-CTaHUMUIO.




/3.2 NMbINec6opPOoYHbLIN KOHTEUHEpP U
¢punbTpbI

MbinecbopoYHbIN KOHTEMHEP

Mpumeuanwme: 1. MNpomonTe dunbTP BOgoK, Kak NokasaHo Bbille. 2. He ncnonb3yinTe nanew unm LLETKy Ans
ounctkm cpunetpa. 3. Mocne cTupkn 06513aTenbHO BbiCYLLUUTE UMBLTP B TEYEHNE HE MeHee 24 YyacoB.



/3.3 NmaBHasn weTKa, LLleTka ans
KPOMOK U [JaTumK cocTaBfieHUs KapTbl

MpumeyaHue: inA obneryeHUs TEXHUYECKOro 06CNyXMBaHUSA NPeayCMOTPEeH MHOFOMYHKLMOHaNbHbIN UHCTPYMEHT AMNA OYNCTKMU.
O6palaniTecb C 3TUM YUCTALLMM UHCTPYMEHTOM OCTOPOXHO — Y HEro eCTb OCTPbIe Kpas.

MMmaBHasA WweTKa

LI.I.eTKa Ansa KPomMok ﬂaTHMK COCTaBJIeHUA KapTbl




/3.4 Apyrne KOMNOHEHTbI

sl

MpumeyaHwue: MNepen OYUCTKON KOHTAKTOB 3apsaKu po60Ta W KOHTaKTOB OOK-CTaHUUU BbIKITKO4YUTE pO6OT 1 oTcoeanHnTe OOK-CTaHUMIO.



obcnyxmnBaHue

/3.5 PerynsipHoe TexHU4YecKoe

nﬂﬂ nogaepXxaHus MaKcumarnbHoMn npoun3BoauTesibHOCTU poﬁoTa BbINOJIHUTE 3aga4yn No TeXxHNn4YeCKomy Oﬁcny)KVIBaHIMO U 3aMeHuTe getanu

Co crieayoLein NepuoaNYHOCTLIO:

Oetanb po6oTta

lNMepunoANYHOCTL TEXHUYECKOTO oﬁcny)KMBava

YacToTa 3ameHbI

Motowascs nogknaaka ans BraxHom
y6opkm

[Nocne kaxaoro Ucnornb3oBaHNs

Kaxgble 50 cTnpok

Pesepsyap/nnactvHa nogknagok ans
BraXkHon y6opkm

[Mocne kaxaoro Ncnonb3oBaHus

LLleTka Ansa KpOMOK

OpfuH pas B 2 Hegenu

Kaxable 3—6 mecsiLeB

maBHas weTka

OpuH pas B Hegerno

Kaxgble 6—12 mecsiues

ly6yatbii ounetp/
BbicokoadhpekTnBHbIN unsTp

OawvH pas B HeJenw

Kaxgble 3—6 mecsaues

YHuBepcanbHoe Koneco
[aTynkv 3awmTbl OT NageHus
Bamnep
[atynk cocTaBneHus kapTbl
KoHTakTbl Anst 3apsgku
KoHTaKTbl JOK-CTaHLmMK

OavH pas B HeJenw

onsa obreryeHusi TEXHUYECKOTro OGCHy)KMBaHI/IH npenycmMoTpeH MHOrObeHKLl,I/IOHaﬂbeII?I UHCTPYMEHT ANnA OYUCTKMWU. 06pau.|al7|1'ec|=. C 3TUM
YUCTALNM UHCTPYMEHTOM OCTOPOXHO — Yy Hero eCtb OCTpble Kpas.

Mpumeyanue: KomnaHus yeedi Npon3BoanT pasnuyHble 3anacHble 4actu U PUTUHMN. [na nonyvyeHus AONOMHUTENbHON MHAOPMaLMK O 3anacHbIX
YyacTsix obpaTuTech B oTAEN 06CNYXMBaHUS KIMEHTOB.



4. CBeTOBOW UHOMKATOP

PoGor

Po6oT coo6wuT, ecnm 4To-TOo NONAET He TakK, C MOMOLbLI CBETOBOIrO MHAUKATOPa U ronocoBoro ot4yeta. bonee noapo6Hyto noanepxky
MOXHO MONy4YnTb Yepe3 npurnoxeHune yeedi n Ha canTe.

CBeTOBOM MHAUKATOP CueHapun

Po6oT ouniaercs.

KHonka aBTOMaTnyeckoro pexxuma HenpepblBHO ropuT BEJbIM uBeToMm.
Po6oT nprnoctaHaBnmBaeTcs BO BPEMS O4UCTKM.

PoGort 3apsikaetcs.

KHnonka aBTomaTuyeckoro pexvuma muraet BEJTbIM. Po6ot 3anyckaertcs.

Po6oT nepemeliaercs.

KHonka aBTOMaTnyeckoro pexuma HenpepbiBHO ropuT KPACHbIM

Bartapesi poboTa paspsikeHa.
LiBETOM. pesp pasp

KHonka aBTOMaTnyeckoro pexxuma muraet KPACHbIM. BosHukna npobnema ¢ pob6oTom.




HeucrnpaBHOCTEWN

/5.1 Mowuck n yctpaHeHue

Her. HeucnpaBHocTb Bo3moXHble NPUYUHbI PeweHus
BBegeHo HenpaBunbHOE MMS NoNb3oBaTens BeeguTte npaBunbHOE UMs Nonb3oBaTens U naposnb
nnun naponb Ana goMatuHewn cetn Wi-Fi. pomatuHen cetn Wi-Fi.
Po6oT He HaxoguTcsa B 30He AeCTBUSA Ybenutechb B TOM, YTO pOoBOT HAXoAWTCst B 30HE AENCTBUS
1 Po6oT He MoxeT nogknounTees | gomaluHero curHana Wi-Fi. nomatuHero curHana Wi-Fi.
Kk gomatuHen cetn Wi-Fi.
BkntounTe BbIKMoYaTens NuTaHus. Haxmure n
YcTaHoBKa ceTu 3anyLueHa 40 roTOBHOCTU yaepxwusanTe kHonky CBPOC B TeueHue 3 cekyHA.
poboTa k paborte. Po6oT rotoB k HacTpoike ceTu, koraa BOCNpon3BOAUTCS
menoaus, u nagukatop Wi-Fi megneHHo muraer.
Po6oT He BkntoyeH. BknitounTe poboTa.
Y6enuTech, YTO KOHTaKThbl 3apsikn poboTa NOAKIOYEHbI K
Po60T He NoaKIYeH K JOK-CTaHLUN.
KOHTaKTaM LOK-CTaHUuK.
[lok-cTaHUmMs He noakrYveHa K kabernto Y6epuTech, 4To Kaberb NMTaHUS HAAEXHO NMOAKIOYEH K
2 | Po6oT He 3apspkaeTcs. nNUTAHNA. AOK-CTaHLN.

AKKYMYNSITOP NOMHOCTbLIO Pa3psiKeH.

[MoBTOPHO BKMtOUMTE akKyMynsaTop. BkmounTte nuTtaHuve.
MomecTtuTe poboTa Ha [OK-CTAHLMIO BPYYHYIO, U3BMEKUTE
€ro rnocre 3apsiaku B TedeHve 3 MUHYT, noBTopuTe 3 pasa,
3aTeM 3apsianTe ero B 06bIYHOM pexunmMe.

Y6enuTech, YTO JOK-CTaHLMSA NOAKIHOYEHa K
NCTOYHUKY NUTaHUA.

[ok-cTaHumMsA He noAkmoYeHa K NCTOYHUKY NUTaHUA.




Her.

HeucnpaBHoCTb

Bo3MoXHbIe NPUYUHbI

PeweHus

Po60T He MOXeT BEpHYTbCS Ha
[OK-CTaHLUIO.

[ok-cTaHums YyCTaHOBIEHa HenpaBuIbHO.

Cwm. pasgen 2.2, 4To6bl NpaBuibHO Pa3MecTUTh LOK-
CTaHUMIO.

[lok-CTaHUMA OTKOYeHa Unn nepemeLleHa.

[MpoBepkTe, NoAKNoYeHa Ny AOK-CTaHUMs K NCTOYHUKY
nuTaHusa. He nepemelante JOK-CTaHLMIO BPY4HYIO.

Po6oT paboTtaeT B TeMHOTE.

Mcnonb3yiiTe po6oTa B XOPOLLO OCBELLEHHOM cpefe.

Pobot nprocTtaHaBnueaetcs 6onee yem Ha
60 MUHYT.

W3beravite nay3bl pobota 6onee yem Ha 60 MUHYT.

Po6oT He Hayan y6opKy ¢ AOK-CTaHLMN.

Y6enuTech, 4TO pOBOT HAYMHAET YOOPKY C AOK-CTAHLIMW.

Po6oT Bo3BpaLLaeTcst Ha J0K-
CTaHUMIo 0 3aBepLUeHNs
OUMCTKN.

Po6oT paboTaeT B TeMHOTE.

Mcnonb3yiiTe po6oTa B XOPOLLO OCBELLEHHOM cpee.

Korga 6atapes paspsbkeHa, pobot
aBTOMAaTU4eCKnN NepeKkrnvyaeTcqd B
pexum «BepHyTbCs B pexvmM 3apsgHOro
YCTPOWCTBa» 1 BO3BPALLAETCA HA JOK-
CTaHUMIO Ans caMo3apsiaku.

3710 HopmanbHo. PelueHne He TpebyeTtcs.

Bpemsi paboTbl 3aBUCUT OT NOBEPXHOCTMN
nona, CIIoXXHOCTV NOMELLEHNS U BbIGPaHHOTO
pexuma ybopku.

3710 HopmanbHo. PelueHne He TpebyeTtcs.

30Ha OYMCTKM He onpsATHa.

Mepen Hayanom ybopku ¢ nomoLLblo poboTa yaanuTe
C nona Merkve npeaMeTbl U TLLATENbHO OYUCTUTE 30HY
y6opku.

Pobot 3acTpeBaeT Bo Bpems
paboTbl 1 OCTaHaBNVBAETCS.

PoboT 3anyTancs B 4em-To Ha rnony
(anekTpuyeckvie NpoBoaa, LLITOPbI, KOBPOBasi
OKaHTOBKa U T. A.).

Po6oTt nonpobyeT ocBob60anTLCS pas3HbIMK criocobamu.
B cnyyae Heynauv yoanuTte NpensiTcTBUS BPYYHYHO U
nepesanycTuTe ero.

Po60oT n3paer crnmwkom MHOro
Lyma BO BpeMsi y6OpKy.

LLleTkv 3anyTaHbl Ny NbiNecObOPOYHBbIN
KOHTEeWHep 3acTpsn.

[MocTosHHO yaansanTe 3acTPSBLLMIA MYCOP.




Her.

HeucnpaBHoCTb

Bo3MoXHble NPUYKHbI

PelueHus

Bopa He BbiTekaeT u3

3acopeH punsTp Brycka BoAbl B HUXKHEN
YyacTu pesepsyapa.

OTBUHTUTE BMYCKHOE OTBEPCTUE AS1A BOAbI Ha AHE
pesepByapa 1 o4ucTUTE PUNLTP.

7 | pesepByapa npwu y6opke B pesepByape 3akoHuMnack Boga. [JoGaBbTe BoAy B pe3epsyap.
po6oTom.
3acopeHb| 0OTBeEpPCTUA OAnsd BOAbl HA AHE I'Ipoaepre BbIMYyCKHbIEe OTBEPCTUA AN BOAblI HA AHE U
poboTa. OYUCTUTE UX.
Pesepsyap Bbinagaet npu
8 PesepByap ycTaHOBMeH HenpaBuUnbHO. PesepByap npaBunbHO yCTAHOBMEH NPK LENYKe.

O4NUCTKE.




5. lNowuck n ycrpanenne HeucnpasHocten/5.2 NoaknovyeHne no Wi-Fi
Mepepn yctaHoskon Wi-Fi y6egutech, 4to poboT, MObUnbHbIN TenedoH u cetb Wi-Fi cooTBeTCTBYHOT criegytoLumm TpeboBaHnsM.

Tpeb6oBaHus kK po6oTaM U MOGUILHLIM TenedoHam

* PoboT nonHoOCTbIO 3apsikeH, a BblKMoyaTenb NUTaHust poboTa BKITOYEH.

* Mngukatop coctosiHusa Wi-Fi meaneHHo muraer.

* BbIkntounTe cOTOBYHO CBSI3b MOGUIBLHOMO TenedoHa (MOXHO CHOBA BKITIOYUTb €€ NOCre HaCTPOMKK).

Tpeb6oBaHus k cetn Wi-Fi

* Bbl ucnonbayeTe cmelwaHHyto cetb 2,4 Ty unn 2,4/5 Iu.

» Baw poytep nogaepxmsaet npotokonbl 802.11b/g/n n IPv4.

* He ucnonbaynte VPN (BMpTyarnbHyH YacTHYH CETb) U NPOKCU-CEPBEP.

* He ncnonb3aywTte CKpbITYIO CETb.

*« WPA n WPA2 ¢ ncnonb3oaHuem wundgposanusa TKIP, PSK, AES/CCMP.

* MNpotokon WEP EAP (npoTokon npoBepky NOANIMHHOCTY NPeanpuaTUs) He noaaepkuBaeTcs.

* Ncnonbaynte kaHanbl Wi-Fi 1-11 B CeBepHon Amepuke 1 kaHanbl 1-13 3a npegenamun CeBepHoit AMepuku (obpaTtuteck B MECTHBIV
perynvpyoLLmnin opran).

» Ecnu BbI ncnonb3yete paclwuvpuTtens/noBTopuTernb ceTu, ums cetn (SSID) n naponb GyayT TakMMK Xe, Kak U B Balleil OCHOBHOM
cetu.



6. TexHn4yeckue XapaKTepucTtukm npoaykKrta

Mopgenb DVX34
HoMuHanbHble  BXOAHblE 20B=— 1A
XapaKTepUCTUKN
Mopagenb [OK-CTaHLUKU CH1822 CH1918*
Tonbko onsa
= | EBponewickoro 220-240B ~ 50-60Tu0,3A
HomuHanbHble 100-240 B~ 50-60 I'y HomuHanbHbIN Coro3a
BXOAHblE 05A BXO[,
XapaKTepUCTUKN ’ (3apsigka)
Tonko aAns 220B~ 50-60 4 0,3A
Poccun
HomuranbHele HoMuHanbHble BbIXOAHbIE
BbIXOAHbIE 20B=—= 1A A 20B=—= 1A
XapaKTepUCTUKN
XapaKTepUCTUKN
/ MutaHue (aBTOMaTUYeCkoe 1000 BT

OMOPOXHEHME)

[unanasoHbl YacToT

2400-2483,5 MI'y,

MuTaHWe B BbIKMIOYEHHOM
pexvme

MeHee 0,50 Bt

CeTeBoe nutaxHue B
pexume oxuaaHus

MeHee 2,00 BT

BbixogHas mowHocTb Mmoayns Wi-Fi menee 100 mBT.
MpumeyaHue: TexHNYECKME N NPOEKTHBIE XapaKTEPUCTUKN MOTYT ObITb M3MEHEHbBI B paMKax HEMPEPbIBHOTO COBEPLLEHCTBOBAHMS YCTPOMUCTBA.
* CH1918 — 370 CTaHums aBTOMaTM4eCcKoro OrnopoXHeHus!, NpogaBaeMasi OTAENbHO, KOTOpasi aBTOMATUYECKW OMyCTOLLAET KOHTENHEP ANS Nbiv

pobora.

Bonblue akceccyapoB cMm. Ha canTe _https://www.yeedi.com.



Shenzhen Reecoo Electronic Co., Ltd.
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