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Important Safety Instructions

IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS
When using an electrical Appliance, basic

precautions should always be followed, including
the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE
USING THIS APPLIANCE
SAVE THESE INSTRUCTIONS

1.

N G

This Appliance can be used by children
aged from 8 years and above and persons
with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning use of the Appliance
in a safe way and understand the hazards
involved. Children shall not play with the
Appliance. Cleaning and user maintenance
shall not be made by children without
supervision.

Clear the area to be cleaned. Remove power
cords and small objects from the floor that
could entangle the Appliance. Tuck rug fringe
under the rug base, and lift items such as
curtains and tablecloths off the floor.
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11.

If there is a drop off in the cleaning area due
to a step or stairs, you should operate the
Appliance to ensure that it can detect the step
without falling over the edge. It may become
necessary to place a physical barrier at the
edge to keep the unit from falling. Make sure
the physical barrier is not a trip hazard.

. Only use as described in this manual. Only

use attachments recommended or sold by
the manufacturer.

. Please make sure your power supply source

voltage matches the power voltage marked
on the Docking Station.

. For INDOOR household use ONLY. Do not

use the Appliance in outdoor, commercial or
industrial environments.

. Use only the original rechargeable battery

and Docking Station provided with the
Appliance from the manufacturer. Non-
rechargeable batteries are prohibited.

Do not use without dust bin and/or filters in place.

. Do not operate the Appliance in an area

where there are lit candles or fragile objects.
Do not use in extremely hot or cold environments
(below -5°C/23°F or above 40°C/104°F).

Keep hair, loose clothing, fingers, and all
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parts of body away from any openings and
moving parts.

Do not operate the Appliance in a room
where an infant or child is sleeping.

Do not use Appliance on wet surfaces or
surfaces with standing water.

Do not allow the Appliance to pick up large
objects like stones, large pieces of paper or
any item that may clog the Appliance.

Do not use Appliance to pick up flammable
or combustible materials such as gasoline,
printer or copier toner, or use in areas where
they may be present.

Do not use Appliance to pick up anything that
is burning or smoking, such as cigarettes,
matches, hot ashes, or anything that could
cause a fire.

Do not put objects into the suction intake.
Do not use if the suction intake is blocked.
Keep the intake clear of dust, lint, hair, or
anything that may reduce air flow.

Take care not to damage the power cord. Do
not pull on or carry the Appliance or Docking
Station by the power cord, use the power
cord as a handle, close a door on the power
cord, or pull power cord around sharp edges
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or corners. Do not run Appliance over the
power cord. Keep power cord away from hot
surfaces.

If the power cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Do not use the Docking Station if it is
damaged. The power supply is not to be
repaired and not to be used any longer if it is
damaged or defective.

Do not use with a damaged power cord or
receptacle. Do not use the Appliance or
Docking Station if it is not working properly,
has been dropped, damaged, left outdoors,
or come in contact with water. It must be
repaired by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Turn OFF the power switch before cleaning
or maintaining the Appliance.

The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining
the Docking Station.

Remove the Appliance from the Docking
Station, and turn OFF the power switch to
the Appliance before removing the battery
for disposal of the Appliance.
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The battery must be removed and discarded
according to local laws and regulations before
disposal of the Appliance.

Please dispose of used batteries according
to local laws and regulations.

Do not incinerate the Appliance even if it
is severely damaged. The batteries can
explode in a fire.

When not using the Docking Station for a
long period of time, please unplug it.

The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction Manual.
ECOVACS ROBOTICS cannot be held liable
or responsible for any damages or injuries
caused by improper use.

The robot contains batteries that are only
replaceable by skilled persons. To replace
the robot’s battery, please contact Customer
Service.

If the robot will not be used for a long time,
power OFF the robot for storage and unplug
the Docking Station.

WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use the detachable supply
unit CH1822 provided with the Appliance, or
CH1918 sold separately as an accessory.

To satisfy RF exposure requirements, a separation
distance of 20 cm or more should be maintained
between this device and persons during device
operation.

To ensure compliance, operations at closer than
this distance is not recommended. The antenna
used for this transmitter must not be co-located in
conjunction with any other antenna or transmitter.



To disable Wi-Fi module on DEEBOT, power the
robot ON.

Place the robot on the Docking Station making
sure the Charging Contacts on DEEBOT and the
Docking Station Pins make a connection.

Press and hold the AUTO Mode Button on the
robot for 20 seconds until DEEBOT emits 3
beeps.

To enable Wi-Fi module on DEEBOT, power the
robot OFF and then power ON. The Wi- Fi module
is turned on when DEEBOT is restarted.

Class Il

Short-circuit-proof safety isolating
transformer

Switch mode power supply

For indoor use only

D@ a

Direct current

~ Alternating current

For EU Countries
For EU Declaration of Conformity information, visit
https://www.ecovacs.com/global/compliance.

):{

Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should
not be disposed of with other household waste
throughout the EU. To prevent possible harm to the
environment or human health from uncontrolled
waste disposal, recycle it responsibly to promote
the sustainable reuse of material resources. To
recycle your used device, please use the return and
collection systems or contact the retailer where the
product was purchased. They can safely recycle this
product.

The remote surveillance is for the absolute private use
of non-public, private owned places for the pure self-
protection and single control intended only. Please be
aware of the local data protection based legal obligations
in case of use. No surveillance of public places, especially
with clandestine intent and/or on the part of the employer
without justified reasons. Such not justified use is in the
risk and responsibility of the user only.
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Package Contents Product Diagram

Robot
Top Cover
ﬁ o AUTO Mode Button
= 5‘“‘$
AlVI Visual

Detection Sensor

Docking Station + Power Cord  Instruction Manual

TrueMapping
Distance Sensor

Side Brushes OZMO Pro
Oscillating System

Washable Mopping Pads

Anti-collision Sensors
and Bumper

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual
product appearance. Product design and specifications are subject to changes
without notice.
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Bottom View

Charging Contacts

Carpet Detection
RESET Button Sensor m Universal Wheel
A Side Brushes
Main Brush -
Wi-Fi Status U
. Indicator —

\

Driving Wheels

Power Switch

Multi-function
Cleaning Tool

Anti-drop Sensors

Sponge Filter

Main Brush
Release Button

Filter Net

High Efficiency Filter Substitute Module Anti-drop Sensors

(Pre-installed) \k\k:)//
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Docking Station

Docking Station Pins

Power Cord

Water Inlet

Reservoir
Rel Button

Reservoir
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Notes Before Cleaning

Tidy up the area to be cleaned by putting
furniture, such as chairs, in their proper
place.

N During the first use, make sure each room door
is open to help DEEBOT fully explore your
house.

It may be necessary to place a physical
barrier at the edge of a drop to stop the unit
from falling over the edge.

Make sure areas to be cleaned are well
illuminated so Visual Detection works
properly. Remove power cords and small
objects from the floor to ensure cleaning
efficiency.

Put away objects including cables, cloths and slippers, etc. on
the floor to improve the cleaning efficiency.

Clean the AlVI Visual Detection Sensor and TrueMapping
Distance Sensor with a clean cloth, and avoid using any
detergent or cleaning spray.

Before using the product on a rug with tasseled edges, please
fold the rug edges under.

Please do not stand in narrow spaces, such as hallways, and
make sure not to block the Detection Sensor.




ECOVACS HOME App

To enjoy all available features, it is recommended to control your DEEBOT via
the ECOVACS HOME app.

Before you start, make sure that:

e Your mobile phone is connected to a Wi-Fi network.
® The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your router.
® The Wi-Fi indicator light on DEEBOT is slowly flashing.

# Download on the GETITON
S App Store P® Google Play

Wi-Fi Indicator Light

Slowly flashin Disconnected to Wi-Fi or
Y 9 waiting for Wi-Fi connection
N\
’.\ Rapidly flashing Connecting to Wi-Fi
Solid Connected to Wi-Fi

Wi-Fi Connection

Before Wi-Fi setup, make sure DEEBOT, mobile phone, and Wi-Fi network

meet the following requirements.

DEEBOT and Mobile Phone Requirements

e DEEBOT is fully charged and the power switch of DEEBOT is turned on.
¢ Wi-Fi status light slowly flashes.

¢ Turn off mobile phone’s cellular data (you can turn it back on after setup).

Wi-Fi Network Requirements

® You are using a 2.4GHz or 2.4/5 GHz mixed network.

e Your router supports 802.11b/g/n and IPv4 protocol.

* Do not use a VPN (Virtual Private Network) or Proxy Server.

* Do not use a hidden network.

e WPA and WPA2 using TKIP, PSK, AES/CCMP encryption.

¢ WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) is not supported.

® Use Wi-Fi channels 1-11 in North America and channels 1-13 outside North
America (refer to local regulatory agency).

e If you are using a network extender/repeater, the network name (SSID) and
password are the same as your primary network.

Operating DEEBOT

During the first cleaning:

1. Please make sure to install the Substitute Module for DEEBOT to map the
house successfully.

2. Please supervise DEEBOT and assist it should there be a problem.

o Start
Press @

Note: DEEBOT is designed to recognize the edge or a stair based on the
perception of dark colors via Anti-Drop Sensors. Thus, please be advised that
DEEBOT may not run on certain dark or black-colored surfaces, since DEEBOT
may perceive them as an edge or stairs and back away from these areas.
Please be highly alerted that if you block or disable the Anti-Drop Sensors,
DEEBOT may fall off the edge or the stairs.
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e Pause

Note: The robot’s Control Panel stops glowing after the robot is paused for a

few minutes. Press the AUTO Mode Button on DEEBOT to wake up the robot.

e Return to Charge
Pressing @ for 3 seconds to send DEEBOT back to the Docking Station.

N @

OZMO Pro Oscillating Mopping
System

Note:

1.Install OZMO Pro Oscillating Mopping System for floor scrubbing.

2.With electric oscillating mopping up to 480 times per minute, OZMO Pro is
applicable for areas of highly concentrated dirt or dust.

3.Before installing OZMO Pro, please make sure the contacts are thoroughly dry.

4.Please avoid using OZMO Pro on the carpet.

o Remove the Substitute Module

* To prolong the service life of OZMO Pro, it is recommended to use purified
water or softened water.
* Do not soak OZMO Pro in water.



e Attach Washable Mopping Pad e Install 0ZMO Pro

e Dry Contacts Thoroughly e Start Cleaning

%}
0




Regular Maintenance

To keep DEEBOT running at peak performance, perform maintenance tasks and replace parts with the following frequencies:

Robot Part Maintenance Frequency Replacement Frequency
Washable Mopping Pad After each use Every 50 washes
Side Brush Once every 2 weeks Every 3-6 months
Main Brush Once per week Every 6-12 months
Sponge Filter/High Efficiency Filter Once per week Every 3-6 months

TrueDetect 3D Sensor
Universal Wheel
Anti-Drop Sensors
Bumper
Charging Contacts
Docking Station Pins

Once per week /

Before performing cleaning and maintenance tasks on DEEBOT, turn the robot OFF and unplug the Docking Station.
A multi-function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.
Note: ECOVACS manufactures various replacement parts and fittings. Please contact Customer Service for more information on replacement parts.
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Maintain OZMO Pro Oscillating
Mopping System

o Remove OZMO Pro o Wash Washable Mopping Pad

* After DEEBOT finishes mopping, please empty the reservoir.

© Wipe 0zMO Pro Clean

* Wipe OZMO Pro Oscillating Mopping System with a clean, dry cloth. Do not soak
into water.




Maintain Dust Bin and Filters
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Maintain Main Brush and
Side Brushes

Main Brush Side Brushes
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Maintain Other Components

Note: Before cleaning the robot’s Charging Contacts and Docking Station Pins,
turn the robot OFF and unplug the Docking Station. Wipe the components with a
clean, dry cloth. Avoid using cleaning sprays or detergents.




Indicator Light

DEEBOT will tell you something is wrong with an indicator light and voice report.

website.

More detailed support is available through the ECOVACS HOME and online

Indicator Light

Scenario

AUTO Mode Button glows a solid WHITE.

The robot is cleaning.

The robot is paused while cleaning.

AUTO Mode Button flashes WHITE.

The robot is charging.

The robot is starting.

The robot is relocating.

AUTO Mode Button glows a solid RED.

The robot has low battery.

AUTO Mode Button flashes RED.

The robot has a problem.

C EN




Troubleshooting

No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

DEEBOT is not charging.

DEEBOT is not switched ON.

Switch ON DEEBOT.

DEEBOT has not connected to the Docking Station.

Be sure that the robot’s Charging Contacts have connected to
the Docking Station Pins.

The Power Cord is not connected to the Docking Station.

Make sure the Power Cord is firmly connected to the Docking
Station.

The Docking Station is not connected to the power
supply.

Make sure the Docking Station is connected to the power
supply.

The battery is completely discharged.

Please contact Customer Care for help.

DEEBOT cannot return to the
Docking Station.

The Docking Station is not correctly connected.

Make sure the Docking Station is correctly connected.

The Docking Station is manually moved during the
cleaning.

It is suggested not to move the Docking Station during the
cleaning.

DEEBOT is paused for more than 90 minutes.

It is suggested not to pause DEEBOT for more than 90 minutes.

DEEBOT did not start cleaning from the Docking Station.

Make sure DEEBOT starts cleaning from the Docking Station.

DEEBOT gets stuck while
working and stops.

DEEBOT is tangled with something on the
floor (electrical wires, curtains, carpet fringing, etc.).

DEEBOT will try various ways to free itself. If it is unsuccessful,
manually remove the obstacles and restart.

DEEBOT might be stuck under furniture with an entrance
of similar height.

Please set a physical barrier, or set a Virtual Boundary in the
ECOVACS HOME App.
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No. Malfunction Possible Causes Solutions
Working time varies according to floor surface, room
complexity and the Cleaning Mode selected. When Turn on Continuous Cleaning function in ECOVACS HOME App.
the battery gets low, DEEBOT automatically switches | DEEBOT will automatically resume the uncompleted cleaning
. to Recharge Mode and returns to the Docking Station | cycle when Continuous Cleaning is enabled.
DEEBOT returns to the Docking to recharge itself.
4 Station before it has finished
cleaning. DEEBOT is unable to reach certain areas blocked by | Tidy up the area to be cleaned by putting furniture and small
furniture or barriers. objects in their proper place.
The Docking Station is too distant from the center of | Please place the Docking Station against the wall of a central
the house. room of the house.
Time Scheduling function is cancelled. Elg&r;r:riEEBOT to clean at specific times using the ECOVACS
DEEBOT does not clean -
5 automatically at the scheduled DEEBOT is switched OFF. Switch ON DEEBOT.
time.
The robot’s battery is low Keep DEEBOT switched ON and connected to the Docking
ry : Station to make sure it has a full battery to work at any time.
DEEBOT is stuck when cleaning DEEBOT may have difficulty climbing over obstacles . . .
6 | with 0ZMO Pro installed. when using OZMO Pro. Please assist DEEBOT if there is a problem.
Remove power cords and small objects from the floor to ensure
The cleaning cycle is interfered by small objects or cleaning efficiency. DEEBOT will automatically clean the area
barriers on the floor. missed, please avoid moving DEEBOT manually or block the path
during the cleaning cycle.
DEEBOT misses cleaning } ] . ) S .
7 spots to be cleaned, or repeats DEEBOT is working on slippery polished floors. Make sure the floor wax is dried before DEEBOT starts cleaning.

cleaning the area cleaned.

DEEBOT is unable to reach certain areas blocked by
furniture or barriers.

Tidy up the area to be cleaned by putting furniture and small
objects in their proper place.

The TrueMapping Distance Sensor is blocked.

Remove the objects that are blocking the TrueMapping Distance
Sensor.
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No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

AlVI Visual Detection Sensor

The cleaning area is not well illuminated.

Smart Recognition requires sufficient lighting. Please
make sure the areas to be cleaned are well illuminated.

AlVI Visual Detection Sensor lens is dirty or

Clean the lens with a clean soft cloth, and make sure
the sensor is not blocked. Avoid using any detergent or

8 ) . blocked. . . .
cannot recognize objects. cleaning spray while cleaning.
. ) This is normal. Th timal distan f object
The objects are too close to the AlVI Visual IS 1s norma e optima dista ceo objec .
; identification for AlVI Visual Detection Sensor is 50
Detection Sensor. .
cm(19.7 inches).
Incorrect home Wi-Fi username or password entered. | Enter the correct home Wi-Fi username and password.
Incorrect App installed. Please download and install ECOVACS HOME App.
DEEBOT is not within range of your home Wi-Fi signal. | Make sure DEEBOT is within range of your home Wi-Fi signal.
9 DEEBOT is not able to connect to ; -
the home Wi-Fi network. Turn ON Power Switch. Press the RESET Button. DEEBOT is
Network setup started before DEEBOT was ready. ready for network setup when its Wi-Fi Indicator light flashes
slowly.
DEEBOT does not support 5 GHz Wi-Fi. Make sure the robot has been connected with 2.4 GHz Wi-Fi
network.
10 DEEBOT does not clean the The cleaning area is not tid Remove small objects from the floor and tidy up the cleaning
whole area. 9 Y- area before DEEBOT starts cleaning.
11 DEEBOT Side Brushes drop out of The Side Brushes are not correctly installed. Make sure the Side Brushes click into place when installing.

place during use.




Technical Specifications

Model DBX12
Rated Input 20V=—="= 1A
Docking Station Model CH1822 CH1918 (Sold Separately)*
For
European 220-240V~ 50-60Hz 0.3A
Rated Input 100-240V~ 50-60Hz 0.5A Rated Input | Union Only
(Charging) X
For Russia 220V~ 50-60Hz 0.3A
Only
Rated Output 20V===1A Rated Output 20V === 1A
/ Power(Auto-Emptying) 1000W
Frequency bands 2400-2483.5MHz
Off Mode Power Less than 0.50W
Networked Standby Power Less than 2.00W

Output power of the Wi-Fi module is less than 100mW.
Note: Technical and design specifications may be changed for continuous product improvement.
* CH1918 is an Auto-Empty Station sold separately that automatically empties your DEEBOT dustbin. Explore more accessories at https://www.ecovacs.com/global.




Wichtige Sicherheitshinweise
WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Bei der Verwendung eines elektrischen
Geréats sollten immer grundlegende
VorsichtsmaBnahmen beachtet werden,
einschlieBlich der folgenden:

LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN VOR
DEM GEBRAUCH DIESES GERATS
BEWAHREN SIE DIESE ANLEITUNG
AUF

1.

2.

m

Dieses Geréat kann von Kindern ab 8
Jahren und dariuber sowie von Personen
mit verringerten physischen, sensorischen
oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an
Erfahrung und Wissen benutzt werden, wenn
sie beaufsichtigt oder bezlglich des sicheren
Gebrauchs des Gerats unterwiesen wurden
und die daraus resultierenden Gefahren
verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat
spielen. Die Reinigung und Benutzerwartung
durfen nicht von Kindern ohne Aufsicht
durchgefuhrt werden.

R&umen Sie den zu reinigenden Bereich

auf. Entfernen Sie Netzkabel und kleine
Gegenstidnde vom Boden, in denen sich
das Gerat verfangen kénnte. Stecken Sie
Teppichfransen unter den Teppichboden und
heben Sie Gegenstéande wie Vorhange und
Tischdecken vom Boden ab.

. Wenn der Reinigungsbereich durch eine Stufe

oder Treppe abféllt, sollten Sie das Gerat
so bedienen, dass es die Stufe erkennen
kann, ohne Uber die Kante zu fallen. Es kann
notwendig werden, eine physische Barriere an
der Kante zu platzieren, um das Herunterfallen
des Gerats zu verhindern. Stellen Sie sicher,
dass die physische Barriere keine Stolperfalle
darstellt.

. Verwenden Sie das Gerat nur wie in diesem

Handbuch beschrieben. Verwenden Sie nur
Anbaugerate, die vom Hersteller empfohlen
oder verkauft werden.

. Bitte stellen Sie sicher, dass die Spannung

lhrer Stromquelle mit der auf der
Dockingstation angegebenen Spannung
Ubereinstimmt.

. NUR fur die Verwendung im INNENBEREICH

von Haushalten. Verwenden Sie das Gerét
nicht im Freien, in gewerblichen oder



10.

11.

12.

13.

14.

15.

industriellen Umgebungen.

. Verwenden Sie nur den Original-Akku und

die Dockingstation, die vom Hersteller
mit dem Gerat mitgeliefert wurden. Nicht
wiederaufladbare Batterien sind verboten.
Nicht ohne Staubbehalter und/oder Filter
verwenden.

. Betreiben Sie das Gerét nicht in Bereichen,

in denen sich brennende Kerzen oder
zerbrechliche Gegenstande befinden.

Nicht in extrem heien oder kalten Umgebungen
verwenden (unter -5 °C/23 °F oder Uber
40 °C/104 °F).

Haare, lose Kleidung, Finger und alle
Kérperteile von allen Offnungen und
beweglichen Teilen fernhalten.

Betreiben Sie das Gerat nicht in Rdumen, in
denen Sduglinge oder Kinder schlafen.
Verwenden Sie das Gerat nicht auf
nassen Oberflachen oder Oberflachen mit
stehendem Wasser.

Lassen Sie das Gerat keine groB3en
Gegenstande wie Steine, groBe Papierstlicke
oder andere Gegenstande aufnehmen, die
das Geréat verstopfen kdnnten.

Verwenden Sie das Gerat nicht, um

16.

17.

18.

entflammbare oder brennbare Materialien
wie Benzin, Drucker- oder Kopiertoner
aufzunehmen oder in Bereichen zu
verwenden, in denen diese vorhanden sein
kdénnten.

Nehmen Sie mit dem Gerat keine brennenden
oder rauchenden Gegenstande auf, wie
z. B. Zigaretten, Streichhélzer, heiBe Asche
oder andere Gegenstande, die einen Brand
verursachen konnten.

Stecken Sie keine Gegenstande in den
Ansaugtrakt. Nicht verwenden, wenn die
Ansaugung blockiert ist. Halten Sie den
Einlass frei von Staub, Flusen, Haaren
oder anderen Dingen, die den Luftstrom
beeintrachtigen kénnten.

Achten Sie darauf, dass das Netzkabel nicht
beschadigt wird. Ziehen oder tragen Sie
das Gerét oder die Dockingstation nicht am
Netzkabel, verwenden Sie das Netzkabel nicht
als Griff, schlieBen Sie keine Tir Uber dem
Netzkabel und ziehen Sie das Netzkabel nicht
um scharfe Kanten oder Ecken. Lassen Sie das
Gerat nicht Gber das Netzkabel fahren. Halten
Sie das Netzkabel von heiBen Oberflachen
fern.

€
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20.

21.

22.

23.

24,
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Wenn das Netzkabel beschadigt ist,
muss es durch den Hersteller oder seinen
Kundendienst ersetzt werden, um eine
Gefahrdung zu vermeiden.

Verwenden Sie die Dockingstation nicht,
wenn sie beschadigt ist. Das Netzteil darf
nicht repariert und nicht langer verwendet
werden, wenn es beschadigt oder defekt ist.
Verwenden Sie das Gerat nicht mit einem
beschédigten Netzkabel oder an einer
beschadigten Steckdose. Verwenden Sie das
Gerat oder die Dockingstation nicht, wenn
diese nicht ordnungsgemaB funktionieren,
fallen gelassen oder beschadigt wurden, im
Freien stehen oder mit Wasser in Bertihrung
gekommen sind. Sie missen durch den
Hersteller oder seinen Kundendienst
repariert werden, um eine Gefahrdung zu
vermeiden.

Schalten Sie den Netzschalter aus, bevor
Sie das Gerat reinigen oder warten.

Vor der Reinigung oder Wartung der
Dockingstation muss der Stecker aus der
Steckdose gezogen werden.

Nehmen Sie das Gerat von der
Dockingstation und schalten Sie den Ein-/

25.

26.

27.

28.

29.

30.

Ausschalter des Gerats AUS, bevor Sie
den Akku zur Entsorgung des Gerats
herausnehmen.

Vor der Entsorgung des Gerats muss der Akku
entfernt und gemaB den ortlichen Gesetzen
und Vorschriften entsorgt werden.

Bitte entsorgen Sie gebrauchte Akkus
entsprechend den értlichen Gesetzen und
Vorschriften.

Verbrennen Sie das Gerét nicht, auch wenn
es stark beschadigt ist. Der Akku kann im
Brandfall explodieren.

Wenn Sie die Dockingstation Uber einen
langeren Zeitraum nicht benutzen, ziehen
Sie bitte den Netzstecker.

Das Gerit muss in Ubereinstimmung mit den
Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung
verwendet werden. ECOVACS ROBOTICS
kann nicht fir Schaden oder Verletzungen
haftbar gemacht werden, die durch
unsachgeméBe Verwendung verursacht
werden.

Der Roboter enthalt Akkus, die nur von
Fachkraften ausgetauscht werden dirfen.
Um den Akku des Roboters auszutauschen,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.



31. Wenn der Roboter tUber einen langeren Um das WLAN-Modul am DEEBOT zu

Zeitraum nicht verwendet wird, schalten Sie deaktivieren, schalten Sie den Roboter EIN.
ihn zur Lagerung AUS und ziehen Sie den Setzen Sie den Roboter auf die Dockingstation
Stecker der Dockingstation. und stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte am

32. WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen DEEBOT und die Kontakte der Dockingstation

des Akkus nur das abnehmbare Netzteil eine Verbindung herstellen.
CH1822, das mit dem Gerét geliefert wird, Halten Sie die AUTO-Modus-Taste am Roboter

oder CH1918, das separat als Zubehor I%?egt%ﬁuengggitl)?_ng gedriickt, bis der DEEBOT 3

erhaltlich ist. Um das WLAN-Modul am DEEBOT zu aktivieren,
schalten Sie den Roboter AUS und dann EIN.
Das WLAN-Modul wird eingeschaltet, wenn der
DEEBOT neu gestartet wird.

Klasse Il

Um die Anforderungen an die HF-Exposition
zu erflllen, sollte zwischen diesem Geréat und
Personen wahrend des Geratebetriebs ein Abstand
von 20 cm oder mehr eingehalten werden.

Um die Einhaltung der Vorschriften zu
gewdbhrleisten, wird ein Betrieb in einem geringeren
Abstand als diesem nicht empfohlen. Die fur

Kurzschlussfester
Sicherheitstrenntransformator

Schaltnetzteil

Nur fur die Verwendung in Innenrdumen

D|P @E

diesen Sender verwendete Antenne darf nicht in === Gleichstrom
Verbindung mit einer anderen Antenne oder einem
anderen Sender aufgestellt werden. ~ Wechselstrom

e




Fur EU-Lander
Informationen zur EU-Konformitatserklarung
finden Sie unter https://www.ecovacs.com/global/

compliance.

X

Korrekte Entsorgung dieses Produkts
Diese Kennzeichnung gibt an, dass dieses
Produkt in der gesamten EU nicht zusammen mit
anderen Haushaltsabféllen entsorgt werden darf.
Um moégliche Schaden fir die Umwelt oder die
menschliche Gesundheit durch unkontrollierte
Abfallentsorgung zu vermeiden, recyceln Sie das
Gerat verantwortungsvoll, um die nachhaltige
Wiederverwendung von Materialressourcen zu
foérdern. Um lhr Altgerét zu recyceln, nutzen Sie bitte
die Rickgabe- und Sammelsysteme oder wenden
Sie sich an den Héandler, bei dem das Produkt
gekauft wurde. Sie kdnnen dieses Produkt sicher
recyceln.

Die Fernuberwachung ist nur fir die absolut private
Nutzung von nicht 6ffentlichen, privaten Orten zum
reinen Selbstschutz und Einzelsteuerung bestimmt. Bitte
beachten Sie die gesetzlichen Datenschutzverpflichtungen
im Falle der Verwendung. Die Uberwachung von
offentlichen Orten, insbesondere mit heimlicher Absicht
und/oder seitens des Arbeitgebers ohne berechtigte
Grunde ist verboten. Eine solche nicht gerechtfertigte
Nutzung erfolgt ausschlieBlich auf Gefahr und
Verantwortung des Nutzers.



Lieferumfang Produktzeichnung
Roboter

Obere Abdeckung

Seovnes AUTO-Modus-Taste

Optischer AlVI-
Erkennungssensor

Roboter Dockingstation + Netzkabel Bedienungsanleitung

Seitenbiirsten .OZMO Pro Waschbare Wischmopps
Oszillationssystem

TrueMapping-
Abstandssensor

Antikollisionssensoren
und StoBschiene

Hinweis: Die Abbildungen und lllustrationen dienen nur als Referenz und
kénnen vom tatséchlichen Aussehen des Produkts abweichen. Anderungen des
Produktdesigns und der technischen Daten ohne vorherige Ankiindigung sind
vorbehalten.
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Ansicht von unten
Ladekontakte

Teppicherkennungssensor

RESET-Taste Universalrad
Seitenbirsten
Hauptbirste
WLAN-
Statusanzeige Antriebsrader
Ein-/Ausschalter
Multifunktions-
Relnlgungswerkzeug
Absturzsensoren
Filterschwamm
Hauptblrste-
Auslosetaste
Filternetz
Feinstaubfilter Absturzsensoren

Modul ersetzen
(vorinstalliert)

G



Dockingstation

Kontakte der
Dockingstation

Netzkabel

Wassereinlass

Entriegelungsknopf fur
den Behélter

Behélter

Hinweise vor der Reinigung

R&umen Sie den zu reinigenden Bereich auf,
indem Sie Mobel, wie z. B. Stlihle, an ihren
richtigen Platz stellen.

Stellen Sie bei der ersten Verwendung sicher,
dass jede Zimmertlr gedffnet ist, damit der
DEEBOT Ihr Haus vollsténdig erkunden kann.

Es kann notwendig sein, eine physische
Barriere an Bodenkanten wie Stufen zu
platzieren, um zu verhindern, dass das
Gerét Uber die Kante fallt.

Stellen Sie sicher, dass die zu reinigenden
Bereiche gut beleuchtet sind, damit die
visuelle Erkennung richtig funktioniert.
Entfernen Sie Netzkabel und kleine
Gegenstande vom Boden, um eine effiziente
Reinigung zu gewahrleisten.

Entfernen Sie Gegensténde wie Kabel, Tiicher und
Hausschuhe usw. vom Boden, um die Reinigungseffizienz zu
verbessern.

Reinigen Sie den optischen AlVI-Erkennungssensor und den
TrueMapping-Abstandssensor mit einem sauberen Tuch und
vermeiden Sie die Verwendung von Reinigungsmitteln oder
Reinigungssprays.

Bevor Sie das Produkt auf einem Teppich mit Quasten

verwenden, falten Sie bitte die Teppichquasten unter den
Teppich.

Bitte stellen Sie ihn nicht in engen Rdumen auf, wie z. B.
Fluren, und achten Sie darauf, dass Sie den Detektionssensor

nicht blockieren.
G EN



Um alle verfigbaren Funktionen zu nutzen, wird empfohlen, Ihren DEEBOT Uber
die ECOVACS-HOME-App zu steuern.
Bevor Sie beginnen, vergewissern Sie sich, dass:

e |hr Mobiltelefon mit einem WLAN-Netzwerk verbunden ist.
e Das Funksignal im 2,4-GHz-Band an lhrem Router aktiviert ist.
¢ Die WLAN-Statusanzeigenleuchte am DEEBOT langsam blinkt.

# Download on the GETITON
@& AppStore P® Google Play
WLAN-Statusanzeigenleuchte
Verbindung zum WLAN

unterbrochen oder Warten
auf WLAN-Verbindung

Langsam blinkend

. Schnelles Blinken Verbinden mit WLAN

Kontinuierlich Verbunden mit WLAN

WLAN-Verbindung

Stellen Sie vor der WLAN-Einrichtung sicher, dass DEEBOT, Mobiltelefon
und WLAN-Netzwerk die folgenden Anforderungen erfiillen.

Anforderungen an DEEBOT und Mobiltelefon

e DEEBOT ist vollstidndig geladen und der Ein-/Ausschalter des DEEBOT ist
eingeschaltet.

¢ Die WLAN-Statusleuchte blinkt langsam.

e Schalten Sie die Mobilfunkdaten des Mobiltelefons aus (Sie kénnen sie nach
der Einrichtung wieder einschalten).

WLAN-Netzwerk-Anforderungen

e Sie verwenden ein gemischtes 2,4-GHz- oder 2,4/5-GHz-Netzwerk.

e |hr Router unterstiitzt das 802.11b/g/n- und IPv4-Protokoll.

® VVerwenden Sie kein VPN (Virtual Private Network) und keinen Proxyserver.
¢ \Verwenden Sie kein ausgeblendetes Netzwerk.

e WPA und WPA2 mit TKIP, PSK, AES/CCMP-Verschliisselung.

o WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) wird nicht untersttitzt.

¢ \Verwenden Sie die WLAN-Kanale 1-11 in Nordamerika und die Kanale

E

1-13 auBerhalb Nord amerikas (informieren Sie sich bei der értlichen
Regulierungsbehérde).

¢ Wenn Sie einen Netzwerk-Extender/Repeater verwenden, sind der
Netzwerkname (SSID) und das Passwort die gleichen wie bei Ihrem primaren
Netzwerk.

Betrieb von DEEBOT

Wahrend der ersten Reinigung:

1. Bitte stellen Sie sicher, dass Sie das Ersatzmodul fir DEEBOT installieren,
um das Haus erfolgreich zu kartieren.

2. Bitte beaufsichtigen Sie den DEEBOT und unterstitzen Sie ihn, falls ein
Problem auftritt.

Q start

Driicken Sie @

Hinweis: DEEBOT ist so konzipiert, dass er Kanten oder Treppen anhand der
Wahrnehmung von dunklen Farben Uber die Absturzsensoren erkennt. Bitte
beachten Sie daher, dass der DEEBOT auf bestimmten dunklen oder schwarz
gefarbten Oberflachen méglicherweise nicht lauft, da der DEEBOT diese als
Kante oder Treppe wahrnimmt und sich von diesen Bereichen zurlickzieht. Bitte
beachten Sie, dass der DEEBOT von der Kante oder der Treppe fallen kann,
wenn Sie die Absturzsensoren blockieren oder deaktivieren.



e Pause

Hinweis: Das Bedienfeld des Roboters hort auf zu leuchten, nachdem der
Roboter flr einige Minuten angehalten wurde. Driicken Sie die AUTO-Modus-
Taste am DEEBOT, um den Roboter aufzuwecken.

© zuriick zum Aufladen

Driicken Sie @ 3 Sekunden lang, um den DEEBOT zuriick in die Dockingstation zu
schicken.

3II

0ZMO PRO schwingendes Wischsystem

Hinweis:

1. Installieren Sie das OZMO PRO schwingendes Wischsystem fiir das
Schrubben von Béden.

2. Mit elektrischem oszillierendem Wischen bis zu 480 Mal pro Minute ist der
OZMO Pro fiir Bereiche mit hochkonzentriertem Schmutz oder Staub geeignet.
3. Bevor Sie den OZMO Pro installieren, stellen Sie bitte sicher, dass die Kontakte
grundlich trocken sind.

4. Vermeiden Sie bitte die Verwendung von OZMO Pro auf dem Teppich.

c Entfernen Sie das Ersatzmodul

* Um die Lebensdauer des OZMO Pro zu verlédngern, wird empfohlen,
gereinigtes oder enthartetes Wasser zu verwenden.
* Weichen Sie den OZMO Pro nicht in Wasser ein.
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e Befestigen Sie das waschbare Wischtuch e OZMO Pro installieren

e Kontakte griindlich trocknen e Reinigung beginnen




RegelmaBige Wartung

Fiihren Sie Wartungsarbeiten und den Austausch von Teilen in den folgenden Zeitabsténden durch, damit der DEEBOT mit maximaler Leistung lauft:

Roboter Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit
Waschbarer Wischmopp Nach jeder Anwendung Alle 50 Einsatze
Seitenbirste Einmal alle 2 Wochen Alle 3-6 Monate
Hauptburste Einmal pro Woche Alle 6-12 Monate
Filterschwamm/Feinstaubfilter Einmal pro Woche Alle 3-6 Monate

TrueDetect 3D-Sensor
Universalrad
Absturzsensoren
StoBschiene
Ladekontakte
Kontakte der Dockingstation

Einmal pro Woche /

Bevor Sie Reinigungs- und Wartungsarbeiten am DEEBOT durchfiihren, schalten Sie den Roboter AUS und trennen Sie die Dockingstation vom Stromnetz.
Zur einfachen Wartung wird ein Multifunktions-Reinigungswerkzeug mitgeliefert. Seien Sie vorsichtig, dieses Reinigungswerkzeug hat scharfe Kanten.
Hinweis: ECOVACS stellt verschiedene Ersatzteile und Armaturen her. Fiir weitere Informationen zu Ersatzteilen wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.




0OZMO PRO schwingendes
Wischsystem pflegen

o 0OZMO Pro entfernen e Reinigen Sie das waschbare Wischtuch

* Nachdem der DEEBOT mit dem Wischen fertig ist, leeren Sie bitte den
Behélter.

e OZMO Pro Clean abwischen

* Wischen Sie das OZMO Pro-Schwingsystem mit einem sauberen, trockenen Tuch
ab. Nicht in Wasser einweichen.

_o:_JE)



Staubbehalter und Filter pflegen




Hauptbirste und
Seitenbiirsten pflegen

Hauptbiirste Seitenblrsten




Andere Komponenten pflegen

Hinweis: Bevor Sie die Ladekontakte und die Kontakte der Dockingstation des
Roboters reinigen, schalten Sie den Roboter AUS und ziehen Sie den Stecker
der Dockingstation ab. Wischen Sie die Komponenten mit einem sauberen,

trockenen Tuch ab. Vermeiden Sie die Verwendung von Reinigungssprays oder
Reinigungsmitteln.




Kontrollleuchte

Der DEEBOT teilt Ihnen mit einer Kontrollleuchte und einem Sprachbericht mit, dass etwas nicht in Ordnung ist. Ausfiihrlichere Unterstiitzung erhalten Sie
iiber ECOVACS HOME und die Online-Website.

Kontrollleuchte Szenarios

Der Roboter reinigt.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend WEISS.
Der Roboter wird wahrend der Reinigung angehalten.

Der Roboter wird geladen.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt WEISS. Der Roboter startet.

Der Roboter ist dabei, sich zu bewegen.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend ROT. Der Roboter hat einen schwachen Akku.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt ROT. Der Roboter hat ein Problem.




Fehlerbehandlung

Nummer Fehlfunktion Magliche Ursachen Lésungen
Der DEEBOT ist nicht eingeschaltet. Schalten Sie den DEEBOT ein.
Der DEEBOT hat sich nicht mit der Dockingstation Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte des Roboters mit
verbunden. den Kontakten der Dockingstation verbunden sind.
L Das Netzkabel ist nicht mit der Dockingstation Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel fest mit der
1 Der DEEBOT wird nicht verbunden. Dockingstation verbunden ist.
geladen.

Die Dockingstation ist nicht an die Stromversorgung Vergewissern Sie sich, dass die Dockingstation an die
angeschlossen. Stromversorgung angeschlossen ist.

Bitte wenden Sie sich an den Kundendienst, um Hilfe zu

Der Akku ist vollstandig entladen.
erhalten.

Vergewissern Sie sich, dass die Dockingstation richtig

Die Dockingstation ist nicht richtig angeschlossen. )
angeschlossen ist.

Die Dockingstation wird wéhrend der Reinigung manuell Es wird empfohlen, die Dockingstation wahrend der

bewegt. Reinigung nicht zu bewegen.

2 Der DEEBOT kann nicht in die

Dockingstation zurtickkehren. ! . . .
Der DEEBOT wird fir mehr als 90 Minuten angehalten. Es wird empfohlen, DEEBOT nicht langer als 90 Minuten
anzuhalten.

Der DEEBOT hat die Reinigung nicht von der Stellen Sie sicher, dass der DEEBOT die Reinigung von der
Dockingstation aus gestartet. Dockingstation aus startet.
Der DEEBOT hat sich mit etwas auf dem Boden Der DEEBOT wird auf verschiedene Weise versuchen, sich
verheddert (elektrische Kabel, Vorhénge, Teppichfransen | zu befreien. Wenn dies nicht erfolgreich ist, entfernen Sie

3 Der DEEBOT bleibt wéahrend USW.). die Hindernisse manuell und starten Sie neu.

der Arbeit stecken und stoppt.
Der DEEBOT konnte unter Mébeln mit einem Zugang in Bitte legen Sie in der ECOVACS-HOME-App eine physische
ahnlicher Hohe feststecken bleiben. Barriere oder eine Virtual Boundary fest.
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Nummer Fehlfunktion Mégliche Ursachen Lésungen
Die Arbeitszeit variiert je nach Bodenflache,
Komplexitdt des Raums und dem ausgewahlten Schalten Sie die Funktion ,Kontinuierliche Reinigung“ in der
Reinigungsmodus. Wenn der Akku schwach wird, ECOVACS-HOME-App ein. Der DEEBOT setzt den nicht
schaltet der DEEBOT automatisch in den Modus beendeten Reinigungszyklus automatisch fort, wenn die
Der DEEBOT kehrt zur »Wieder aufladen” und kehrt zur Dockingstation kontinuierliche Reinigung aktiviert ist.
4 Dockingstation zurtick, bevor er | zuriick, um sich aufzuladen.
die Reinigung beendet hat. Der DEEBOT kann bestimmte Bereiche, die durch R&umen Sie den zu reinigenden Bereich auf, indem Sie M&bel
Mébel oder Barrieren blockiert sind, nicht erreichen. und kleine Gegensténde an ihren richtigen Platz stellen.
Die Dockingstation ist zu weit vom Zentrum des Bitte platzieren Sie die Dockingstation an der Wand eines
Hauses entfernt. zentralen Raumes des Hauses.
. . - - Programmieren Sie den DEEBOT mit der ECOVACS-HOME-
Die Funktion ,Reinigungsplan® wird abgebrochen. . . -
App so, dass er zu bestimmten Zeiten reinigt.
DEEBOT reinigt nicht DEEBOT ist ausgeschaltet. Schalten Sie den DEEBOT ein.
5 automatisch zum geplanten
Zeitpunkt. Lassen Sie den DEEBOT eingeschaltet und mit der
Der Roboter hat einen schwachen Akku. Dockingstation verbunden, um sicherzustellen, dass er
jederzeit mit einem vollen Akku arbeiten kann.
Der DEEBOT bleibt bei der DEEBOT hat mdéglicherweise Schwierigkeiten,
6 Reinigung mit installiertem Uber Hindernisse zu klettern, wenn er OZMO Pro Bitte helfen Sie dem DEEBOT, wenn ein Problem vorliegt.
OZMO Pro stecken. verwendet.
Entfernen Sie Netzkabel und kleine Gegenstande vom Boden,
Der Reinigungszyklus wird durch kleine Gegenstande um eine effmeryte Reinigung zu gewahrle_|sten._ Der DEEBOT
oder Hindernisse auf dem Boden gestort reinigt automatisch den verpassten Bereich, bitte vermeiden
: Sie es, den DEEBOT manuell zu bewegen oder den Weg
Der DEEBOT verpasst die wéhrend des Reinigungszyklus zu blockieren.
Reinigung von zu reinigenden K K - .
7 Stellen oder wiederholt die Der DEEBOT arbeitet auf rutschigen, polierten Stellen Sie sicher, dass eventuelles Bohnerwachs getrocknet
Reinigung des gereinigten Bdden. ist, bevor der DEEBOT mit der Reinigung beginnt.
Bereichs. Der DEEBOT kann bestimmte Bereiche, die durch R&umen Sie den zu reinigenden Bereich auf, indem Sie M&bel
Mébel oder Barrieren blockiert sind, nicht erreichen. und kleine Gegensténde an ihren richtigen Platz stellen.
Der TrueMapping-Abstandssensor ist blockiert. Entfernen Sie die Obje_kte, die den TrueMapping-
Abstandssensor blockieren.




Nummer Fehlfunktion Mégliche Ursachen Lésungen
Der Reinigungsbereich ist nicht gut Die intelligente !Erkennung e.rfor'dert eine augrelchende
Beleuchtung. Bitte stellen Sie sicher, dass die zu
beleuchtet. C . )
reinigenden Bereiche gut beleuchtet sind.
Reinigen Sie die Linse mit einem sauberen, weichen
Visueller AlVI- Die Linse des visuellen AlVI- Tuch und stellen Sie sicher, dass der Sensor nicht
8 Erkennungssensor kann Erkennungssensors ist verschmutzt oder blockiert ist. Vermeiden Sie die Verwendung von
Objekte nicht erkennen. blockiert. Reinigungsmittel oder Reinigungsspray wahrend der
Reinigung.
Die Objekte befinden sich zu nah am Da? 'St. norn.'\.all. I?er o_ptlmale Abstand der
. Objektidentifikation fur den visuellen AlVI-
visuellen AlVI-Erkennungssensor. -
Erkennungssensor betragt 50 cm (19,7 Zoll).
Falscher Heim-WLAN-Benutzername oder falsches Geben Sie den korrekten Heim-WLAN-Benutzernamen und
Passwort eingegeben. das Passwort ein.
Falsche App installiert. Eltte I.aden S]e q|e ECOVACS-HOME-App herunter und
installieren Sie sie.
Der DEEBOT kann sich nicht Der DEEBOT befindet sich nicht in Reichweite des Vergewissern Sie sich, dass sich der DEEBOT in Reichweite
9 mit dem heimischen WLAN- Heim-WLAN-Signals. des Heim-WLAN-Signals befindet.
Netzwerk verbinden.
Die Netzwerkeinrichtuna wurde gestartet. bevor der Schalten Sie den Ein-/Ausschalter ein. Driicken Sie die Taste
DEEBOT borotwar 9 : LRESET*. Der DEEBOT ist bereit fiir die Netzwerkeinrichtung,
: wenn seine WLAN-Statusanzeigenleuchte langsam blinkt.
Der DEEBOT unterstiitzt kein 5-GHz-WLAN. Stellen Sie sicher, da;s der Roboter mit dem 2,4-GHz-WLAN-
Netzwerk verbunden ist.
S Entfernen Sie kleine Gegenstéande vom Boden und rdumen
10 Der DEEBOT rglmgt nicht den Der Reinigungsbereich ist nicht aufgerdumt. Sie den Reinigungsbereich auf, bevor der DEEBOT mit der
gesamten Bereich. - .
Reinigung beginnt.
Die DEEBOT-Seitenbirsten . . . . . .
11 fallen wéhrend des Einsatzes Die Seitenbirsten sind nicht korrekt installiert. Achten Sie bei der Installation darauf, dass die Seitenbirsten

heraus.

einrasten.
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Technische Spezifikationen

Modell DBX12
Nenneingangsleistung 20V=—=1A
Modell der Dockingstation CH1822 CH1918 (separat erhéltlich)*
Nur fiir die
Européische 220-240 V~ 50-60 Hz 0,3 A
Nenneingangsleistung 100-240 V~ 50-60 Hz 0,5 A Nennleistung Union
(Ladevorgang) -
Nur fir 220V~ 50-60 Hz 0,3 A
Russland
Nennleistung 20V=—=1A Nennleistung 20v=—=1A
/ Leistung (Auto-Entleerung) 1.000 W
Frequenzbénder 2.400-2.483,5 MHz
Leistungsaufnahme im Aus- Weniger als 0,50 W
Modus
Vernetzte Standby-Leistung Weniger als 2,00 W

Die Ausgangsleistung des WLAN-Moduls betrégt weniger als 100 mW.

Hinweis: Zur kontinuierlichen Produktverbesserung kénnen technische und konstruktive Spezifikationen geandert werden.

* CH1918 ist eine separat erhaltliche Automatische Absaugstation, die lhren DEEBOT-Abfallbehalter automatisch entleert. Entdecken Sie weiteres Zubehdr unter https://www.
ecovacs.com/global.




Instrucciones de seguridad
importantes

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
IMPORTANTES

Al usar un Aparato eléctrico, siempre se deben
seguir las precauciones basicas, incluidas las
siguientes:

LEA TODAS LAS INSTRUCCIONES
ANTES DE USAR ESTE APARATO
GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES

1. Este Aparato puede ser utilizado por nifios a
partir de 8 afos y personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentales reducidas o
con falta de experiencia y conocimiento si han
recibido supervision o instruccién sobre el uso
del Aparato de forma segura y comprenden
los peligros involucrados. Los nifios no deben
jugar con el Aparato. Los nifios no deben
realizar la limpieza y el mantenimiento sin
supervision.

2. Despeje el area a limpiar. Retire los cables de
alimentacién y los objetos pequefios del suelo
que puedan enredar el Aparato. Coloque los
flecos de la alfombra debajo de la base de la

alfombra y levante elementos como cortinas y
manteles del suelo.

. Si hay una caida en el area de limpieza

debido a un escalén o escaleras, debe operar
el Aparato para asegurarse de que pueda
detectar el escalén sin caer por el borde.
Puede ser necesario colocar una barrera fisica
en el borde para evitar que la unidad se caiga.
Asegurese de que la barrera fisica no sea un
peligro de tropiezo.

. Uselo Unicamente como se describe en

este manual. Utilice Unicamente accesorios
recomendados o vendidos por el fabricante.

. Asegurese de que la tension de la fuente

de alimentacién coincida con la tensién de
alimentacién marcado en la base de carga.

. UNICAMENTE para uso doméstico en

INTERIORES. No utilice el Aparato en
entornos al aire libre, comerciales o
industriales.

. Utilice unicamente la bateria recargable

original y la base de carga que el fabricante
proporcioné con el Aparato. Se prohiben las
pilas no recargables.

. No lo use sin el contenedor de polvo y/o los filtros

en su lugar.

G ER



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

. No opere el Aparato en un area donde haya

velas encendidas u objetos fragiles.

No lo use en ambientes extremadamente
calientes o frios (por debajo de -5 °‘C’C/23 °F o
por encima de 40 °C/104 °F).

Mantenga el cabello, la ropa suelta, los
dedos y todas las partes del cuerpo alejados
de las aberturas y las partes moviles.

No opere el Aparato en una habitacién
donde duerma un bebé o un nifo.

No utilice el Aparato en superficies mojadas
0 con agua estancada.

No permita que el Aparato recoja objetos
grandes como piedras, trozos de papel
grandes o cualquier elemento que pueda
obstruir el Aparato.

No utilice el Aparato para recoger materiales
inflamables o combustibles como gasolina,
téner de impresora o fotocopiadora, ni
lo utilice en areas donde puedan estar
presentes.

No utilice el Aparato para recoger nada
que se esté quemando o humeando, como
cigarrillos, fésforos, cenizas calientes o
cualquier cosa que pueda provocar un
incendio.

17.

18.

20.

21.

No introduzca objetos en la entrada de
succion. No lo use si la entrada de succién
esta bloqueada. Mantenga la entrada libre
de polvo, pelusa, cabello o cualquier cosa
que pueda reducir el flujo de aire.

Tenga cuidado de no dafar el cable de
alimentacién. No tire ni transporte el Aparato o
la base de carga del cable de alimentacion, no
utilice el cable de alimentacion como asa, no
cierre una puerta en el cable de alimentacion
ni tire del cable de alimentacion por bordes o
esquinas afilados. No pase el Aparato sobre el
cable de alimentacion. Mantenga el cable de
alimentacion alejado de superficies calientes.

. Si el cable de alimentacién esta danado,

debe ser reemplazado por el fabricante o su
agente de servicio para evitar peligros.

No utilice la base de carga si estd danada.
La fuente de alimentaciéon no debe
repararse ni utilizarse mas si esta dafnada o
defectuosa.

No lo utilice con un cable de alimentacion
o receptaculo dafnado. No utilice el
Aparato o la base de carga si no funciona
correctamente, se ha caido, se ha dafado,
se ha dejado al aire libre 0 ha entrado en



22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

contacto con el agua. Debe ser reparado por
el fabricante o su agente de servicio para
evitar un peligro.

Apague el interruptor de alimentacién antes
de limpiar o dar mantenimiento al Aparato.
El enchufe debe retirarse del receptaculo
antes de limpiar o realizar el mantenimiento
de la base de carga.

Retire el Aparato de la base de carga y
apague el interruptor de alimentacion del
Aparato antes de quitar la bateria para
desechar del Aparato.

La bateria debe retirarse y desecharse de
acuerdo con las leyes y normativas locales
antes de desechar el Aparato.

Deseche las baterias usadas de acuerdo
con las leyes y regulaciones locales.

No incinere el Aparato incluso si esta muy
dafado. Las baterias pueden explotar en
caso de incendio.

Cuando no utilice la base de carga durante
un periodo prolongado, desenchufela.

El Aparato debe utilizarse de acuerdo
con las instrucciones de este Manual de
instrucciones. ECOVACS ROBOTICS no se
hace responsable de ningun dafio o lesion

30.

31.

32.

causados por un uso indebido.

El robot contiene baterias que solo pueden
ser reemplazadas por personas cualificados.
Para reemplazar la bateria del robot,
pongase en contacto con el Servicio de
atencién al cliente.

Si el robot no se va a utilizar durante mucho
tiempo, APAGUE el robot para almacenarlo
y desenchufe la base de carga.
ADVERTENCIA: Para recargar la bateria,
utilice unicamente la unidad de alimentacién
desmontable CH1822 proporcionada con el
Aparato o la unidad CH1918 que se vende
por separado como accesorio.
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Para satisfacer los requisitos de exposicion a RF,
se debe mantener una distancia de separacién de
20 cm o mas entre este dispositivo y las personas
durante su funcionamiento.

Para garantizar el cumplimiento, no se
recomiendan las operaciones a una distancia
menor que esta. La antena utilizada para este
transmisor no debe colocarse junto con ninguna
otra antena o transmisor.

Para deshabilitar el médulo Wi-Fi en el DEEBOT,
encienda el robot.

Coloqueelrobotenlabasede cargaasegurandose
de que los contactos de carga del DEEBOT y los
pines de la base de carga hagan una conexion.
Mantenga pulsado el botén de modo automatico
del robot durante 20 segundos hasta que el
DEEBOT emita 3 pitidos.

Para habilitar el médulo Wi-Fi en el DEEBOT,
apague el robot y luego enciéndalo. EI médulo
Wi-Fi se enciende cuando se reinicia el DEEBOT.

Clase Il

Transformador de aislamiento de
seguridad a prueba de cortocircuitos

Fuente de alimentacién conmutada

Sélo para uso en interiores

| D|Pam

] Corriente continua

~ Corriente alterna




Para paises de la UE
Para obtener informacioén sobre la Declaracion de
conformidad de la UE, visite https://www.ecovacs.
com/global/compliance.

Eliminacion correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no debe
desecharse con otros residuos domésticos en
toda la UE. Para evitar posibles dafios al medio
ambiente o la salud humana debido a la eliminacion
no controlada de desechos, reciclelos de manera
responsable para promover la reutilizacion sostenible
de los recursos materiales. Para reciclar su
dispositivo usado, utilice los sistemas de devolucion
y recoleccién o péngase en contacto con el
minorista donde compré el producto. Ellos pueden
reciclar este producto de forma segura.

La vigilancia remota es para el uso privado absoluto en
lugares privados y no publicos para la autoproteccion
pura y el control Unico previsto. Tenga en cuenta las
obligaciones legales locales basadas en la proteccion de
datos en caso de uso. No es para vigilancia de lugares
publicos, especialmente con intencion clandestina y/o por
parte del empleador sin motivos justificados. Dicho uso
no justificado queda a entera responsabilidad del usuario.




Contenidos del paquete

ez
Robot Base de carga + cable de Manual de
alimentacion instrucciones

Mopas de fregado

Sistema de oscilacion
OZMO Pro lavables

Cepillos laterales

Nota: Las figuras e ilustraciones son solo de referencia y pueden diferir de la
apariencia real del producto. El disefio y las especificaciones del producto estan
sujetos a cambios sin previo aviso.
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Diagrama del producto
Robot

Boton de modo Cubierta superior

automatico

Sensor de
deteccién visual
AlVI

Sensor de
distancia
TrueMapping

Parachoques y
sensores anticolision




Botén de reinicio

Indicador de
estado de Wi-Fi

Interruptor de
alimentacion

Herramienta de
I| mpieza multifuncién

Manija del

contenedor de Filtro de esponja

Botén de
liberacion

Filtro de red

Filtro de alta eficiencia

Vista inferior

Contactos de carga
Sensor de deteccién
de alfombras

Cepillo principal

Rueda universal

Cepillos laterales

Ruedas motrices

Sensores anti-caida

Botén de
liberacién del
cepillo principal

Médulo de o
sustitucion Sensores anti-caida

(Preinstalado)
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Base de carga Notas previas a la limpieza

Ordene el area a limpiar colocando los

— muebles, como sillas, en su lugar apropiado.
. [T‘\ |
I |

N Durante el primer uso, aseglrese de que la
S puerta de cada habitacion esté abierta para
ayudar al DEEBOT a explorar completamente

su casa.

Pines de la base de
carga

Cable de alimentacion

Puede ser necesario colocar una barrera
fisica en el borde de una caida para evitar

. . . la unidad se cai I borde.
Sistema oscilante OZMO Pro (Preinstalado) quea tnidad se caiga por € borde

Asegurese de que las zonas que se van a
limpiar estén bien iluminadas para que la
deteccion visual funcione correctamente.
Retire los cables de alimentacion y los
objetos pequefios del suelo para garantizar la
eficacia de la limpieza.

Depdsito Entrada de agua

Botén de liberacion
del depésito

Retire los objetos, incluidos cables, pafos, zapatillas, etc. del
suelo para mejorar la eficacia de la limpieza.

Limpie el sensor de deteccion visual AVl y el sensor de
distancia TrueMapping con un trapo limpio y evite usar
detergente o aerosol de limpieza.

Antes de usar el producto sobre una alfombra con bordes con
\ Y borlas, doble los bordes de la alfombra hacia abajo.

No se pare en espacios estrechos, como pasillos, y aseglrese
de no bloquear el sensor de deteccion.

—\
o)
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Aplicacién ECOVACS HOME

Para disfrutar de todas las funciones disponibles, se recomienda controlar su
DEEBOT a través de la aplicacion ECOVACS HOME.

Antes de comenzar, asegurese de que:

® Su teléfono movil esta conectado a una red Wi-Fi.
¢ La sefal inalambrica de banda de 2,4 GHz esta habilitada en su router.
e La luz indicadora de Wi-Fi del DEEBOT parpadea lentamente.

# Download on the GETITON
@& AppStore P® Google Play

Luz indicadora de Wi-Fi
Desconectado del Wi-Fi o
esperando conexién Wi-Fi

Parpadeando lentamente

~ Parpadeando rapidamente Conectandose a Wi-Fi

Solido Conectado a Wi-Fi

Conexion Wi-Fi

Antes de la configuracion de Wi-Fi, asegurese de que el DEEBOT, el teléfono
movil y la red de Wi-Fi cumplan con los siguientes requisitos.

Requisitos del DEEBOT y del teléfono mévil

¢ EI DEEBOT esta completamente cargado y el interruptor de alimentacion del
DEEBOT esta encendido.

® La luz de estado de Wi-Fi parpadea lentamente.

* Desactive los datos moéviles del teléfono movil (puede volver a activarlos
después de la configuracion).

Requisitos de la red de Wi-Fi

e Esta utilizando una red mixta de 2,4 GHz o 2,4/5 GHz.

® Su enrutador admite el protocolo IPv4 y 802.11 b/g/n.

* No utilice una VPN (red privada virtual) o un servidor proxy.

* No utilice una red oculta.

* WPA y WPA2 con cifrado TKIP, PSK, AES/CCMP.

* WEP EAP (protocolo de autenticacién empresarial) no es compatible.

e Utilice los canales de Wi-Fi 1-11 en Norteamérica y los canales 1-13 fuera de

Norteamérica América (consulte la agencia reguladora local).
¢ Sj estd utilizando un repetidor/extensor de red, el nombre de red (SSID) y la
contrasefia son los mismos que su red principal.

Funcionamiento del DEEBOT

Durante la primera limpieza:

1. Asegurese de instalar el médulo de sustitucion de DEEBOT para mapear la
casa correctamente.

2. Supervise el DEEBOT y ayudelo en caso de que haya un problema.

0 Comienzo
Pulse @

Nota: DEEBOT esté disefiado para reconocer bordes o escaleras basandose
en la percepcién de colores oscuros mediante sensores anti-caida. Por lo
tanto, tenga en cuenta que DEEBOT puede no funcionar en ciertas superficies
oscuras o de color negro, ya que DEEBOT puede percibirlas como bordes o
escaleras y alejarse de estas areas. Tenga en cuenta que si bloquea o desactiva
los sensores anti-caida, DEEBOT puede caerse por bordes o escaleras.




e Pausa

Nota: El panel de control del robot deja de brillar después de que el robot se
detiene durante unos minutos. Presione el boton de modo automatico en el
DEEBOT para despertar al robot.

e Volver al puerto de carga

Pulse @ durante 3 segundos para enviar al DEEBOT de vuelta a la base de carga.

3II
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Sistema de fregado oscilante OZMO
Pro

Nota:

1. Instale el Sistema de fregado oscilante OZMO Pro para fregar el suelo.

2. Con un fregado con oscilacion eléctrica de hasta 480 veces por minuto,
OZMO Pro es apto para areas con mucha concentracién de suciedad o polvo
altamente.

3. Antes de instalar OZMO Pro, asegurese de que los contactos estén totalmente
Secos.

4. Evite usar OZMO Pro en la alfombra.

o Extraer el médulo de sustitucion

* Para prolongar la vida util del OZMO Pro, se recomienda utilizar agua
purificada o agua blanda.
* No sumerja el OZMO Pro en agua.



e Acople la mopa de fregado lavable e Instale el OZMO Pro

e Seque muy bien los contactos e Empiece la limpieza




Mantenimiento regular

Para mantener el DEEBOT funcionando al maximo rendimiento, realice tareas de mantenimiento y reemplace las piezas con las siguientes frecuencias:

Parte del Robot

Frecuencia de mantenimiento

Frecuencia de reemplazo

Mopa de fregado lavable

Después de cada uso

Cada 50 lavados

Cepillo lateral

Una vez cada 2 semanas

Cada 3-6 meses

Cepillo principal

Una vez por semana

Cada 6-12 meses

Filtro de esponja/Filtro de alta eficiencia

Una vez por semana

Cada 3-6 meses

Sensor TrueDetect 3D
Rueda universal
Sensores anti-caida
Parachoques
Contactos de carga
Pines de la base de carga

Una vez por semana

Antes de realizar tareas de limpieza y mantenimiento en el DEEBOT, apague el robot y desenchufe la base de carga.

Se proporciona una herramienta de limpieza multifuncion para facilitar el mantenimiento. Manipule con cuidado, esta herramienta de limpieza tiene bordes
afilados.

Nota: ECOVACS fabrica varias piezas de repuesto y accesorios. Péngase en contacto con el Servicio de atencion al cliente para obtener mas informacién sobre las piezas
de repuesto.
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Mantenimiento del sistema de
oscilacion del OZMO Pro

0 Retiro del 0ZMO Pro e Lave la mopa de fregado lavable

* Después de que el DEEBOT termine de fregar, vacie el depésito.

© Limpie el 0zMO Pro

* Limpie el Sistema de fregado oscilante OZMO Pro con un pafio limpio y seco. No lo
sumerja en agua.




Mantenimiento del contenedor de

polvo y de los filtros
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Mantenimiento del cepillo principal y
los cepillos laterales

Cepillo principal Cepillos laterales
=




Mantenimiento de otros componentes

Nota: Antes de limpiar los contactos de carga y los pines de la base de carga del
robot, apague el robot y desenchufe la base de carga. Limpie los componentes
con un pafio limpio y seco. Evite usar aerosoles de limpieza o detergentes.




Luz indicadora

DEEBOT le dira que algo anda mal con una luz indicadora y un informe de voz. Encontrara asistencia mas detallada disponible a través de ECOVACS HOME y

el sitio web en linea.

Luz indicadora

Supuesto

El botén de modo automatico emite una luz BLANCA fija.

El robot estéa limpiando.

El robot se detiene durante la limpieza.

El Robot se esta cargando.

El botén de modo automatico parpadea una luz BLANCA.

El robot se esta iniciando.

El robot se esta reubicando.

El botén de modo automatico emite una luz ROJA fija.

El robot tiene la bateria baja.

El botén de modo automatico parpadea una luz ROJA.

El robot tiene un problema.




Solucién de problemas

N.°

Fallo de funcionamiento

Causas posibles

Soluciones

EI DEEBOT no se esta
cargando.

EI DEEBOT no esté encendido.

Encienda El DEEBOT.

EI DEEBOT no se ha conectado a la base de carga.

Asegurese de que los contactos de carga del robot se hayan
conectado a los pines de la Base de carga.

El cable de alimentacién no esta conectado a la Base
de carga.

Asegurese de que el cable de alimentacién esté bien conectado
a la Base de carga.

La Base de carga no esta conectada a la fuente de
alimentacion.

Asegurese de que la Base de carga esté conectada a la fuente
de alimentacion.

La bateria estad completamente descargada.

Péngase en contacto con Atencién al cliente para obtener
ayuda.

EI DEEBOT no puede regresar
a la base de carga.

La Base de carga no esta conectada correctamente.

Asegurese de que la Base de carga esté conectada
correctamente.

La Base de carga se mueve manualmente durante la
limpieza.

Se sugiere no mover la Base de carga durante la limpieza.

El DEEBOT esta detenido durante mas de 90 minutos.

Se recomienda no detener el DEEBOT durante mas de 90
minutos.

EI DEEBOT no comenz6 a limpiar desde la base de
carga.

Asegurese de que el DEEBOT comience a limpiar desde la base
de carga.

EI DEEBOT se atasca mientras
trabaja y se detiene.

El DEEBOT esta enredado con algo en el
suelo (cables eléctricos, cortinas, flecos de alfombras,
etc.).

El DEEBOT probara varias formas de liberarse. Si no tiene éxito,
retire manualmente los obstaculos y reinicie.

El DEEBOT puede estar atrapado debajo de muebles
con una entrada de altura similar.

Coloque una barrera fisica o establezca un limite virtual en la
aplicacion ECOVACS HOME.
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Fallo de funcionamiento

Causas posibles

Soluciones

El DEEBOT vuelve a la base

El tiempo de trabajo varia segun la superficie del
suelo, la complejidad de la habitaciéon y el modo de
limpieza seleccionado. Cuando la bateria se agota,
el DEEBOT cambia automaticamente al Modo de
recarga y vuelve a la base de carga para recargarse.

Active la funcién de limpieza continua en la aplicacion ECOVACS
HOME. EI DEEBOT reanudara automaticamente el ciclo de
limpieza incompleto cuando se active la limpieza continua.

4 de carga antes de terminar de
limpiar. EI DEEBOT no puede llegar a ciertas areas Ordene el area a limpiar colocando muebles y objetos pequefios
bloqueadas por muebles o barreras. en su lugar adecuado.
La base de carga estd demasiado lejos del centro de | Coloque la base de carga contra la pared de una habitacién
la casa. central de la casa.
La funcién de programacion de tiempo se ha Mediante la aplicacién ECOVACS HOME, programe el DEEBOT
cancelado. para limpiar en horas especificas.
El DEEBOT no limpia EI DEEBOT esta apagado. Encienda El DEEBOT.
5 automaticamente a la hora
programada. Mantenga el DEEBOT encendido y conectado a la base de
El DEEBOT tiene la bateria baja . carga para asegurarse de que tiene la bateria llena para volver a
funcionar en cualquier momento.
El DEEBOT esta atascado al El DEEBOT puede tener dificultades para subir sobre . ,
6 limpiar con OZMO Pro instalado. | obstaculos cuando se utiliza OZMO Pro. Si hay algln problema, ayude al DEEBOT.
Retire los cables de alimentacion y los objetos pequefios del
El ciclo de limpieza se ve interferido por pequefios suelo para garantizar la eficacia de la limpieza. El DEEBOT
objetos o barreras en el suelo. limpiara automaticamente el area omitida, evite mover el DEEBOT
manualmente o bloquear la ruta durante el ciclo de limpieza.
EI DEEBOT omite puntos de . ; ) - i - .
. limpieza que se deben limpiar El I?JEF%OT estd trabajando en pisos pulidos Asegurese de que la cera para pisos esté seca antes de que el
resbaladizos.

o repite la limpieza del area
limpiada.

DEEBOT comience a limpiar.

EI DEEBOT no puede llegar a ciertas areas
bloqueadas por muebles o barreras.

Ordene el area a limpiar colocando muebles y objetos pequefios
en su lugar adecuado.

El sensor de distancia TrueMapping esta bloqueado.

Retire los objetos que puedan estar bloqueando el sensor de
distancia TrueMapping.




Fallo de funcionamiento

Causas posibles

Soluciones

El sensor de deteccion visual

El area de limpieza no esta bien iluminada.

El reconocimiento inteligente requiere suficiente
iluminacién. Asegurese de que las areas que se van a
limpiar estén bien iluminadas.

La lente del sensor de deteccién visual AlVI

Limpie la lente con un pafio suave limpio y asegurese de

8 | AlVI no puede reconocer . . que el sensor no esté blogueado. Evite usar detergente
. esta sucia o bloqueada. B .
objetos. o aerosol de limpieza durante la limpieza.
. . . Esto es normal. La distancia 6ptima de identificacién de
Los objetos estan demasiado cerca del . o
Lo objetos para el sensor de deteccion visual AlVI es de 50
sensor de deteccion visual AlVI.
cm (19,7 pulgadas).
Se introdujo un nombre de usuario o contrasefia de Introduzca el nombre de usuario y la contrasefia de Wi-Fi
Wi-Fi doméstico incorrecto. domeéstico correctos.
Se ha instalado una aplicacién incorrecta. Descargue e instale la aplicacion ECOVACS HOME.
El DEEBOT no esta dentro del alcance de la sefial Asegurese de que el DEEBOT esté dentro del alcance de la
El DEEBOT no puede conectarse a | Wi-Fi de su hogar. sefial Wi-Fi de su hogar.
9 e P
la red de Wi-Fi doméstica. - - - = ,
La configuracién de la red comenzé antes de que el Encienda el interruptor de alimentacion. Pulse el botén de
9 . . a reinicio. EI DEEBOT est4 listo para la configuracién de la red
DEEBOT estuviera listo. A~ A
cuando su luz indicadora de Wi-Fi parpadea lentamente.
EI DEEBOT no es compatible con Wi-Fi de 5 GHz. giegﬂise de que el robot esté conectado a una red Wi-Fi de
10 DEEBOT no limpia toda El 4rea de limpieza no est4 ordenada. Retlr_e los objetos pequefios del piso y prdene gl area de
la zona. limpieza antes de que el DEEBOT comience a limpiar.
1 Los cepillos laterales del DEEBOT Los cepillos laterales no se instalaron Asegurese de que los cepillos laterales encajen en su sitio con

se salen de su sitio durante el uso.

correctamente.

un clic cuando realice la instalacion.




Especificaciones técnicas

Modelo DBX12
Entrada nominal 20V=—"=1A
Modelo de la base de carga CH1822 CH1918 (se vende por separado)*
Solo para
Entrada la Unién 220-240 V~ 50-60 Hz 0,3A
Entrada nominal 100-240 V~ 50-60 Hz 0,5A nominal Europea
(durante la
carga) Solo para 220 V~ 50-60 Hz 0,3A
Rusia
Salida nominal 20V==1A Salida nominal 20V=—=1A
/ Allmenjta.mon (vaciado 1000 W
automatico)

Bandas de frecuencia

2400-24883,5 MHz

Alimentacién en modo apagado

Menos de 0,50 W

Energia de reserva en red

Menos de 2,00 W

La potencia de salida del médulo Wi-Fi es inferior a 100 mW.

Nota: Las especificaciones técnicas y de disefio pueden cambiarse para la mejora continua del producto.
* CH1918 es una estacion de vaciado automético que se vende por separado y que vacia automaticamente el contenedor de polvo de su DEEBOT. Descubra més accesorios

en https://www.ecovacs.com/global.




Instructions importantes de sécurité

INSTRUCTIONS DE SECURITE

IMPORTANTES
Lors de I'utilisation d’un appareil électrique,

les précautions de base doivent toujours étre
respectées, notamment les suivantes :

LISEZ TOUTES LES INSTRUCTIONS
AVANT D’UTILISER CET APPAREIL
GARDEZ CES INSTRUCTIONS

1.

N G

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants
agés de 8 ans et plus et par des personnes
dont les capacités physiques, sensorielles
ou mentales sont réduites ou qui manquent
d’expérience et de connaissances, si elles ont
été supervisées ou formées a I'utilisation de
I'appareil de maniere slre et comprennent les
dangers impliqués. Les enfants ne doivent pas
jouer avec I'appareil. Le nettoyage et I'entretien
par I'utilisateur ne doivent pas étre effectués
par des enfants sans supervision.

Dégagez la zone a nettoyer. Retirez les
cordons d’alimentation et les petits objets
du sol qui pourraient enchevétrer I’'appareil.
Rabattez la frange du tapis sous la base du

tapis, et soulevez du sol les objets tels que
des rideaux et des nappes.

. S’il y a un dépét dans la zone de nettoyage en

raison d’une marche ou d’escaliers, vous devez
utiliser I'appareil pour vous assurer qu’il peut
détecter la marche sans tomber sur le bord. Il
peut s’avérer nécessaire de placer une barriére
physique sur le bord pour empécher I'unité de
tomber. Assurez-vous que la barriere physique
n’est pas un danger de trébuchement.

. Utilisez uniqguement comme décrit dans ce

manuel. Utilisez uniquement les accessoires
recommandés ou vendus par le fabricant.

. Veuillez vous assurer que la tension de

votre source d’alimentation correspond a la
tension d’alimentation indiquée sur la station
d’accueil.

. Pour un usage domestique INTERIEUR

UNIQUEMENT. N’utilisez pas I’appareil
a I'extérieur ni dans des environnements
commerciaux ou industriels.

. Utilisez uniquement la batterie rechargeable

d’origine et la station d’accueil fournies avec
I’appareil par le fabricant. Les batteries non
rechargeables sont interdites.

. N'utilisez pas sans le compartiment a poussiéere



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

et/ou les filtres en place.

. N’utilisez pas I'appareil dans une zone ou se

trouvent des bougies allumées ou des objets
fragiles.

N'’utilisez pas I'appareil dans des environnements
extrémement chauds ou froids (inférieurs a
-5 °C/23 °F ou supérieurs a 40 °C/104 °F).
Gardez les cheveux, les vétements laches,
les doigts et toutes les parties du corps
éloignés des ouvertures et des piéces
mobiles.

N’utilisez pas I'appareil dans une piéece ou
dort un nourrisson ou un enfant.

N’utilisez pas I’appareil sur des surfaces
mouillées ou des surfaces contenant de I'’eau
stagnante.

Ne laissez pas |'appareil ramasser de
gros objets comme des pierres, de gros
morceaux de papier ou tout objet qui
pourrait obstruer I'appareil.

N’utilisez pas I'appareil pour ramasser des
matériaux inflammables ou combustibles tels
que I’essence, le toner de I'imprimante ou de
la photocopieuse, ni dans des endroits ou ils
peuvent étre présents.

N’utilisez pas I'appareil pour ramasser des

17.

18.

19.

20.

objets qui brdlent ou dégagent de la fumée,
comme des cigarettes, des allumettes, des
cendres chaudes ou tout ce qui pourrait
provoquer un incendie.

Ne placez pas d’objets dans I’orifice
d’aspiration. N’utilisez pas si I’aspiration est
bloquée. Gardez I’admission d’air exempte
de poussiere, de peluches, de cheveux ou
de tout élément susceptible de réduire la
circulation d’air.

Prenez soin de ne pas endommager le cordon
d’alimentation. Ne tirez pas ou ne portez
pas I'appareil ni la station d’accueil par le
cordon d’alimentation, n’utilisez pas le cordon
d’alimentation comme une poignée, ne fermez
pas une porte sur le cordon d’alimentation
et ne tirez pas le cordon d’alimentation
autour de bords ou de coins tranchants.
Ne faites pas fonctionner I'appareil sur le
cordon d’alimentation. Maintenez le cordon
d’alimentation éloigné des surfaces chaudes.
Si le cordon d’alimentation est endommage,
il doit étre remplacé par le fabricant ou son
agent d’entretien afin d’éviter tout danger.
N’utilisez pas la station d’accueil si elle est
endommagée. L’alimentation électrique

€ NN



21.

22.

23.

24,

25.

26.

ne doit pas étre réparée et ne doit plus
étre utilisée si elle est endommagée ou
défectueuse.

N’utilisez pas I'appareil avec un cordon
d’alimentation ou un réceptacle endommage.
N’utilisez pas I'appareil ou la station d’accueil
s’ils ne fonctionnent pas correctement, s’ils
sont tombés, s’ils ont été endommagés,
s’ils ont été laissés a I’extérieur ou s’ils
entrent en contact avec de I'eau. lls doivent
étre réparés par le fabricant ou son agent
d’entretien afin d’éviter tout danger.
Eteignez I'interrupteur d’alimentation avant
de nettoyer ou d’entretenir 'appareil.

La fiche doit étre retirée du réceptacle avant
le nettoyage ou I’entretien de la station
d’accueil.

Retirez I'appareil de la station d’accueil et
éteignez I'interrupteur d’alimentation de
I’appareil avant de retirer la batterie pour
I’élimination de I'appareil.

La batterie doit étre retirée et jetée
conformément aux lois et réglementations
locales avant I’élimination de I'appareil.
Veuillez éliminer les batteries usagées
conformément aux lois et réglementations

27.

28.

29.

30.

31.

32.

locales.

N’incinérez pas I’appareil méme s’il est
gravement endommagé. Les batteries
peuvent exploser dans un incendie.
Lorsque vous n’utilisez pas la station
d’accueil pendant une longue période,
veuillez la débrancher.

L’appareil doit étre utilisé conformément aux
instructions de ce mode d’emploi. ECOVACS
ROBOTICS ne peut pas étre tenu pour
responsable des dommages ou blessures
causés par une utilisation inappropriée.

Le robot contient des batteries qui ne
peuvent étre remplacées que par des
personnes qualifiées. Pour remplacer la
batterie du robot, veuillez contacter le
service clientele.

Si le robot n’est pas utilisé pendant une
longue période, éteignez le robot pour le
ranger et débranchez la station d’accueil.
AVERTISSEMENT : Pour recharger
la batterie, utilisez uniqguement I'unité
d’alimentation amovible CH1822 fournie
avec l'appareil, ou I'unité CH1918 vendue
séparément en tant qu’accessoire.



Pour répondre aux exigences d’exposition aux RF,
une distance de séparation de 20 cm ou plus doit
étre maintenue entre ce dispositif et les personnes
pendant le fonctionnement du dispositif.

Pour garantir la conformité, les opérations a
une distance inférieure a cette distance ne sont
pas recommandées. L’antenne utilisée pour cet
émetteur ne doit pas étre co-située avec une autre
antenne ou un autre émetteur.

Pour désactiver le module Wi-Fi sur le DEEBOT,
allumez le robot.

Placez le robot sur la station d’accueil en vous
assurant que les contacts de charge sur le
DEEBOT et les broches de la station d’accueil
établissent une connexion.

Appuyez sur le bouton Mode AUTO du robot
et maintenez-le enfoncé pendant 20 secondes
jusqu’a ce que le DEEBOT émette trois bips.
Pour activer le module Wi-Fi sur le DEEBOT,
éteignez le robot, puis allumez-le. Le module Wi-
Fi est activé lorsque le DEEBOT est redémarré.

Classe Il

Transformateur d’isolement de sécurité
résistant aux courts-circuits

Alimentation mode commutateur

Pour usage intérieur uniquement

D@ e

Courant direct

~ Courant alternatif




Pour les pays de ’'UE

Pour obtenir des informations sur la Déclaration
de conformité de I'UE, consultez https://www.
ecovacs.com/global/compliance

X

Elimination correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit pas
étre éliminé avec d’autres déchets ménagers dans
toute I'UE. Afin d’éviter tout risque de préjudice
pour I’environnement ou la santé humaine d0 a
I’élimination non contrdlée des déchets, recyclez-
les de maniere responsable pour promouvoir la
réutilisation durable des ressources matérielles.
Pour recycler votre appareil usagé, veuillez utiliser
les systemes de retour et de collecte ou contacter
le détaillant ou le produit a été acheté. lls peuvent
recycler ce produit en toute sécurité.

La surveillance a distance est destinée a I'usage
strictement privé de lieux non publics dont I'utilisateur est
propriétaire, a des fins de simple autoprotection et de seul
contrble. Veuillez prendre connaissance des obligations
légales locales en matiére de protection des données en
cas d’utilisation. Interdiction de surveiller les lieux publics,
notamment dans une intention de dissimulation et/ou
de la part de I'employeur, sans raison justifiée. Une telle
utilisation non justifiée releve uniquement du risque et de
la responsabilité de I'utilisateur.



Contenu de I'emballage Diagramme du produit
Robot

Capot supérieur

E — Bouton Mode AUTO
gb‘ﬁ

Capteur de
détection
visuelle AlVI

Station d’accueil + cordon Mode d’empiloi
d’alimentation

Capteur de

distance
TrueMapping

Brosses latérales Systeme d’oscillation Tampons de nettoyage
OZMO Pro lavables

k/_ AN Systéme anticollision
et pare-chocs

Remarque: Les figures et illustrations sont fournies a titre de référence
uniquement et peuvent différer de I’'apparence réelle du produit. La conception
et les spécifications du produit sont sujettes a des modifications sans préavis.
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Bouton RESET

Indicateur de
statut Wi-Fi

)% Interrupteur
d’alimentation

Outil de nettoyage
multifonction

S

Poignée du
compartiment a
poussiére

Filtre éponge

Bouton de
déblocage

Filet de filtrage

Filtre a haute efficacité

@

Vue inférieure

Contacts de charge

Capteur de )
détection de tapis ® Roue universelle

A Brosses latérales

Brosse
principale

Roues motrices

Capteurs antichute

Bouton de
déblocage
de la brosse
principale

Module de
substitution

(préinstallé) \{\M

Capteurs antichute




Station d’accueil

Broches de la station
d’accueil

Cordon d’alimentation

Réservoir Entrée d’eau

Bouton de déblocage
du réservoir

Remarques avant le nettoyage

Rangez la zone a nettoyer en placant les
p meubles, comme les chaises, a leur place.

Lors de la premiére utilisation, assurez-vous

S que chaque porte de la piéce est ouverte pour
aider le DEEBOT a explorer complétement
votre maison.

Il peut étre nécessaire de placer une
barriére physique au bord d’une chute pour
empécher I'unité de tomber sur le bord.

Assurez-vous que les zones a nettoyer sont
bien éclairées afin que la détection visuelle
fonctionne correctement. Retirez les cordons
d’alimentation et les petits objets du sol pour
assurer I'efficacité du nettoyage.

Placez les objets, y compris les cables, les chiffons et les
chaussons, etc. sur le sol pour améliorer I'efficacité du
nettoyage.

Nettoyez le capteur de détection visuelle AlVI et le capteur
de distance TrueMapping avec un chiffon propre, et évitez
d’utiliser un détergent ou un nettoyant en spray.

Avant d'utiliser le produit sur un tapis avec des bords a
franges, veuillez plier les bords du tapis en dessous de celui-ci.

Veuillez ne pas vous tenir dans des espaces étroits, tels
que des couloirs, et veillez a ne pas bloquer le capteur de
détection.
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Application ECOVACS HOME

Pour profiter de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de
contrbler votre DEEBOT via I'application ECOVACS HOME.

Avant de commencer, assurez-vous que :

 \/otre téléphone mobile est connecté a un réseau Wi-Fi.
e Le signal sans fil de bande 2,4 GHz est activé sur votre routeur.
¢ L’indicateur Wi-Fi du DEEBOT clignote lentement.

# Download on the GETITON
@& AppStore P® Google Play

Indicateur Wi-Fi
Déconnecté du Wi-Fi ou en
attente de connexion Wi-Fi

Clignotement lent

~ Clignotement rapide Connexion au Wi-Fi

Figé Connecté au Wi-Fi

Connexion Wi-Fi

Avant de configurer la connexion Wi-Fi, assurez-vous que le DEEBOT, le
téléphone mobile et le réseau Wi-Fi répondent aux exigences suivantes.

Exigences DEEBOT et téléphone portable

e DEEBOT est entierement chargé et I'interrupteur d’alimentation de DEEBOT
est allumé.

e Le voyant d’état du Wi-Fi clignote lentement.

® Désactivez les données cellulaires du téléphone mobile (vous pourrez les
réactiver apres la configuration).

Exigences relatives au réseau Wi-Fi

¢ \ous utilisez un réseau mixte de 2,4 GHz ou 2,4/5 GHz.

e Votre routeur prend en charge le protocole 802.11b/g/n et IPv4.

o N'utilisez pas de VPN (réseau privé virtuel) ou de serveur proxy.

o N'utilisez pas un réseau masqué.

o WPA et WPA2 utilisant le chiffrement TKIP, PSK, AES/CCMP.

* e WEP EAP (protocole d’authentification d’entreprise) n’est pas pris en
charge.

e Utilisez les canaux Wi-Fi 1-11 en Amérique du Nord et les canaux 1-13 en

G G

dehors de I'’Amérique du Nord (consultez I'agence de réglementation locale).
e Si vous utilisez un répéteur/amplificateur de réseau, le nom du réseau (SSID)
et le mot de passe sont les mémes que ceux de votre réseau principal.

Fonctionnement du DEEBOT

Pendant le premier nettoyage:

1. Veuillez vous assurer d’installer le module de substitution afin que DEEBOT
puisse cartographier la maison sans encombre.

2. Veuillez surveiller DEEBOT et I'aider en cas de probléme.

0 Démarrer

Appuyez sur @

Remarque: DEEBOT est capable de reconnaitre le bord ou un escalier en
fonction de la perception des couleurs sombres via des capteurs antichute. Par
conséquent, veuillez noter que DEEBOT peut ne pas fonctionner sur certaines
surfaces sombres ou noires, car DEEBOT peut les percevoir comme un bord
ou des escaliers et ainsi s’éloigner de ces zones. Soyez tres vigilants a ne pas
bloquer ou désactiver les capteurs antichute, sinon le DEEBOT pourrait tomber
du bord ou des escaliers.



e Pause

Remarque: Le panneau de contréle du robot s’éteint lorsque le robot est mis
en pause depuis quelques minutes. Appuyez sur le bouton Mode AUTO du
DEEBOT pour le réactiver le robot.

e Retour a la station de charge

Appuyez sur @ pendant 3 secondes pour renvoyer le DEEBOT a la station
d’accueil.

3II

Systéme de nettoyage humide a
oscillation OZMO

Remarque :

1. Installez le Systéme de nettoyage humide a oscillation OZMO pour le brossage
du sol.

2. Avec la serpilliere électrique oscillant jusqu’a 480 fois par minute, OZMO Pro
est applicable aux zones ou la saleté ou la poussiere est hautement concentrée.
3. Avant d’installer OZMO Pro, veuillez vous assurer que les contacts sont
parfaitement secs.

4. Veuillez éviter d’utiliser OZMO Pro sur de la moquette.

0 Retirez le module de substitution

* Pour prolonger la durée de vie de ’'OZMO Pro, il est recommandé d’utiliser de
I’eau purifiée ou de I’eau adoucie.
* Ne pas tremper ’OZMO Pro dans I'eau.
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e Fixez la serpilliere lavable e Installez ’OZMO Pro

3

e Séchez minutieusement les contacts e Démarrez le nettoyage

@ﬁx
| A




Entretien régulier

Pour que le DEEBOT continue de fonctionner a son

suivantes :

niveau de performance optimal, effectuez les taches d’entretien et remplacez les piéces aux fréquences

Piéce du robot

Fréquence d’entretien

Fréquence de remplacement

Serpilliere lavable

Apres chaque utilisation

Tous les 50 lavages

Brosse latérale

Une fois toutes les 2 semaines

Tous les 3 a 6 mois

Brosse principale

Une fois par semaine

Tous les 6 a 12 mois

Filtre éponge/Filtre a haute efficacité

Une fois par semaine

Tous les 3 a 6 mois

Capteur TrueDetect 3D
Roue universelle
Capteurs antichute
Systeme anticollision
Contacts de charge
Broches de station d’accueil

Une fois par semaine

Avant d’effectuer des taches de nettoyage et d’entretien sur le DEEBOT, éteignez le robot et débranchez la station d’accueil.

Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter ’entretien. Manipulez avec précaution cet outil de nettoyage, car il a des bords tranchants.
Remarque : ECOVACS fabrique divers piéces et raccords de rechange. Veuillez contacter le service client pour plus d’informations sur les piéces de rechange.
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Entretien du Systéeme de nettoyage
humide a oscillation O0ZMO

o Retirez ’OZMO Pro e Lavez lela serpilliére lavable

* Une fois que le DEEBOT a fini de nettoyer, veuillez vider le réservoir.

© Nettoyez 10ZMO Pro

* Essuyez le Systéme de nettoyage humide a oscillation OZMO avec un chiffon
propre et sec. Ne le trempez pas dans 'eau.

G



Entretien du compartiment a

poussiére et des filtres

o -



Entretien de la brosse principale et
des brosses latérales

Brosse principale Brosses latérales
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Entretien des autres composants

Remarque : Avant de nettoyer les contacts de charge du robot et les broches de
station d’accueil, éteignez le robot et débranchez la station d’accueil. Essuyez
les composants avec un chiffon propre et sec. Evitez d’utiliser des nettoyants ou
détergents en spray.




Indicateur lumineux

Le DEEBOT vous alertera lorsque quelque chose ne va pas par le biais d’un indicateur lumineux et d’un rapport vocal. Une assistance plus détaillée est
disponible via I’application ECOVACS HOME et le site Web en ligne.

Indicateur lumineux Scénario

Le robot effectue un nettoyage.

Le bouton Mode AUTO s’allume en BLANC fixe.
Le robot est mis en pause pendant le nettoyage.

Le robot est en charge.

Le bouton Mode AUTO clignote en BLANC. Le robot est en cours de démarrage.

Le robot se déplace.

Le bouton Mode AUTO s’allume en ROUGE fixe. La batterie du robot est faible.

Le bouton Mode AUTO clignote en ROUGE. Le robot a rencontré un probléme.




Dépannage

N° Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
Le DEEBOT n’est pas allumé. Allumez le DEEBOT.
Le DEEBOT n’est pas connecté a la station d’accueil. Assurez—’vous que les contactslde ct’1arge c.iu robot soient
connectés aux broches de station d’accueil.
Le cordon d’alimentation n’est pas connecté a la station Assurez-vous que le cordon d’alimentation soit bien connecté a
1 | Le DEEBOT ne se charge pas. | d’accueil. la station d’accueil.
La station d’accueil n’est pas connectée a I'alimentation | Assurez-vous que la station d’accueil est connectée a
électrique. I’alimentation électrique.
La batterie est complétement déchargée. Veuillez contacter le service client pour obtenir de I'aide.
’ s . . Assurez-vous que la station d’accueil est correctement
La station d’accueil n’est pas correctement connectée. .
connectée.
La station d’accueil est déplacée manuellement pendant | Il est recommandé de ne pas déplacer la station d’accueil
le nettoyage. pendant le nettoyage.
2 Le DEEBOT ne peut pas
revenir a la station d’accueil. Le DEEBOT a été mis en pause pendant plus de Il est suggéré de ne pas mettre en pause le DEEBOT pendant
90 minutes. plus de 90 minutes.
Le DEEBOT n’a pas commencé le nettoyage depuis la Assurez-vous que le DEEBOT commence le nettoyage a partir
station d’accueil. de la station d’accueil.
BE?Eggit(scggIZ(s)léslzcst?inlggczz\éztisf?::sels de Le DEEBOT va essayer différentes fagons de se libérer. S’il
Le DEEBOT s’est bloqué tte. ot ques, ’ 9 échoue, retirez manuellement les obstacles et redémarrez-le.
3 pendant son travail et s’est moquette, etc.).

arrété.

Le DEEBOT peut étre coincé sous un meuble avec un
acceés de hauteur similaire.

Veuillez définir une barriére physique ou une limite virtuelle dans
I’application ECOVACS HOME.
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N° Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
Le temps de travail varie en fonction de la surface
au sol, de la complexité de la piéce et du mode Activez la fonction de nettoyage continu dans I'application
nettoyage sélectionné. Lorsque la batterie devient ECOVACS HOME. Le DEEBQOT reprendra automatiquement le
faible, le DEEBOT passe automatiquement en mode cycle de nettoyage non terminé lorsque le nettoyage continu est
Le DEEBOT revient a la station Recharge, et il revient a la station d’accueil pour se activé.
4 d’accueil avant la fin du recharger.
nettoyage. Le DEEBOT est incapable d’atteindre certaines zones | Rangez la zone a nettoyer en mettant les meubles et les petits
bloguées par des meubles ou des obstacles. objets a leur place.
La station d’accueil est trop éloignée du centre de la | Veuillez placer la station d’accueil contre le mur d’une piéce
maison. centrale de la maison.
La fonction de planification temporelle est annulée. Programmez le DEEBOT pour nettoyer a des moments
P P ’ spécifiques a I'aide de I'application ECOVACS HOME.
Le DEEBOT ne nettoie pas Le DEEBOT est désactivé. Allumez le DEEBOT.
5 automatiquement a I’heure
prévue. Maintenez I'interrupteur DEEBOT allumé et connecté a la station
La batterie du robot est faible. d’accueil pour vous assurer que sa batterie soit chargée et qu’il
puisse fonctionner a tout moment.
Le DEEBOT est c’:omce lors du Le DEEBOT peut avoir des difficultés & monter par- . . N
6 nettoyage avec 'OZMO Pro , sil utilise FOZMO Veuillez assister le DEEBOT en cas de probleme.
installé. dessus d’obstacles lorsqu’il utilise ’'OZMO Pro.
Retirez les cordons d’alimentation et les petits objets du sol pour
. ) assurer I'efficacité du nettoyage. Le DEEBOT va automatiqguement
Le cycle de nettoyage est perturbé par de petits . ) ,. .
. nettoyer la zone manquée, veuillez éviter de déplacer le DEEBOT
objets ou des obstacles sur le sol. A
manuellement ou de bloquer le chemin pendant le cycle de
nettoyage.
Le DEEBOT manque des endroits K .
7 a nettoyer ou répéte le nettoyage | Le DEEBOT travaille sur des sols polis glissants. Assurez-vous que la cire de plancher est séchée avant que le

de la zone nettoyée.

DEEBOT ne commence le nettoyage.

Le DEEBOT est incapable d’atteindre certaines zones
bloguées par des meubles ou des obstacles.

Rangez la zone a nettoyer en mettant les meubles et les petits
objets a leur place.

Le capteur de distance TrueMapping est bloqué.

Retirez les objets qui bloquent le capteur de distance
TrueMapping.




N° Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
La reconnaissance intelligente nécessite un éclairage
La zone de nettoyage n’est pas bien éclairée. | suffisant. Veuillez vous assurer que les zones a nettoyer
sont bien éclairées.
. . Nettoyez la lentille avec un chiffon doux et propre et
Le capteur de détection . , . . s P
) La lentille du capteur de détection visuelle assurez-vous que le capteur n’est pas bloqué. Evitez
8 | visuelle AlVI ne peut pas . s .
. : AlVI est sale ou bloquée. d’utiliser un détergent ou un nettoyant en spray pendant
reconnaitre les objets.
le nettoyage.
. C’est tout a fait normal. La distance optimale
Les objets sont trop proches du capteur de " e o . .
X ; : d’identification d’objet pour le capteur de détection
détection visuelle AlVI. )
visuelle AlVI est de 50 cm.
Nom d’utilisateur ou mot de passe Wi-Fi saisi Saisissez le nom d’utilisateur et le mot de passe Wi-Fi du
incorrect. domicile corrects.
La mauvaise application est installée. Veuillez télécharger et installer I'application ECOVACS HOME.
Le DEEBOT n'est pas en mesure Le DEEBO_T_ n’est pas a portée du signal Wi-Fi de Assurez—vggs que le DEEBOT est a portée du signal Wi-Fi de
A - votre domicile. votre domicile.
9 de se connecter au réseau Wi-Fi
domestique. ) ) . . Allumez I'interrupteur d’alimentation. Appuyez sur le bouton
La configuration du réseau a commencé avant que N ) : .
Y RESET. Le DEEBOT est prét pour la configuration du réseau
le DEEBOT soit prét. — L
lorsque son indicateur Wi-Fi clignote lentement.
Le DEEBOT ne prend pas en charge le Wi-Fi 5 GHz. gisgrazz—vous que le robot est connecté au réseau Wi-Fi
Le DEEBOT ne nettoie pas la , . Retirez les petits objets du sol et rangez la zone de nettoyage
10 - La zone de nettoyage n’est pas rangée. -
zone entiére. avant que le DEEBOT commence a nettoyer.
1 Les brosses latérales du DEEBOT Les brosses latérales ne sont pas correctement Assurez-vous que les brosses latérales s’enclenchent en place

tombent pendant I'utilisation.

installées.

lors de I'installation.
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Spécifications techniques

Modéle DBX12
Entrée nominale 20V=—=1A
Modeéle station d’accueil CH1822 CH1918 (vendue séparément)*
Pour I’'Union
européenne 220-240 V~ 50-60 Hz 0,3 A
Entrée uniquement
Entrée nominale 100-240 V~ 50-60 Hz 0,5 A nominale
(chargement) | Pour la
Russie 220V~ 50-60 Hz 0,3 A
uniquement
Sortie nominale 20V=—==1A Sortie nominale 20V=—=1A
/ Pwssange (vidage 1000 W
automatique)

Bandes de fréquence 2400-2483,5 MHz

Puissance en mode hors tension Moins de 0,50 W

Puissance en mode veille avec
maintien de la connexion au
réseau

Moins de 2,00 W

La puissance de sortie du module Wi-Fi est inférieure & 100 mW.
Remarque: Les spécifications techniques et de conception peuvent étre modifiées pour une amélioration continue du produit.
* La CH1918 est une station de vidage automatique vendue séparément qui vide automatiquement le bac a poussiére de votre DEEBOT. Découvrez plus d’accessoires sur

https://www.ecovacs.com/global.
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Istruzioni importanti di sicurezza

ISTRUZIONI IMPORTANTI PER LA
SICUREZZA

Quando si utilizza un apparecchio elettrico &
necessario attenersi sempre alle precauzioni di
base, tra cui:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI
PRIMA DI UTILIZZARE QUESTO
APPARECCHIO

SALVARE QUESTE ISTRUZIONI

1. Questo apparecchio pud essere utilizzato da
bambini di eta pari o superiore a 8 anni e da
persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali
o mentali, o persone prive di esperienza e
conoscenze se sono supervisionate o hanno
ricevuto istruzioni sull’'uso dell’apparecchio
in modo sicuro, e comprendono i pericoli
coinvolti. | bambini non devono giocare con
I’apparecchio. La pulizia e la manutenzione da
parte dell’'utente non devono essere effettuate
da bambini non supervisionati.

2. Tenere libera I’area da pulire. Rimuovere
dal pavimento cavi di alimentazione e
piccoli oggetti che potrebbero intralciare

I'apparecchio. Mettere le frange sotto la base
del tappeto e sollevare dal pavimento oggetti
quali tende e tovaglie.

. In caso di caduta nell’area di pulizia a causa

di un gradino o di una scala, utilizzare
I'apparecchio per assicurarsi che sia in grado
di rilevare il gradino senza cadere oltre il bordo.
Potrebbe essere necessario posizionare una
barriera fisica sul bordo per impedire all’unita
di cadere. Assicurarsi che la barriera fisica non
costituisca un pericolo di inciampo.

. Utilizzare solo come descritto nel presente

manuale. Utilizzare solo gli accessori
consigliati o venduti dal produttore.

. Assicurarsi che la tensione dell’alimentazione

corrisponda alla tensione di alimentazione
indicata sulla stazione di ricarica.

. SOLO per uso domestico INTERNO. Non

utilizzare I"apparecchio in ambienti esterni,
commerciali o industriali.

. Utilizzare solo la batteria ricaricabile originale

e la stazione di ricarica fornita dal produttore
insieme all’apparecchio. E vietato usare
batterie non ricaricabili.

. Non utilizzare senza aver posizionato la vaschetta

raccogli polvere e/o i filtri.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

. Non utilizzare I’apparecchio in un’area in cui

ci siano candele accese od oggetti fragili.
Non utilizzare in ambienti estremamente caldi o
freddi (al di sotto di -5 KC/23 XF o al di sopra di
40 XC/104 KF).

Tenere capelli, indumenti larghi, dita e
tutte le parti del corpo lontani da eventuali
aperture e parti in movimento.

Non utilizzare I'apparecchio in una stanza in
cui dorme un bambino o un neonato.

Non utilizzare I’apparecchio su superfici
bagnate o con acqua stagnante.

Non consentire all’apparecchio di raccogliere
oggetti di grandi dimensioni, come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi oggetto che
possano intasarlo.

Non usare I'apparecchio per raccogliere
materiali infiammabili o combustibili come
benzina, toner per stampanti o fotocopiatrici
né utilizzarlo in aree in cui potrebbero essere
presenti.

Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere
oggetti che bruciano o producono fumo,
come sigarette, fiammiferi, ceneri calde o
qualsiasi cosa che possa causare un incendio.

.Non inserire oggetti nella presa di

18.

19.

20.

21.

aspirazione. Non usare se l’aspirazione e
ostruita. Mantenere I’aspirazione libera da
polvere, lanugine, peli o qualsiasi cosa che
possa ridurre il flusso d’aria.

Prestare attenzione a non danneggiare il cavo
di alimentazione. Non tirare o trasportare
I’'apparecchio o la stazione di ricarica tramite
il cavo di alimentazione né utilizzare il cavo
di alimentazione come maniglia, chiudere
una porta sul cavo di alimentazione o tirare il
cavo di alimentazione intorno a bordi o angoli
taglienti. Non far passare I'apparecchio sopra
il cavo di alimentazione. Tenere il cavo di
alimentazione lontano da superfici calde.

Se il cavo di alimentazione € danneggiato,
per evitare pericoli, deve essere sostituito
dal produttore o dal suo rappresentante
dell’assistenza.

Non utilizzare la stazione di ricarica se &
danneggiata. L’alimentatore non deve essere
riparato e non deve piu essere utilizzato se
danneggiato o difettoso.

Non utilizzare se il cavo di alimentazione o
la presa sono danneggiati. Non utilizzare
I’'apparecchio o la stazione di ricarica se non
funzionano correttamente, se sono caduti,



22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

danneggiati, se sono stati lasciati all’aperto
o se entrano in contatto con I'acqua. Deve
essere riparato dal produttore o dal suo
rappresentante di assistenza per evitare
pericoli.

SPEGNERE il tasto di accensione prima
di pulire o eseguire la manutenzione
dell’apparecchio.

La spina deve essere rimossa dalla presa
prima di pulire o eseguire la manutenzione
della stazione di ricarica.

Rimuovere I'apparecchio dalla stazione di
ricarica e SPEGNERE il tasto di accensione,
prima di rimuovere la batteria per lo
smaltimento dell’apparecchio.

Prima di smaltire Iapparecchio, la batteria
deve essere rimossa e smaltita secondo le
leggi e le normative locali.

Smaltire le batterie usate in conformita con
le leggi e i regolamenti locali.

Non incenerire I’apparecchio, anche se
€ gravemente danneggiato. Le batterie
possono esplodere nel fuoco.

Se la stazione di ricarica non é utilizzata per
un lungo periodo di tempo, scollegarla dalla
presa di corrente.

29.

30.

31.

32.

L’apparecchio deve essere utilizzato in
conformita alle istruzioni riportate nel
presente Manuale d’istruzioni. ECOVACS
ROBOTICS non pud essere ritenuta
responsabile di eventuali danni o lesioni
causati da un uso improprio.

Il robot contiene batterie che possono
essere sostituite solo da addetti qualificati.
Per sostituire la batteria del robot, contattare
il Servizio clienti.

Se il robot non é utilizzato per un lungo
periodo di tempo, SPEGNERLO per riporlo,
dopodiché scollegare la stazione di ricarica.
AVVERTENZA: Ai fini della ricarica
della batteria, utilizzare solo I'unita di
alimentazione rimovibile CH1822 in
dotazione con I'apparecchio o la CH1918
venduta separatamente come accessorio.

o




Per soddisfare i requisiti di esposizione alle
RF, durante il funzionamento del dispositivo &
necessario mantenere una distanza di 20 cm o
superiore tra il dispositivo e le persone.

Per garantire la conformita, si sconsiglia di
eseguire le operazioni a distanze inferiori. L'antenna
utilizzata per questo trasmettitore non deve essere
collocata insieme ad altre antenne o trasmettitori.

Per disabilitare il modulo Wi-Fi su DEEBOT,
ACCENDERE il robot.

Posizionare il robot sulla stazione di ricarica
assicurandosi che i contatti di ricarica su
DEEBOT e il contatto stazione di ricarica creino
un collegamento.

Tenere premuto il tasto Modalita automatica sul
robot per 20 secondi fino a quando DEEBOT non
emette 3 segnali acustici.

Per abilitare il modulo Wi-Fi su DEEBOT,
SPEGNERE e RIACCENDERE il robot. Il modulo
Wi-Fi sara acceso al riavvio di DEEBOT.

Classe Il

Trasformatore d’isolamento di sicurezza a
prova di cortocircuito

Alimentazione a commutazione

Solo per uso interno

D@ aE

Corrente continua

~ Corrente alternata




Per i Paesi UE

Per informazioni sulla Dichiarazione di conformita
UE, visitare il sito https://www.ecovacs.com/
global/compliance.

X

Smaltimento corretto di questo prodotto
Questa marcatura indica che questo prodotto
non deve essere smaltito insieme ad altri rifiuti
domestici in tutta 'UE. Per prevenire possibili danni
al’ambiente o alla salute dell’essere umano derivanti
dallo smaltimento incontrollato dei rifiuti, € necessario
riciclarli in modo responsabile per promuovere
il riutilizzo sostenibile delle risorse materiali. Per
riciclare il dispositivo usato, utilizzare i sistemi di ritiro
e raccolta o contattare il rivenditore dove & stato
acquistato il prodotto. Il rivenditore potra riciclare
questo prodotto in modo sicuro.

La telesorveglianza & destinata esclusivamente all'uso
privato di proprieta non pubbliche di privati, ai fini della
pura autoprotezione e del solo controllo. In caso di utilizzo
tenere presente degli obblighi legali locali in materia
di protezione dei dati. Nessuna sorveglianza di luoghi
pubbilici, specialmente con intento illegale e/o da parte
del datore di lavoro senza motivi giustificati. Tale uso non
giustificato & solo a rischio e responsabilita dell'utente.




Contenuto della confezione

Robot Stazione di ricarica + Cavodi  Manuale d’istruzioni
alimentazione

Cuscinetti di lavaggio
per la pulizia

AT

Spazzole laterali

Sistema oscillante
OZMO Pro

Nota: Le figure e le illustrazioni sono solo a scopo di riferimento e potrebbero
differire dall’aspetto effettivo del prodotto. Il design e le specifiche del prodotto
sono soggetti a modifiche senza preavviso.

N @

Disegno del prodotto
Robot

Tasto Modalita Copertura superiore

automatica

Sensore di
rilevamento
visivo AlVI

Sensore di
distanza
TrueMapping

Sensori anticollisione
e paraurti




Vista dal basso

Contatti di ricarica

: Sensore di
Tasto di reset !
rilevamento tappeti m Ruota universale

A Spazzole laterali

Spazzola
principale
Indicatore di
stato Wi-Fi Ruote motrici
Tasto di
accensione

Attrezzo di pulizia
multifunzione

Sensori anticaduta

Spugna del filtro

Maniglia vaschetta
raccogli polvere

Tasto di rilascio
della spazzola
principale

Rete del filtro

Filtro ad alta efficienza Sensori anticaduta

Modulo sostitutivo

(preinstallato) {H@

o



Stazione di ricarica

Contatto stazione di
ricarica

Cavo di alimentazione

Sistema di lavaggio OZMO con piastra vibrante
(preinstallato)

Serbatoio Ingresso acqua

Tasto di sblocco
del serbatoio

Note prima della pulizia

Mettere in ordine I'area da pulire mettendo i
mobili, tra cui le sedie, al loro posto.

N Durante il primo utilizzo, assicurarsi che
ogni porta della stanza sia aperta per aiutare
DEEBOT a esplorare completamente la casa.

Potrebbe essere necessario posizionare una
barriera fisica sul bordo di un dislivello per
evitare che I'unita cada.

Assicurarsi che le aree da pulire siano ben
illuminate in modo che il rilevamento visivo
funzioni correttamente. Rimuovere dal
pavimento i cavi di alimentazione e i piccoli
oggetti per garantire I'efficienza di pulizia.

Rimuovere oggetti, tra cui fili, indumenti e pantofole, ecc., dal
pavimento per migliorare |’efficienza di pulizia.

Pulire il sensore di rilevamento visivo AlVI e il sensore di
distanza TrueMapping con un panno pulito ed evitare di
utilizzare detergenti o spray di pulizia.

Prima di utilizzare il prodotto su un tappeto con bordi annodati,
riporre i bordi del tappeto sotto la base.

Non sostare in spazi stretti, come corridoi e assicurarsi di non
bloccare il sensore di rilevamento.




App ECOVACS HOME

Per usufruire di tutte le funzionalita disponibili, si consiglia di controllare
DEEBOT tramite I'app ECOVACS HOME.

Prima di iniziare, assicurarsi che:

e il cellulare sia connesso a una rete Wi-Fi.
¢ || segnale wireless della banda da 2,4 GHz sia abilitato sul router.
¢ ’indicatore Wi-Fi su DEEBOT lampeggi lentamente.

# Download on the GETITON
@& AppStore P® Google Play

Lindicatore Wi-Fi
Disconnesso dal Wi-Fi o in

Lampeggia lentamente attesa della connessione Wi-

P Fi
~
. Lampeggia rapidamente Connessione al Wi-Fi in corso

Luce fissa Connesso al Wi-Fi

Connessione Wi-Fi

Prima di configurare il Wi-Fi, assicurarsi che DEEBOT, telefono cellulare e

rete Wi-Fi soddisfino i seguenti requisiti.

Requisiti del DEEBOT e del telefono cellulare

e DEEBOT & completamente carico e il suo tasto di accensione & acceso.
¢ | a spia di stato Wi-Fi lampeggia lentamente.

* Disattiva i dati del cellulare (¢ possibile riattivarli dopo la configurazione).

Requisiti di rete Wi-Fi

e Si sta utilizzando una rete da 2,4 GHz o mista da 2,4/5 GHz.

e || router supporta il protocollo 802.11b/g/n e IPv4.

e Non utilizzare una VPN (Virtual Private Network) o un server proxy.

* Non utilizzare una rete nascosta.

* WPA e WPA2 utilizzano la crittografia TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) non & supportato.

o Utilizza i canali Wi-Fi 1-11 in Nord America e i canali 1-13 al di fuori del Nord
America (fare riferimento all’ente normativo locale).

 Se si utilizza un extender/ripetitore di rete, il nome e la password della rete
(SSID) sono gli stessi della rete principale.

Utilizzo di DEEBOT

Durante la prima pulizia:

1. Assicurarsi di installare il modulo sostitutivo per DEEBOT per mappare
correttamente la casa.

2. Controllare DEEBOT e assisterlo in caso di problemi.

c Awvio
Premi @

Nota: DEEBOT ¢ progettato per riconoscere il bordo o una scala in base alla
percezione dei colori scuri tramite sensori anticaduta. Pertanto, DEEBOT
potrebbe non funzionare su alcune superfici scure o di colore nero, poiché
potrebbe percepirle come un bordo o scale e allontanarsi da queste aree.
Attenzione: se si bloccano o disattivano i sensori anticaduta, DEEBOT potrebbe
cadere dal bordo o dalle scale.

o




e Pausa

Nota: il pannello di controllo del robot smettera di lampeggiare dopo aver
messo in pausa il robot per alcuni minuti. Premere il tasto Modalita automatica
presente su DEEBOT per riattivarlo.

e Ritorno alla stazione di ricarica

Tenere premuto @ 3 secondi per inviare DEEBQOT alla stazione di ricarica.

3II

Sistema di lavaggio OZMO con
piastra vibrante

Nota:

1. Installare il Sistema di lavaggio OZMO con piastra vibrante

per la pulizia del pavimento.

2. Grazie al meccanismo di lavaggio elettrico, che consente di generare fino a
480 oscillazioni al minuto, OZMO Pro & adatto ad aree ad alta concentrazione di
sporco o polvere.

3. Prima di installare OZMO Pro, assicurarsi che i contatti siano perfettamente
asciutti.

4. Evitare di utilizzare OZMO Pro sui tappeti.

c Rimozione del modulo sostitutivo

* Per prolungare la durata utile di OZMO Pro, si consiglia di utilizzare acqua
depurata o addolcita.
* Non immergere OZMO Pro in acqua.



e Fissaggio del panno di lavaggio lavabile e Installare OZMO Pro

o Asciugare perfettamente i contatti e Iniziare la pulizia

%
| n




Manutenzione periodica

Per mantenere DEEBOT al massimo delle prestazioni, eseguire le attivita di manutenzione e sostituire le parti con la frequenza indicata di seguito:

Parte del robot Frequenza di manutenzione Frequenza di sostituzione
Panno di lavaggio lavabile Dopo ogni uso Ogni 50 lavaggi
Spazzola laterale Una volta ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi
Spazzola principale Una volta alla settimana Ogni 6-12 mesi
Spugna del filtro/filtro ad alta efficienza Una volta alla settimana Ogni 3-6 mesi

Sensore TrueDetect 3D Sensor
Ruota universale
Sensori anticaduta
Paraurti
Contatti di ricarica
Contatto stazione di ricarica

Una volta alla settimana /

Prima di eseguire le attivita di pulizia e manutenzione su DEEBOT, SPEGNERE il robot e scollegare la stazione di ricarica.

Viene fornito uno attrezzo di pulizia multifunzione per facilitare la manutenzione. Maneggiare con cura, poiché questo attrezzo per la pulizia presenta dei bordi
affilati.

Nota: ECOVACS produce vari pezzi di ricambio e raccordi. Per ulteriori informazioni sulle parti di ricambio, contattare il Servizio clienti.




Manutenzione del Sistema di
lavaggio OZMO con piastra vibrante

0 Rimozione di 0ZMO Pro e Lavaggio del panno di lavaggio lavabile

* Una volta che DEEBOT ha terminato la pulizia, svuotare il serbatoio.

o Pulizia del Sistema di lavaggio OZMO con piastra vibrante

* Pulire il Sistema di lavaggio OZMO con piastra vibrante
con un panno pulito e asciutto. Non immergere in acqua.




Manutenzione della vaschetta
raccogli polvere e dei filtri

N G



Manutenzione della spazzola principale e
delle spazzole laterali

Spazzola principale - Spazzole laterali
t =




Manutenzione di altri componenti

Nota: Prima di pulire i contatti di ricarica e i perni della stazione di ricarica del
robot, SPEGNERE il robot e scollegare la stazione di ricarica. Pulire i componenti
con un panno pulito e asciutto. Non utilizzare spray o detergenti per la pulizia.




Spia luminosa

DEEBOT ti dira che c’é qualcosa che non va con una spia luminosa e un report vocale. Un supporto piu dettagliato & disponibile tramite 'app ECOVACS
HOME e il sito web online.

Spia luminosa Scenario

Il robot sta pulendo.

Il tasto Modalita automatica si illumina di BIANCO fisso.
Il robot & in pausa durante la pulizia.

Il robot si sta caricando.

Il tasto Modalita automatica lampeggia di BIANCO. Il robot si sta avviando.

Il robot si sta riposizionando.

Il tasto Modalita automatica si illumina di ROSSO fisso. La batteria del robot & quasi scarica.

Il tasto Modalita automatica lampeggia di ROSSO. Il robot ha un problema.




Risoluzione problemi

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

DEEBOT non si sta caricando.

DEEBOT non & ACCESO.

ACCENDERE DEEBOT.

DEEBOT non & collegato alla stazione di ricarica.

Assicurarsi che i contatti di ricarica del robot siano collegati al
contatto stazione di ricarica.

Il cavo di alimentazione non & collegato alla stazione di
ricarica.

Assicurarsi che il cavo di alimentazione sia collegato saldamente
alla stazione di ricarica.

La stazione di ricarica non ¢ collegata all’alimentatore.

Assicurarsi che la stazione di ricarica sia collegata
all’alimentatore.

La batteria € completamente scarica.

Contattare il Servizio clienti per ricevere assistenza.

DEEBOT non puo tornare alla
stazione di ricarica.

La stazione di ricarica non & collegata correttamente.

Assicurarsi che la stazione di ricarica sia collegata
correttamente.

La stazione di ricarica é stata spostata manualmente
durante la pulizia.

Si consiglia di non spostare la stazione di ricarica durante la
pulizia.

DEEBOT é in pausa da oltre 90 minuti.

Si sconsiglia di mettere in pausa DEEBOT per piu di 90 minuti.

DEEBOT non ha iniziato la pulizia dalla stazione di
ricarica.

Assicurarsi che DEEBOT inizi la pulizia dalla stazione di ricarica.

DEEBOT si blocca durante il
funzionamento e si ferma.

DEEBOT si & aggrovigliato con qualcosa sul
pavimento (cavi elettrici, tende, sfrangiamento del
tappeto, ecc.).

DEEBOT tentera di liberarsi in vari modi. Se non riesce a farlo,
rimuovere manualmente gli ostacoli e riavviare.

DEEBOT potrebbe essere bloccato sotto i mobili che
hanno un ingresso di altezza simile.

Impostare una barriera fisica o virtuale nell’app ECOVACS
HOME.




Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

DEEBOT torna alla stazione di
ricarica prima di aver terminato
la pulizia.

Il tempo di funzionamento varia in base alla superficie
del pavimento, alla complessita della stanza e alla
modalita di pulizia selezionata. Quando la batteria si
sta scaricando, DEEBOT passa automaticamente alla
Modalita di ricarica e torna alla stazione di ricarica
per ricaricarsi.

Attivare la funzione di pulizia continua nell’app ECOVACS HOME.
DEEBOT riprendera automaticamente il ciclo di pulizia non
completato quando ¢ abilitata la Pulizia continua.

DEEBOT non & in grado di raggiungere determinate
aree bloccate da mobili o barriere.

Mettere in ordine I'area da pulire mettendo mobili e piccoli oggetti
al loro posto.

La stazione di ricarica & troppo lontana dal centro
della casa.

Posizionare la stazione di ricarica contro la parete di un locale in
posizione centrale.

DEEBOT non pulisce
automaticamente all’ora
programmata.

La funzione di Pianificazione della pulizia € stata
annullata.

Programmare DEEBOT per la pulizia in momenti specifici
utilizzando I'app ECOVACS HOME.

DEEBOT & SPENTO.

ACCENDERE DEEBOT.

La batteria del robot & quasi scarica.

Tenere DEEBOT ACCESO e collegato alla stazione di ricarica per
assicurarsi che la batteria sia carica e funzionante in qualsiasi
momento.

DEEBOT si blocca durante la

pulizia se OZMO Pro ¢ installato.

DEEBOT pu0 avere difficolta a superare gli ostacoli,
quando si utilizza OZMO Pro.

Se si verifica un problema, assistere DEEBOT.

DEEBOT salta dei punti che
vanno puliti o ripete la pulizia
dell’area.

Il ciclo di pulizia & ostacolato da piccoli oggetti o
barriere sul pavimento.

Rimuovere dal pavimento i cavi di alimentazione e i piccoli
oggetti per garantire I'efficienza di pulizia. DEEBOT pulira
automaticamente I’area mancante; evitare di spostare DEEBOT
manualmente o di bloccare il percorso durante il ciclo di pulizia.

DEEBOT sta lavorando su pavimenti lucidi scivolosi.

Assicurarsi che la cera per pavimenti sia asciutta prima che
DEEBOT inizi la pulizia.

DEEBOT non & in grado di raggiungere determinate
aree bloccate da mobili o barriere.

Mettere in ordine I'area da pulire mettendo mobili e piccoli oggetti
al loro posto.

Il sensore di distanza TrueMapping & bloccato.

Rimuovere gli oggetti che bloccano il sensore di distanza
TrueMapping.




N. Malfunzionamento Possibili cause Soluzioni
Il riconoscimento intelligente richiede che I'illuminazione
L’area di pulizia non & ben illuminata. sia sufficiente. Assicurarsi che le aree da pulire siano
ben illuminate.
Il sensore di rilevamento o . Pulire la lente con un panno morbido pulito e assicurarsi
. L . La lente del sensore di rilevamento visivo AlVI . ) . . .
8 | visivo AlVI non & in grado di N che il sensore non sia ostruito. Durante la pulizia, evitare
’ . . € sporca o bloccata. S )
riconoscere gli oggetti. di utilizzare detergenti o spray.
. ) i . E normale. La distanza ottimale di identificazione
Gli oggetti sono troppo vicini al sensore di , ) o o -
: - dell’oggetto per il sensore di rilevamento visivo AlVI & di
rilevamento visivo AlVI.
50 cm.
S(?nq stati inse riti un nome gtente 0 una password Inserire il nome utente e la password Wi-Fi domestica corretti.
Wi-Fi domestica non corretti.
Installata App non corretta. Scaricare e installare 'app ECOVACS HOME.
DEEBOT non & in grado di DEEBO_T non rientra nel campo del segnale Wi-Fi As_5|gurar5| che DEEBOT si trovi nel raggio d’azione del segnale
. g domestico. Wi-Fi domestico.
9 connettersi alla rete Wi-Fi
domestica. . . N . . Accendere il tasto di accensione. Premere il tasto di reset.
La configurazione della rete & stata avviata prima N : h
DEEBOT é pronto per la configurazione della rete quando
che DEEBOT fosse pronto. o - X
I'indicatore Wi-Fi lampeggia lentamente.
DEEBOT non supporta il Wi-Fia 5 GHz. Assicurarsi che il robot sia connesso alla rete Wi-Fi a 2,4 GHz.
10 I?EEBOT non pulisce L'area di pulizia non & ordinata. R_lmqovere‘gll oggeth d| plcc_:ole dimensioni dgl pz_alwmerjto e
Iintera area. riordinare I'area di pulizia prima che DEEBOT inizi a pulire.
Le spazzole laterali di DEEBOT si . . . . . - .
. Le spazzole laterali non sono installate Assicurarsi che le spazzole laterali scattino in posizione durante
11 sono spostate dalla loro posizione

originaria durante I'uso.

correttamente.

Iinstallazione.




Specifiche tecniche

Modello DBX12
Ingresso nominale 20V=—=1A
Modello di stazione di ricarica CH1822 CH1918 (venduto separatamente)*
Solo per
Ingresso I’'Unione 220-240 V~ 50-60 Hz 0,3 A
Ingresso nominale 100-240 V~ 50-60 Hz 0,5 A nominale Europea
(carica)
Solo per la 220V~ 50-60 Hz 0,3 A
Russia
Uscita nominale 20V==1A Uscita nominale 20V=—=1A
/ Alimentazione (auto- 1.000 W
svuotamento)
Bande di frequenza 2.400-2.483,5 MHz
Alimentazione in modalita spenta Inferiore a 0,50 W
Consumo energetico della .
modalita standby in rete Inferiore a 2,00 W

La potenza di uscita del modulo Wi-Fi € inferiore a 100 mW.

Nota: le specifiche tecniche e di progettazione possono essere modificate per il miglioramento continuo del prodotto.

* CH1918 & una stazione di svuotamento automatico venduta separatamente, che svuota automaticamente la cassetta di raccolta di DEEBOT. Per scoprire altri accessori,
visitare il sito https://www.ecovacs.com/global.




Belangrijke veiligheidsinstructies

BELANGRIJKE
VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Bij het gebruik van een elektrisch apparaat
moeten de standaard voorzorgsmaatregelen
altijd in acht worden genomen, waaronder:

LEES ALLE INSTRUCTIES VOORDAT
U DIT APPARAAT GAAT GEBRUIKEN
BEWAAR DEZE INSTRUCTIES

1. Dit apparaat kan worden gebruikt door
kinderen vanaf 8 jaar en door personen met
verminderde fysieke, zintuiglijke of mentale
capaciteiten of een gebrek aan ervaring en
kennis, indien zij op een veilige manier onder
toezicht staan of instructies hebben gekregen
over het gebruik van het apparaat en de
risico’s die ermee gepaard gaan begrijpen.
Kinderen mogen niet met het apparaat spelen.
Reiniging en onderhoud mag niet zonder
toezicht door kinderen worden uitgevoerd.

2. Maak het te reinigen gebied vrij. Verwijder
stekkers en kleine voorwerpen van de vloer
die het apparaat zouden dockkunnen verstrikt
raken. Stop de rand van het tapijt onder de

vloerondergrond en til voorwerpen zoals
gordijnen en tafelkleden van de vloer.

. Als er een valpunt is in het reinigingsgebied

als gevolg van een trede of trap, moet u het
apparaat bedienen om ervoor te zorgen dat het
de trede kan detecteren zonder over de rand
te vallen. Het kan noodzakelijk zijn om een
fysieke barriere aan de rand te plaatsen om te
voorkomen dat het apparaat valt. Zorg ervoor
dat de fysieke barriere geen struikelgevaar
vormt.

. Alleen gebruiken zoals beschreven in deze

handleiding. Gebruik alleen hulpstukken die
door de fabrikant zijn aanbevolen of door de
fabrikant worden verkocht.

. Zorg ervoor dat uw stroomvoorzieningsbron

overeenkomt met de voedingsspanning die
op het basisstation is aangegeven.

. ALLEEN voor gebruik BINNENSHUIS.

Gebruik het apparaat niet in buiten-,
commerciéle of industriéle omgevingen.

. Gebruik uitsluitend de originele oplaadbare

batterij en het basisstation die bij het
apparaat van de fabrikant zijn geleverd. Niet-
oplaadbare batterijen zijn verboden.

. Niet gebruiken zonder stofbak en/of juist



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

geplaatste filters.

. Gebruik het apparaat niet in een gebied waar

kaarsen branden of breekbare voorwerpen
aanwezig zijn.

Niet gebruiken in extreem warme of koude
omgevingen (onder -5°C/23°F of boven
40°C/104°F).

Houd haar, losse kleding, vingers en alle
lichaamsdelen uit de buurt van openingen
en bewegende delen.

Gebruik het apparaat niet in een kamer waar
een baby of kind slaapt.

Gebruik het apparaat niet op natte
opperviakken of oppervlakken met stilstaand
water.

Laat het apparaat geen grote voorwerpen
zoals stenen, grote stukjes papier of
voorwerpen die het apparaat kunnen
verstoppen oppakken.

Gebruik het apparaat niet om ontvlambare of
brandbare vloeistoffen, zoals benzine, printer-
of kopieertoner mee op te zuigen en niet
gebruiken op plaatsen waar deze aanwezig
kunnen zijn.

Gebruik het apparaat niet om iets op te
zuigen wat brandt of rookt, zoals sigaretten,

17.

18.

19.

20.

21.

lucifers, hete as of iets anders dat brand kan
veroorzaken.

Plaats geen voorwerpen in de zuiginlaat.
Niet gebruiken als de zuiginlaat geblokkeerd
is. Houd de inlaat vrij van stof, pluisjes, haar
of alles wat de luchtstroom kan verminderen.
Zorg ervoor dat u de stekker niet beschadigt.
Trek niet aan het apparaat of basisstation
en draag het niet aan de stekker, gebruik de
stekker niet als handgreep, sluit een deur
van de stekker niet en trek de stekker niet
langs scherpe randen of hoeken. Laat geen
apparaten over de stekker heen rijden. Houd
de stekker uit de buurt van hete opperviakken.
Als de stekker beschadigd is, moet het
worden vervangen door de fabrikant of
onderhoudsmonteur van de fabrikant om
gevaar te voorkomen.

Gebruik het basisstation niet als het
beschadigd is. De stroomvoorziening mag
niet worden gerepareerd en niet meer
worden gebruikt als het beschadigd of
defect is.

Niet gebruiken met een beschadigde stekker
of stopcontact. Gebruik het apparaat of het
basisstation niet als het niet goed werkt, is



22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

gevallen, beschadigd, buiten is gelaten of
in contact is gekomen met water. Het moet
worden gerepareerd door de fabrikant of
onderhoudsmonteur van de fabrikant om
gevaar te voorkomen.

Zet de aan/uit-schakelaar op UIT voordat u
het apparaat reinigt of onderhoudt.

De stekker moet uit het stopcontact worden
verwijderd voordat het basisstation wordt
gereinigd of onderhouden.

Verwijder het apparaat uit het basisstation
en schakel de aan/uit-schakelaar op het
apparaat op UIT voordat u de batterij
verwijdert voor afvoeren van het apparaat.
De batterij moet worden verwijderd en
afgevoerd volgens de lokale wet- en
regelgeving voordat het apparaat wordt
afgevoerd.

Voer de gebruikte batterijen af volgens de
plaatselijke wet- en regelgeving.

Verbrand het apparaat niet, zelfs niet als het
ernstig beschadigd is. De batterijen kunnen
ontploffen bij brand.

Wanneer u het basisstation gedurende een
lange periode niet gebruikt, moet u het
loskoppelen.

29.

30.

31.

32.

Het apparaat moet worden gebruikt in
overeenstemming met de aanwijzingen in
deze handleiding. ECOVACS ROBOTICS kan
niet aansprakelijk of verantwoordelijk worden
gesteld voor schade of letsel veroorzaakt
door oneigenlijk gebruik.

De robot bevat batterijen die alleen door
bekwame personen kunnen worden
vervangen. Neem contact op met de
klantenservice om de batterij van de robot te
vervangen.

Als de robot lange tijd niet wordt gebruikt,
schakelt u de robot UIT voor opslag en
koppelt u het basisstation los.
WAARSCHUWING: Gebruik voor het
opladen van de batterij alleen de afneembare
voedingseenheid CH1822 die bij het
apparaat wordt geleverd of CH1918 die
apart als accessoire wordt verkocht.



Om aan de RF-blootstellingsvereisten te voldoen,
moet een scheidingsafstand van 20 cm of
meer tussen dit apparaat en personen worden
aangehouden tijdens de werking van het apparaat.
Om naleving te garanderen, wordt het gebruik
op een kleinere afstand dan deze afstand niet
aanbevolen. De antenne die voor deze zender
wordt gebruikt, mag niet samen met een andere
antenne of zender worden geplaatst.

Schakel de robot in om de Wi-Fi-module op de
DEEBOT uit te schakelen.

Plaats de robot op het basisstation en zorg ervoor
dat de oplaadcontacten op de DEEBOT en de
basisstation-pinnen een verbinding maken.
Houd de AUTO-modusknop op de robot 20
seconden ingedrukt totdat de DEEBOT 3
pieptonen laat horen.

Omde wifi-module op de DEEBOT inte schakelen,
schakelt u de robot UIT en vervolgens weer IN.
De wifi-module wordt ingeschakeld wanneer de
DEEBOT opnieuw wordt gestart.

Klasse Il

Kortsluitvaste, veilige en geisoleerde
transformator

Schakelaar stroomvoorziening

Alleen voor gebruik binnenshuis

D@ aE

Gelijkstroom

~ Wisselstroom




Voor landen van de EU

Voor informatie over de EU-verklaring van
overeenstemming gaat u naar https://www.
ecovacs.com/global/compliance.

X

Correct afvoeren van dit product

Deze markering geeft aan dat in de hele EU dit
product niet samen met ander huishoudelijk afval
mag worden afgevoerd. Om mogelijke schade
aan het milieu of de menselijke gezondheid door
ongecontroleerde afvalverwijdering te voorkomen,
moet het op verantwoorde wijze worden gerecycled
om het duurzaam hergebruik van materiéle
hulpbronnen te bevorderen. Om uw gebruikte
apparaat te recyclen kunt u gebruikmaken van de
kanalen voor het brengen of ophalen van afval of
contact opnemen met de winkelier waar het product
is gekocht. Hier kan dit product veilig gerecycled
worden.

De toezicht op afstand is bedoeld voor absoluut
privégebruik van niet-publieke, particuliere ruimten,
uitsluitend met het oog op de eigen bescherming en
controle. Houd voor het gebruik rekening met de lokale
wettelijke verplichtingen voor gegevensbescherming. Niet
voor toezicht op openbare ruimten, in het bijzonder met
clandestiene bedoelingen en/of zonder gerechtvaardigde
redenen van de kant van de werkgever. Dergelijk
niet gerechtvaardigd gebruik is alleen voor risico en
verantwoordelijkheid van de gebruiker.



Inhoud doos

Robot Basisstation + stekker Handleiding

Wasbare dweilrubbers

OZMO Pro
Oscillerend systeem

Zijborstels

Opmerking: Afbeeldingen en illustraties zijn alleen ter referentie en kunnen
afwijken van het daadwerkelijke uiterlijk van het product. Het ontwerp en de
specificaties van het product kunnen zonder voorafgaande kennisgeving worden
gewijzigd.

Productdiagram
Robot

Bovenklep

Knop AUTO-modus

AlVI-sensor
voor visuele
detectie

Afstandssensor
TrueMapping

Antibotssensoren en
bumper




RESET-knop

Ontgrendelingsknop

Netfilter

Statusindicator
wifi

Aan/uit-
schakelaar

Multifunctioneel
relnlglngsgereedschap

Sponsfilter

Hoogrendementfilter

Onderaanzicht

Laadcontacten

Karpetdetectietechnologie

Universeel wiel

Zijborstels

Hoofdborstel

Aandrijfwielen

Antivalsensoren

Ontgrendelingsknop,
hoofdborstel

Vervangingsmodule M Antivalsensoren

(vooraf geinstalleerd) \kw




Basisstation

Pinnen basisstation

Stekker

OZMO Pro oscillerend dweilsysteem (vooraf
geinstalleerd)

Reservoir Waterinlaat

Ontgrendelingsknop
reservoir

Opmerkingen voor reiniging

Ruim het te reinigen gebied op door
meubilair, zoals stoelen, op de juiste plaats
— te zetten.

Zorg er bij het eerste gebruik voor dat elke
kamerdeur open is om de DEEBOT te helpen
uw huis volledig te verkennen.

Het kan noodzakelijk zijn om een fysieke
barriére aan de rand van een valpunt te
plaatsen om te voorkomen dat het apparaat
over de rand valt.

Zorg ervoor dat de te reinigen gebieden
goed verlicht zijn, zodat de visuele
detectie goed werkt. Verwijder stekkers
en kleine voorwerpen van de vloer om de
reinigingsefficiéntie te garanderen.

Berg voorwerpen zoals kabels, doeken en slippers op de vioer
op om de reinigingsefficiéntie te verbeteren.

Reinig de visuele detectiesensor van de AlVI visuele
detectiesensor en de TrueMapping-afstandssensor met een
schone doek en vermijd het gebruik van reinigingsmiddel of
reinigingsspray.

Vouw de randen van het tapijt eronder voordat u het product
op een tapijt met kwastjes gebruikt.

Ga niet in nauwe ruimtes staan, zoals in gangen, en zorg
ervoor dat u de detectiesensor niet blokkeert.



ECOVACS HOME-app

Om van alle beschikbare functies te profiteren, wordt aanbevolen om uw
DEEBOT te bedienen via de ECOVACS HOME-app.

Controleer voordat u begint of:

e Uw mobiele telefoon is verbonden met een wifi-netwerk.
¢ Het draadloze signaal van de 2,4 GHz-band is ingeschakeld op uw router.
* De Wi-Fi indicator op de DEEBOT knippert langzaam.

# Download on the GETITON
@& AppStore P® Google Play

Wi-Fi indicator
Knippert langzaam Verbinding met wifi verbroken
pp 9 of wachten op wifi-verbinding
N\
> Snel knipperend Verbinding maken met wifi
Blijft branden Verbonden met wifi

Wifi-verbinding

Zorg ervoor dat de DEEBOT, mobiele telefoon en wifi-netwerk voldoen aan
de volgende vereisten voordat u de wifi instelt.

Vereisten voor de DEEBOT en mobiele telefoons

e De DEEBOQT is volledig opgeladen en de aan/uit-schakelaar van DEEBOT is
ingeschakeld.

® Het statuslampje van de wifi knippert langzaam.

e Schakel de mobiele data van de mobiele telefoon uit (u kunt deze na het
instellen weer inschakelen).

Vereisten voor wifi-netwerken

o U gebruikt een 2,4 GHz of 2,4/5 GHz gemengd netwerk.

e Uw router ondersteunt het 802.11b/g/n- en IPv4-protocol.

e Gebruik geen VPN (Virtual Private Network) of proxyserver.

¢ Gebruik geen verborgen netwerk.

¢ WPA en WPA2 met behulp van TKIP, PSK, AES/CCMP-codering.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) wordt niet ondersteund.
¢ Wifi-kanalen 1-11 gebruiken in Noord-Amerika en kanalen 1-13 buiten
Noord-Amerika (raadpleeg lokale regelgevende instantie).

I

¢ Als u een netwerk-extender/-repeater gebruikt, zijn de netwerknaam (SSID) en
het wachtwoord hetzelfde als uw primaire netwerk.

De DEEBOT bedienen

Tijdens de eerste reiniging:

1. Zorg ervoor dat u de vervangingsmodule voor DEEBOT installeert om het
huis succesvol in kaart te brengen.

2. Houd toezicht op de DEEBOT en help in het geval van een probleem.

o Beginnen
Druk op @

Opmerking: DEEBOT is ontworpen om randen of een trap te herkennen
op basis van de perceptie van donkere kleuren via antivalsensoren. Houd
er dus rekening mee dat DEEBOT mogelijk niet op bepaalde donkere

of zwartgekleurde oppervlakken kan draaien, omdat DEEBOT deze kan
waarnemen als een rand of trap en deze gebieden zal ontwijken. Wees u
er goed van bewust dat als u de anti-valsensoren blokkeert of uitschakelt,
DEEBOT van randen of een trap kan vallen.



e Pauze

Opmerking: Het controlepaneel van de robot stopt met oplichten nadat de
robot een paar minuten is gepauzeerd. Druk op de knop AUTO-modus op de
DEEBOT om de robot te activeren.

e Terug naar opladen
Druk @ 3 seconden op om de DEEBOT terug te sturen naar het basisstation.

3II

OZMOT Pro oscillerend dweilsysteem

Opmerking:

1. Installeer het OZMO Pro oscillerend dweilsysteem voor het schrobben van
vloeren.

2. Met elektrisch oscillerend dweilen tot 480 keer per minuut is OZMO Pro
geschikt voor gebieden met sterk geconcentreerd vuil of stof.

3. Zorg ervoor dat de contacten goed droog zijn voordat u de OZMO Pro
installeert.

4. Vermijd het gebruik van OZMO Pro op het tapijt.

0 De vervangingsmodule verwijderen

* Om de levensduur van OZMO Pro te verlengen, wordt aanbevolen gezuiverd
water of onthard water te gebruiken.
* De OZMO Pro niet in water laten weken.



e Bevestig het wasbare dweilpad e OZMO Pro installeren

e

e Droog de contacten grondig e Beginnen met reinigen

@ﬁx
| A




Regelmatig onderhoud

Voer onderhoudstaken uit en vervang onderdelen met de volgende frequenties om de DEEBOT op topprestaties te laten werken:

Robotonderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsfrequentie

Wasbaar dweilrubber

Na elk gebruik

Elke 50 wasbeurten

Zijborstel

Eenmaal elke 2 weken

Elke 3-6 maanden

Hoofdborstel

Eenmaal per week

Elke 6-12 maanden

Sponsfilter/Hoogrendementfilter

Eenmaal per week

Elke 3-6 maanden

TrueDetect 3D-sensor
Universeel wiel
Antivalsensoren
Bumper
Oplaadcontacten
Pinnen basisstation

Eenmaal per week

Voordat u reinigings- en onderhoudstaken op de DEEBOT uitvoert, schakelt u de robot UIT en haalt u de stekker van het basisstation uit het stopcontact.

Er is een multifunctioneel reinigingsgereedschap meegeleverd voor eenvoudig onderhoud. Wees voorzichtig, dit reinigingsgereedschap heeft scherpe randen.
Opmerking: ECOVACS produceert verschillende vervangingsonderdelen en bevestigingen. Neem contact op met de klantenservice voor meer informatie over

vervangingsonderdelen.




Onderhoud OZMO Pro oscillerend
dweilsysteem

o 0OZMO Pro verwijderen e Was het wasbare dweilrubber

* Nadat de DEEBOT klaar is met dweilen, leegt u het reservoir.

e OZMO Pro Clean schoonvegen

fa— )‘

——

—

*Veeg het OZMO Pro Oscillerend systeem af met een schone, droge doek. Niet in
water laten weken.



Stofbak en filters onderhouden




Onderhoud hoofdborstel en
zijborstels

Hoofdborstel Zijborstels




Andere onderdelen onderhouden

Opmerking: Zet de robot UIT en haal de stekker uit het basisstation voordat
u de oplaadcontacten en de basisstation-pinnen van de robot reinigt. Veeg
de onderdelen af met een schone, droge doek. Vermijd het gebruik van
reinigingssprays of reinigingsmiddelen.




Indicatielampje

De DEEBOT vertelt u dat er iets mis is met een indicatielampje en een spraakrapport. Meer gedetailleerde ondersteuning is beschikbaar via de ECOVACS
HOME en online website.

Indicatielampje Scenario

De robot is aan het reinigen.

De knop AUTO-modus brandt continu WIT.
De robot is gepauzeerd tijdens het reinigen.

De robot wordt opgeladen.

De knop AUTO-modus knippert WIT. De robot wordt gestart.

De robot wordt verplaatst.

De knop AUTO-modus brandt continu ROOD. De robot heeft een bijna lege batterij.

De knop AUTO-modus knippert ROOD. De robot heeft een probleem.




Problemen oplossen

Nr. Storing Mogelijke oorzaken Oplossingen
De DEEBOT is niet ingeschakeld. Schakel de DEEBOT IN.
De DEEBOT heeft geen verbinding gemaakt met het Zorg ervoor dat de oplaadcontacten van de robot zijn
basisstation. aangesloten op de basisstation-pinnen.
1 De DEEBOT wordt niet De stekker is niet aangesloten op het basisstation. Zorg ervoor dat de stekker stevig is aangesloten op het
opgeladen. basisstation.
Het basisstation is niet aangesloten op de Zorg ervoor dat het basisstation is aangesloten op de
stroomvoorziening. stroomvoorziening.
De batterij is volledig ontladen. Neem contact op met de klantenservice voor hulp.
Het basisstation is niet correct aangesloten. Zorg ervoor dat het basisstation correct is aangesloten.
Het basisstation wordt tijdens het reinigen handmatig Het wordt aanbevolen om het basisstation niet te verplaatsen
De DEEBOT kan niet verplaatst. tijdens het reinigen.
2 terugkeren naar het Het dt bevol de DEEBOT niet | dan 90
basisstation. De DEEBOT is langer dan 90 minuten gepauzeerd. et wordt aanbevolen om de niet fanger dan
minuten te pauzeren.
De DEEBOT is niet begonnen met reinigen vanaf het Zorg ervoor dat de DEEBOT begint met reinigen vanaf het
basisstation. basisstation.
De DEEBOT raakt verstrikt in iets op de De DiEBO/L zall velrsclhl:lende manieren proberelr: (I>mh2|chzelflvr|j
" loer (elektrische kabels, gordijnen, tapijtranden, enz.) te maken. Als dit niet lukt, verwijdert u de obstakels handmatig
3 De DEEBOT loopt vast tijdens M ’ ! ’ o en start u opnieuw op.

het werken en stopt.

De DEEBOT kan vastzitten onder meubels met een
ingang van vergelijkbare hoogte.

Stel een fysieke barriére in of stel een virtuele grens in de
ECOVACS HOME-app in.




Nr. Storing Mogelijke oorzaken Oplossingen
De werktijd varieert afhankelijk van het
;E:é%%?:géaek'r gﬁlgﬁ]’ggfggﬁ'st ﬁgr?fere‘;'g‘;ebi?t;ﬁ Schakel de continue reinigingsfunctie in de ECOVACS HOME-
bijna leeg is, schakelt de DEEBbT automatisch over app ir_]. De DEEBOT hervat aut(_)matisc;h_ Qe o_nv_oltooide
naar de opléadmodus en keert het terug naar het reinigingscyclus wanneer Continue reiniging is ingeschakeld.
De DEEBOT keert terug naar het | basisstation om zichzelf op te laden.
4 basisstation voordat het reinigen
is voltooid. De DEEBOT is niet in staat om bepaalde gebieden . L . S :
- ) . Ruim het te reinigen gebied op door meubilair en kleine
Lea?riegfell;en die geblokkeerd zijn door meubels of voorwerpen op de juiste plaats te leggen.
Het basisstation ligt te ver van het midden van het Plaats het basisstation tegen de muur van een centrale kamer van
huis. het huis.
" . L Programmeer de DEEBOT om op specifieke tijdstippen te reinigen
Tijdplanningsfunctie is geannuleerd. met de ECOVACS HOME-app.
5 De DEEBOT wordt reinigt niet De DEEBOT staat UIT. Schakel de DEEBOT IN.
automatisch op de geplande tijd.
Houd de DEEBOT ingeschakeld en aangesloten op het
De batterij van de robot is bijna leeg. basisstation om te controleren of het een volle batterij heeft om
op elk moment te kunnen werken.
De DEEBOT is vastgelopen bij D . )
- e DEEBOT kan moeite hebben met het klimmen .
6 het reinigen met OZMO Pro over obstakels wanneer 0ZMO Pro wordit gebruikt. Help de DEEBOT als er een probleem is.
geinstalleerd.
Verwijder stekkers en kleine voorwerpen van de vioer om
- h de reinigingsefficiéntie te garanderen. De DEEBOT zal het
\IID: oﬁg?'ggsc;yggﬁ é/\;g;dot vzrest\zg;dr door Kleine overgeslagen gebied automatisch reinigen. Vermijd het handmatig
P P . verplaatsen van de DEEBOT of het blokkeren van het pad tijdens
de reinigingscyclus.
DEEBOT mist reinigingsplekken .
7 die gereinigd moeten worden, De DEEBOT werkt op glad gepolijste vioeren. ggg?n?rtveogirﬂggge vioerwas is opgedroogd voordat de DEEBOT

of herhaalt het reinigen van het
gereinigde gebied.

De DEEBOT is niet in staat om bepaalde gebieden
te bereiken die geblokkeerd zijn door meubels of
barrieres.

Ruim het te reinigen gebied op door meubilair en kleine
voorwerpen op de juiste plaats te leggen.

De TrueMapping-afstandssensor is geblokkeerd.

Verwijder de objecten die de TrueMapping-afstandssensor
blokkeren.




Storing

Mogelijke oorzaken

Oplossingen

De AlVI visuele detectiesensor

Het reinigingsgebied is niet goed verlicht.

Slimme herkenning vereist voldoende verlichting. Zorg
ervoor dat de te reinigen gebieden goed verlicht zijn.

De lens van de AlVI visuele detectiesensor is

Reinig de lens met een schone, zachte doek en zorg
ervoor dat de sensor niet geblokkeerd is. Vermijd het

8 kan objecten niet herkennen. vuil of geblokkeerd. ggbrmk van rglplglngsmlddelen of reinigingssprays
tijdens het reinigen.
De objecten bevinden zich te dicht bij de Alvi | Dit IS normaal. De optimale afstand van .
; ) objectidentificatie voor de AlVI visuele detectiesensor is
visuele detectiesensor.
50 cm.
Onjuiste gebruikersnaam of wachtwoord voor het Voer de juiste gebruikersnaam en wachtwoord voor het wifi-
wifi-thuisnetwerk ingevoerd. thuisnetwerk in.
Onjuiste app geinstalleerd. Download en installeer de ECOVACS HOME-app.
De DEEBOT is niet binnen het bereik van het signaal Zorg ervoor dat de DEEBOT binnen het bereik van het signaal
9 De DEEBOT kan geen verbinding van uw wifi-thuisnetwerk. van uw wifi-thuisnetwerk is.
maken met het wifi-thuisnetwerk. Zet de AAN/UIT-schakel Bruk oo de RESET-K
) . et de -schakelaar aan. Druk op de -knop.
Netwerkconfiguratie gestart voordat de DEEBOT De DEEBOT is klaar voor netwerkinstallatie wanneer het wifi-
gereed was. o ; )
indicatielampje langzaam knippert.
De DEEBOT ondersteunt geen 5 GHz wifi. Zorg ervoor dat de robot verbonden is met het 2,4 GHz wifi-
netwerk.
10 De DEEBOT reinigt niet het Het reinigingsaebied is niet opgeruimd Verwijder kleine voorwerpen van de vloer en ruim het
hele gebied. 9Ingsg Pg ’ reinigingsgebied op voordat de DEEBOT begint te reinigen.
De zijborstels van de DEEBOT " ) N
11 vallen tijdens het gebruik uit hun De zijborstels zijn niet correct geinstalleerd. Zorg ervoor dat de zijborstels op hun plaats likken bij het

plaats.

installeren.




Technische specificaties

legen)

Model DBX12
Nominale ingang 20V=—=1A
Basisstationmodel CH1822 CH1918 (apart verkrijgbaar)*
Alleen voor
Nominale de IEuropese 220-240 V~ 50-60Hz 0,3 A
Nominale ingang 100-240 V~ 50-60 Hz 0,5 A ingang Unie
(opladen)
Alleen voor 220 V~ 50-60 Hz 0,3 A
Rusland
Nominale uitgang 20V=—=1A Nominale uitgang 20Vv=—=1A
/ Vermogen (automatisch 1.000 W

Frequentiebanden

2400-24883,5 MHz

Vermogen Uit-modus

Minder dan 0,50 W

Stand-by-voeding via netwerk

Minder dan 2,00 W

Het uitgangsvermogen van de wifi-module is minder dan 100 mW.
Opmerking: Technische en ontwerpspecificaties kunnen worden gewijzigd voor continue productverbetering.
* CH1918 is een Auto-Empty Station dat apart wordt verkocht en automatisch de stofbak van uw DEEBOT leegt. Ontdek meer accessoires op https://www.ecovacs.com/

global.




Wazne instrukcje bezpieczenstwa

WAZNE INSTRUKCJE
BEZPIECZENSTWA

Podczas korzystania z urzgdzenia elektrycznego
nalezy przestrzega¢ podstawowych zasad
bezpieczenstwa, m.in.:

PRZECZYTAJ WSZYSTKIE
INSTRUKCJE PRZED UZYCIEM TEGO
URZADZENIA

ZAPISZ TE INSTRUKCJE

1. To urzgdzenie moze by¢ obstugiwane
przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz
osoby o ograniczonej sprawnoéci fizycznej,
sensorycznej i umystowej, a takze
nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy pod
warunkiem zapewnienia odpowiedniego
nadzoru i instruktazu w zakresie
bezpieczenstwa obstugi urzagdzenia oraz
potencjalnych zagrozen. Dzieci nie powinny
bawi¢ sie urzadzeniem. Czynnosci zwigzane z
czyszczeniem i konserwacjg nie powinny by¢
wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

2. Oproznij obszar, ktory ma zosta¢ oczyszczony.
Usuh z podtogi przewody zasilajgce i mate

przedmioty, ktére mogtyby zaplgta¢ urzadzenie.
Wit6z fredzle dywanu pod spdd i unies znad
podtogi takie przedmioty jak zastony i obrusy.

. Jesli w obszarze sprzagtania wystepuje

spadek spowodowany obecnoscig stopnia lub
schodow, nalezy obstugiwac urzadzenie tak,
aby mogto wykry¢ stopien bez przewrdcenia sie
o krawedz. Moze by¢ konieczne umieszczenie
fizycznej bariery na krawedzi, aby uchronié
urzgdzenie przed upadkiem. Upewnij sie,
ze bariera fizyczna nie stwarza zagrozenia
potknieciem.

. Uzywaé zgodnie z przeznaczeniem

okreslonym w niniejszej instrukcji obstugi.
Nalezy uzywac¢ wytgcznie osprzetu
zalecanego lub sprzedawanego przez
producenta.

. Upewnic¢ sie, ze napiecie zasilania jest

zgodne z wartoscig podang na stacji
dokujgce;j.

. WYLACZNIE do uzytku WEWNATRZ

budynkédw. Nie uzywac¢ urzgdzenia na
zewnatrz, w srodowisku komercyjnym lub
przemystowym.

. Uzywa¢ tylko oryginalnego akumulatora

i stacji dokujgcej dostarczonych wraz z



10.

1.

12.

13.

14.

15.

urzgdzeniem przez producenta. Zabronione
jest stosowanie akumulatoréw nienadajgcych
sie do ponownego tadowania.

Nie uzywac¢ bez kosza na odpady i bez
zamontowanych filtrow.

. Nie uruchamia¢ urzgdzenia w miejscach,

gdzie znajdujg sie zapalone Swiece lub
delikatne przedmioty.

Nie uzywac¢ w Srodowisku o bardzo wysokiej
lub niskiej temperaturze (ponizej -5°C/23°F lub
powyzej 40°C/104°F).

Trzymac¢ wtosy, luzne czesci garderoby,
palce i inne czesci ciata z dala od otwordw i
ruchomych czes$ci urzgdzenia.

Nie uzywac urzgdzenia w pomieszczeniu, w
ktérym $pi niemowle lub dziecko.

Nie uzywac¢ urzgdzenia na mokrych
powierzchniach lub powierzchniach, na
ktérych stoi woda.

Nie dopusci¢, aby urzgdzenie zbierato duze
przedmioty, takie jak kamienie, duze kawatki
papieru lub inne przedmioty, ktére moga
zatkac urzadzenie.

Nie uzywac do usuwania tatwopalnych cieczy,
np. benzyny i nie uzywa¢ w miejscach, w
ktorych moga sie one znajdowac.

16.

17.

18.

19.

20.

Nie uzywac do usuwania palgcych lub tlgcych
sie przedmiotow, np. papieroséw, zapatek lub
gorgcego popiotu.

Nie wktada¢ zadnych przedmiotéw do wlotu
ssgcego. Nie uzywag, jesli wlot ssgcy jest
zablokowany. Na wlocie nie moze byc¢ kurzu,
ktaczkdéw, wtosdw ani niczego, co mogtoby
ograniczy¢ przeptyw powietrza.

Nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ przewodu
zasilajgcego. Nie wolno ciggna¢ lub przenosi¢
urzgdzenia lub stacji dokujgcej za przewod
zasilajgcy, uzywac¢ przewodu zasilajgcego
jako uchwytu, zamykaé drzwi na przewodzie
zasilajgcym lub ciggna¢ za przewdd zasilajgcy
wokot ostrych krawedzi lub rogdéw. Nie
przesuwac urzgdzenia po kablu zasilajgcym.
Przewdd zasilajgcy nalezy trzymac z dala od
gorgcych powierzchni.

Jesli przewdd zasilajgcy jest uszkodzony,
musi zosta¢ wymieniony przez producenta
lub jego przedstawiciela serwisowego, aby
unikng¢ zagrozenia.

Nie nalezy uzywac stacji dokujacej, jesli
jest uszkodzona. Zasilacz nie moze byc¢
naprawiany i nie moze by¢ dalej uzywany,
jesli jest uszkodzony lub wadliwy.
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22.

23.

24.

25.

26.

27.

Nie uzywac¢ z uszkodzonym przewodem
zasilajgcym lub gniazdkiem. Nie uzywaj
urzadzenia lub stacji dokujgcej, jesli nie
dziata ono prawidlowo, zostato upuszczone,
uszkodzone, pozostawione na zewnatrz
lub miato kontakt z wodg. W celu unikniecia
zagrozenia urzgdzenie musi zostacé
naprawione przez producenta lub jego
serwis.

Przed przystgpieniem do czyszczenia lub
konserwacji urzgdzenia nalezy wytgczyc¢
zasilanie.

Przed przystgpieniem do czyszczenia lub
konserwacji stacji dokujgcej nalezy wyjac
wtyczke z gniazdka.

Przed wyjeciem akumulatora w celu utylizacji
urzgdzenia wyjagé urzgdzenie ze stacji
dokujgcej i wytgczy¢ zasilanie.

Przed utylizacjg urzgdzenia nalezy wyjgc¢
akumulator i pozby¢ sie go zgodnie z
lokalnymi przepisami.

Zuzyte akumulatory nalezy utylizowa¢é
zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami
prawnymi.

Nie spala¢ urzgdzenia, nawet jeSli jest
powaznie uszkodzone. Akumulatory moga

28.

29.

30.

31.

32.

eksplodowaé podczas pozaru.

Jesli stacja dokujgca nie bedzie uzywana
przez dtuzszy czas, nalezy jg odtgczy¢ od
zasilania.

Urzadzenie musi by¢ uzytkowane zgodnie
ze wskazéwkami zawartymi w niniejszej
instrukcji obstugi. Firma ECOVACS
ROBOTICS nie ponosi odpowiedzialnosci za
wszelkie szkody i obrazenia spowodowane
nieprawidtowym uzytkowaniem sprzetu.
Robot zawiera akumulatory, ktoére
mogg by¢ wymieniane wytgcznie przez
wykwalifikowane osoby. Aby wymienic¢
akumulator robota, nalezy skontaktowac sie
z Biurem Obstugi Klienta.

Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, nalezy wytgczy¢ zasilanie robota na
czas przechowywania i odtgczy¢ stacje
dokujgca.

OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora
nalezy uzywac¢ wytgcznie odtgczanego
zasilacza CH1822 dostarczonego z
urzgdzeniem lub CH1918 sprzedawanego
oddzielnie jako akcesorium.




Aby spetni¢ wymagania dotyczace narazenia na
dziatanie fal radiowych, podczas pracy urzadzenia
nalezy zachowac odlegto$¢ 20 cm lub wiecej
miedzy urzgdzeniem a osobami.

Aby zapewni¢ zgodnos¢ z przepisami, nie zaleca
sie pracy w odlegto$ci mniejszej niz podana.
Antena uzywana dla tego nadajnika nie moze by¢
umieszczona w potgczeniu z zadng inng anteng
lub nadajnikiem.

Aby wytgczy¢ modut Wi-Fiw urzadzeniu DEEBOT,
nalezy wigczyc¢ zasilanie robota.

Umiesci¢ robota na stacji dokujgcej, upewniajgc
sie, ze styki tadowania na DEEBOT i styki staciji
dokujgcej sg potgczone.

Nacisngc i przytrzymaé Przycisk Trybu AUTO na
robocie przez 20 sekund, az DEEBOT wyemituje
3 sygnaty dzwiekowe.

Aby wigczy¢é modut Wi-Fi w urzgdzeniu DEEBOT,
nalezy wytgczy¢ zasilanie robota, a nastepnie
wigczyc¢ je ponownie. Modut Wi- Fi jest wtgczany
po ponownym uruchomieniu DEEBOTa.

Klasa Il

Odporny na zwarcia transformator
izolujgcy

Zasilacz sieciowy

Do uzytku wewnatrz budynkéw

| D|Pam

—_ Prad staty

~ Prad zmienny




Dla panstw UE

Informacje na temat deklaracji zgodnosci UE
mozna znalez¢ na stronie https://www.ecovacs.
com/global/compliance.

X

Prawidiowa utylizacja produktu

Ten symbol oznacza, ze produkt nie moze by¢
utylizowany wraz z odpadami z gospodarstwa
domowego we wszystkich panstwach UE. Aby
zapobiec mozliwosci skazenia srodowiska lub
spowodowania szkdéd dla zdrowia w wyniku
niekontrolowanej utylizacji odpadow, ten produkt
nalezy poddac recyklingowi w sposob odpowiedzialny,
pozwalajgcy na ponowne wykorzystanie materiatéw.
Zuzyte urzgdzenie nalezy przekazaé¢ do punktu
zbidrki lub skontaktowac¢ sie z dystrybutorem w
celu uzyskania wtasciwych informacji. Umozliwi to
bezpieczng utylizacje produktu.

Zdalny nadzoér przeznaczony jest wytgcznie do uzytku
prywatnego w miejscach niepublicznych i prywatnych oraz
stuzy wytgcznie do zapewnienia ochrony uzytkownika
w ramach pojedynczego rozwigzania. W przypadku
wykorzystania danych osobowych nalezy pamietac¢ o
lokalnych zobowigzaniach prawnych w tym zakresie.
Nadzo6r w miejscach publicznych, szczegdlnie z zamiarem
niejawnymi/lub ze strony pracodawcy bez uzasadnionego
powodu, jest zabroniony. Takie nieuzasadnione uzycie
wigze sie z ryzykiem i odpowiedzialno$cig spoczywajgca
wylgcznie na uzytkowniku.




Zawartos¢ opakowania

Robot Stacja dokujgca + przewdd

; Instrukcja obstugi
zasilajacy

Naktadka do mopowania,
ktéra mozna wyprac

Szczotki boczne

System oscylacyjny
OZMO Pro

Uwaga: Rysunki i ilustracje majg charakter pogladowy i mogg rézni¢ sie od
rzeczywistego wygladu produktu. Konstrukcja i specyfikacje produktu mogg ulec
zmianie bez powiadomienia.

Schemat produktu

Robot

Pokrywa goérna

Przycisk trybu AUTO

Czujnik detekgji
wzrokowej AlVI

Czujnik odlegtosci
TrueMapping

Czujniki antykolizyjne
i zderzak




Widok z dotu

Styki tadowania

Przycisk RESET Czujnik wykrywania .
dywanéw o Kofo uniwersalne

A Szczotki boczne

Szczotka gtéwna

Wskaznik stanu
sieci Wi-Fi

Przetgcznik
zasilania

Kota napedowe

;

N+

4

Wielofunkcyjne
narzedzie czyszczace

Czujniki upadku

Filtr ggbkowy

Uchwyt kosza na

Przycisk
zwalniania
szczotki gtéwnej

Przycisk
zwalniajgcy

Filtr siatkowy . o Modut zastepczy
Filtr o wysokiej (zainstalowany

wydajnosci fabrycznie)

Czujniki upadku




Stacja dokujaca Wskazowki przed czyszczeniem

| — Uporzadkuj obszar, ktéry ma by¢ sprzatany,
ustawiajgc meble, takie jak np. krzesta, na
= [T‘\ { ich wlasciwym miejscu.
I |

N Podczas pierwszego uzycia, upewnij sig, ze
Kabel zasilajgcy drzwi kazdego pokoju sg otwarte, aby poméc
DEEBOTowi w petni pozna¢ Twoj dom.

Styki stacji dokujacej

Moze by¢ konieczne umieszczenie fizycznej
bariery na krawedzi miejsca potencjalnego
upadku, aby zapobiec wypadnigciu

System mopowania oscylacyjnego OZMO Pro urzadzenia.

(zamstalowany fabrycznle) Nalezy upewni¢ sie, Ze miejsca, ktére majg
by¢ czyszczone sg dobrze os$wietlone, aby
Detekcja Wizualna dziatata prawidtowo.
Usuna¢ z podtogi przewody zasilajgce i
mate przedmioty, aby zapewni¢ skuteczno$¢
czyszczenia.

Zbiornik Wiot wody

Przycisk zwalniania
zbiornika

Odtozyé na bok wszelkie przedmioty, w tym kable, Scierki,
kapcie itp. w celu zwigkszenia efektywnosci sprzatania.

Czujnik Wizualny AlVI i Czujnik Odlegtosci TrueMapping nalezy
czysci¢ czystg Sciereczka, unikajgc stosowania detergentéw lub
sprayow czyszczgcych.

Przed uzyciem produktu na dywanie z fredzlami, nalezy ztozy¢
krawedzie dywanu pod spéd.

Nie sta¢ w waskich miejscach, takich jak korytarze, i upewni¢
sie, ze nie jest blokowany czujnik wykrywania.




Aplikacja ECOVACS HOME

Aby korzystac¢ ze wszystkich dostepnych funkcji, zaleca sie sterowanie
DEEBOTem za pomocg aplikacji ECOVACS HOME.

Przed rozpoczeciem prosimy upewni¢ sie, ze:

« Twoj telefon komérkowy jest podtgczony do sieci Wi-Fi.
» Sygnat bezprzewodowy w pasmie 2,4 GHz jest wigczony na routerze.

» Wskaznik Wi-Fi na DEEBOT powoli miga.
# Download on the GETITON
@& AppStore P® Google Play
Roztgczony z siecig Wi-Fi

Lampka sygnalizacyjna Wi-Fi
lub oczekuje na potaczenie z

Powolne miganie

P siecig Wi-Fi
~
. Szybkie miganie Podtgczanie do sieci Wi-Fi

Ciggte Podtgczony do sieci Wi-Fi

Potaczenie Wi-Fi

Przed konfiguracja Wi-Fi, nalezy upewni¢ sig¢, ze DEEBOT, telefon
komoérkowy i sie¢ Wi-Fi spetniaja nastepujace wymagania.

Wymagania dotyczace DEEBOTa i telefonu komérkowego

« DEEBOT jest w petni natadowany i wigcznik zasilania DEEBOTa jest wigczony.
« Kontrolka stanu sieci Wi-Fi powoli miga.

* Wylgcz dane komdrkowe w telefonie komoérkowym (mozna je wigczyé
ponownie po skonfigurowaniu).

Wymagania dotyczace sieci Wi-Fi

» Uzywasz sieci mieszanej 2,4 GHz lub 2,4/5 GHz.

« Twdj router obstuguje protokét 802.11b/g/n i IPv4.

 Nie uzywaj VPN (Virtual Private Network) ani serwera Proxy.

* Nie uzywaj sieci ukrytej.

« Protokdt WPA i WPA2 z wykorzystaniem szyfrowania TKIP, PSK, AES/CCMP.
* Protokét WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) nie jest obstugiwany.
« Korzystaj z kanatéw Wi-Fi 1-11 w Ameryce Pétnocnej i kanatéw 1-13 poza
Amerykg Pétnocng

Ameryka (nalezy zapoznac sig z przepisami lokalnej agenc;ji regulacyjnej).
+ Jesli uzywasz wzmacniacza lub repeatera sieciowego, nazwa sieci (SSID) i
hasto sg takie same jak w sieci podstawowe;j.

Praca z DEEBOT

Podczas pierwszego odkurzania:

1. Aby wykona¢ mapowanie domu, nalezy zainstalowa¢ modut zastepczy dla
DEEBOT.

2. Nie nalezy pozostawia¢ DEEBOT bez nadzoru i trzeba reagowac¢ w razie
problemow.

Q start
Nacinij (©)

Uwaga: System DEEBOT jest zaprojektowany tak, aby rozpoznawat krawedz
schodow dzieki postrzeganie ciemnych koloréw przez czujniki upadku. Nalezy
zatem pamieta¢, ze DEEBOT moze unikaé niektérych ciemnych lub czarnych
powierzchni, poniewaz moze postrzegac je jako krawedzie lub schody, przez co
bedzie odsuwac si¢ od tych obszaréw. Nalezy mieé na uwadze, ze blokowanie
lub wytaczanie czujnikéw upadku moze doprowadzi¢ do tego, ze DEEBOT
bedzie spadac¢ z krawedzi lub schoddw.




o Pauza

Uwaga: Panel sterowania robota przestaje $wieci¢ po zatrzymaniu robota na
kilka minut. Nacisnij Przycisk Trybu AUTO na DEEBOT, aby obudzi¢ robota.

o Powrét do tadowania

Nacisnigcie @ przez 3 sekundy spowoduje odestanie DEEBOTa z powrotem do
stacji dokujace.

3II

System mopowania oscylacyjnego
OZMO Pro

Uwaga:

1. Zainstaluj System mopowania oscylacyjnego OZMO Pro do szorowania podtég.
2. Dzieki elektrycznemu mopowaniu oscylacyjnemu do 480 razy na minute OZMO
Pro znajduje zastosowanie w miejscach o wysokim stezeniu brudu lub kurzu.

3. Przed zainstalowaniem OZMO Pro nalezy upewnic sie, ze styki sg doktadnie
wysuszone.

4. Nalezy unikaé stosowania OZMO Pro na dywanie.

a Usun modut zastepczy

* Aby przedtuzy¢ zywotno$¢ OZMO Pro, zaleca sie stosowanie wody
oczyszczonej lub zmiekczonej.
* Nie moczy¢ OZMO Pro w wodzie.



e Dotacz naktadke do mopowania, ktéra mozna wypraé e Zainstaluj OZMO Pro

° Doktadnie osusz styki e Rozpocznij sprzatanie

ﬁ?}
| -




Regularna konserwacja

Aby DEEBOT pracowat z najwyzsza wydajnoscia, nalezy wykonywa¢ czynnosci konserwacyjne i wymienia¢ czesci z nastepujaca czestotliwoscia:

Czes¢ robota Czestotliwosé konserwaciji Czestotliwos¢ wymiany
Naktadka do mopowania, ktorg mozna Po kazdym uzyciu Co 50 prart
wypraé
Szczotka boczna Raz na 2 tygodnie Co 3-6 miesiecy
Szczotka gtéwna Raz w tygodniu Co 6-12 miesigcy
Filtr ggbkowy / Filtr o wysokiej wydajnosci Raz w tygodniu Co 3-6 miesiecy
Czujnik TrueDetect 3D
Kétko uniwersalne
Czujniki upadku .
Zderzak Raz w tygodniu /
Styki tadowania
Styki stacji dokujacej

Przed przystapieniem do czyszczenia i konserwacji robota DEEBOT nalezy go wylaczyc¢ i odiagczy¢ stacje dokujaca.
Wielofunkcyjne narzedzie czyszczace jest dostarczane w celu utatwienia konserwacji. Nalezy obchodzic¢ sie ostroznie; narzedzie czyszczace ma ostre krawedzie.

Uwaga: ECOVACS produkuje rézne czesci zamienne i koncéwki. Aby uzyskac wiecej informacji na temat cze$ci zamiennych, nalezy skontaktowa¢ sie z Dziatlem Obstugi
Klienta.




Konserwacja Systemu oscylacyjnego
OZMO Pro

0 Zdejmij OZMO Pro o Mycie naktadki do mopowania, ktérg mozna wypraé

* Po zakonczeniu mopowania przez DEEBOT nalezy oprézni¢ zbiornik.

© Wwytrzyj 0ZMO Pro Clean

* Przetrzyj System mopowania oscylacyjnego OZMO Pro czystg, suchg $ciereczka.
Nie wlewaé do wody.




Konserwacja filtréw i pojemnika na




Konserwacja szczotki giéwnej
i szczotek bocznych

Szczotka gtéwna Szczotki boczne
=




Konserwacja pozostatych
komponentow

Uwaga: Przed przystgpieniem do czyszczenia stykow tadowania robota i stykéw
stacji dokujgcej nalezy wytaczy¢ robota i odtgczy¢ stacje dokujgca. Przetrzyj
elementy czystq, suchg Sciereczkg. Unikaj uzywania sprayéw czyszczacych lub
detergentow.




Lampka sygnalizacyjna

DEEBOT oznajmi, ze cos jest nie tak za pomocga lampki kontrolnej i raportu glosowego. Bardziej szczegétowe wsparcie mozna uzyskac¢ za posrednictwem
aplikacji ECOVACS HOME oraz w witrynie internetowej.

Lampka sygnalizacyjna Scenariusz

Robot sprzata.

Przycisk trybu AUTO $wieci ciggtym $wiattem BIALYM.
Robot zostat wstrzymany podczas czyszczenia.

Robot jest w trakcie tadowania.

Przycisk trybu AUTO miga na biato. Robot rusza.

Robot zmienia lokalizacje.

Przycisk trybu AUTO $wieci ciggtym $wiattem CZERWONYM. Robot ma niski poziom natadowania akumulatora.

Przycisk trybu AUTO miga na CZERWONO. Robot ma problem.




Rozwigzywanie problemoéw

Lp.

Nieprawidtowe dziatanie

Mozliwe przyczyny

Rozwiazania

DEEBOT nie taduje sie.

DEEBOT nie jest wigczony.

Wigcz DEEBOTa.

DEEBOT nie podtaczyt sie do stacji dokujgce;j.

Upewnij sie, ze styki fadowania robota zostaty podtgczone do
stykéw stacji dokujgcej.

Przewdd zasilajgcy nie jest podtgczony do staciji
dokujgce;j.

Upewnij sie, ze przewdd zasilajgcy jest dobrze podtgczony do
stacji dokujace;j.

Stacja dokujaca nie jest podigczona do zasilania.

Upewnij sie, ze stacja dokujaca jest poditgczona do zasilania.

Akumulator jest catkowicie roztadowany.

W celu uzyskania pomocy nalezy skontaktowac sie z Dziatem
Obstugi Klienta.

DEEBOT nie moze powrdcic¢
do stacji dokujacej.

Stacja dokujgca nie jest prawidtowo podiaczona.

Upewnij sie, ze stacja dokujaca jest prawidtowo podtgczona.

Podczas czyszczenia stacja dokujgca jest przesuwana
recznie.

Sugeruje sig, aby nie rusza¢ stacji dokujgcej podczas
czyszczenia.

DEEBOT jest wstrzymany na dtuzej niz 90 minut.

Zaleca sie, aby nie wstrzymywa¢ DEEBOTa na dtuzej niz 90
minut.

DEEBOT nie rozpoczat czyszczenia od stacji dokujgce;j.

Upewnij sie, ze DEEBOT rozpoczyna czyszczenie od stacji
dokujgcej.

DEEBOT utknat podczas pracy
i zatrzymat sie.

DEEBOT jest zaplatany w co$ na podtodze
(przewody elektryczne, zastony, fredzle dywanu, itp.).

DEEBOT bedzie prébowat r6znych sposobéw, aby sie uwolni¢.
Jesli to sie nie powiedzie, usun rgcznie przeszkody i uruchom
ponownie.

DEEBOT moze utkng¢ pod meblem ze szparg o
podobnej, co on wysokosci.

Nalezy ustawi¢ fizyczng barierg lub wirtualng granice w aplikacji
ECOVACS HOME.
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Nieprawidtowe dziatanie

Mozliwe przyczyny

Rozwiazania

DEEBOT powraca do stacji

Czas pracy rézni sie w zaleznosci od powierzchni
podtogi, ztozonos$ci pomieszczenia i wybranego trybu
czyszczenia. Kiedy akumulator jest na wyczerpaniu,
DEEBOT automatycznie przetgcza sie w tryb
fadowania i wraca do stacji dokujgcej, aby natadowac

Wiaczy¢ funkcje czyszczenia ciggtego w aplikacji ECOVACS
HOME App. DEEBOT automatycznie wznowi nieukonczony cykl
czyszczenia, gdy wigczone jest Czyszczenie Ciagle.

4 dokujgcej przed zakonczeniem Sie.
czyszczenia. L ) . s Lo . i . .
DEEBOT nie jest w stanie dotrze¢ do niektérych Uporzadkuj miejsce, ktére ma by¢ sprzatane, ustawiajgc meble i
obszaréw zablokowanych przez meble lub bariery. drobne przedmioty na ich wtasciwym miejscu.
Stacja dokujgca jest zbyt oddalona od centrum domu. Pros_ze umiescic stacje dokujaca przy Scianie w centralnym
pomieszczeniu w domu.
Funkcia planowania czasu iest anulowana Nalezy zaprogramowaé DEEBOTa, aby sprzatat o okreslonych
1ap ! ’ porach za pomocg ECOVACS HOME App.
DEEBOT nie czysci DEEBOT jest wylgczony. Wigcz DEEBOTa.
5 automatycznie w zaplanowanym
czasie. Nalezy trzyma¢ DEEBOTa wigczonego i podtaczonego do stacji
Akumulator robota jest na wyczerpaniu. dokujgcej, aby mie¢ pewnos¢, ze ma petny akumulator, gotowy do
pracy w kazdej chwili.
DEEBOT zaciat sie podczas . L .
6 czyszczenia z zainstalowanym DEEBOT moze miec problemy z pokonywaniem Prosimy poméc DEEBOTowi , jesli jest jaki$ problem.
przeszkdd podczas uzywania OZMO Pro.
OZMO Pro.
Usuna¢ z podtogi przewody zasilajgce i mate przedmioty, aby
Cykl czyszczenia jest zakiocany przez mate zapewni¢ skuteczno$¢ czyszczenia. DEEBOT automatycznie
przedmioty lub przeszkody na podfodze. wyczysci pominiety obszar; nalezy unika¢ recznego przesuwania
DEEBOTa lub blokowania $ciezki podczas cyklu czyszczenia.
DEEBOT pomija czyszczone DEEBOT pracuje na $liskich, polerowanych Upewnic sig, ze wosk podtogowy jest wysuszony zanim DEEBOT
7 miejsca lub powtarza czyszczenie

czyszczonego obszaru.

podtogach.

rozpocznie czyszczenie.

DEEBOT nie jest w stanie dotrze¢ do niektérych
obszaréw zablokowanych przez meble lub bariery.

Uporzadkuj miejsce, ktére ma by¢ sprzatane, ustawiajgc meble i
drobne przedmioty na ich wtasciwym miejscu.

Czujnik TrueMapping Distance Sensor jest
zablokowany.

Usun obiekty blokujgce czujnik odlegtosci TrueMapping.
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Nieprawidtowe dziatanie

Mozliwe przyczyny

Rozwiazania

Czujnik detekcji wzrokowej AlVI
nie moze rozpoznac obiektow.

Obszar czyszczenia nie jest dobrze
oswietlony.

Smart Recognition wymaga odpowiedniego oswietlenia.
Nalezy upewni¢ sie, ze miejsca, ktére majg byc
czyszczone sg dobrze o$wietlone.

Soczewka czujnika detekcji wzrokowej AlVI
jest zabrudzona lub zablokowana.

Wyczys¢ obiektyw czysta, migkka Sciereczkg i

upewnij sig, ze czujnik nie jest zablokowany. Podczas
czyszczenia nalezy unika¢ stosowania detergentow lub
sprayéw czyszczgcych.

Obiekty znajdujg sie zbyt blisko czujnika
detekcji wizualnej AlVI.

To jest normalne. Optymalna odlegto$¢ identyfikacji
obiektu dla czujnika AIVI wynosi 50 cm.

DEEBOT nie jest w stanie potgczy¢
sie z domowag siecig Wi-Fi.

Wprowadzono nieprawidtowg nazwe uzytkownika lub
hasto domowe;j sieci Wi-Fi.

Woprowadz prawidtowg nazwe uzytkownika i hasto domowej sieci
Wi-Fi.

Nieprawidtowo zainstalowana aplikacja.

Prosze pobra¢ i zainstalowa¢ aplikacje ECOVACS HOME.

DEEBOT nie jest w zasiegu domowego sygnatu Wi-Fi.

Upewnij sie, ze DEEBOT jest w zasiggu domowego sygnatu
Wi-Fi.

Konfiguracja sieci rozpoczeta sig zanim DEEBOT
byt gotowy.

Wiaczy¢ przetgcznik zasilania. Nacisnij przycisk RESET.
DEEBOT jest gotowy do skonfigurowania sieci, gdy jego lampka
wskaznika Wi-Fi miga powoli.

DEEBOT nie obstuguje sieci Wi-Fi 5 GHz.

Upewnij sie, ze robot zostat potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

10

DEEBOT nie czysci
catej powierzchni.

Miejsce do sprzatania nie jest uporzadkowane.

Przed rozpoczeciem czyszczenia przez DEEBOT nalezy
usunaé z podtogi drobne przedmioty i uporzadkowaé miejsce
czyszczenia.

Szczotki boczne DEEBOT wypadaja
podczas pracy.

Szczotki boczne nie sg prawidtowo zamontowane.

Upewnij sie, ze szczotki boczne zatrzasnety sie podczas
montazu.




Dane techniczne

Model DBX12
Prad wejsciowy znamionowy 20V=—"—=1A
Model stacji dokujacej CH1822 CH1918 (Sprzedawane oddzielnie)*
Prad Eﬂfgp‘;}";kﬁg" 220-240 V~ 50-60 Hz 0,3 A
Prad wejsciowy 100-240 V~ 50-60 Hz 0,5A | WeISCiowy
znamionowy znamionowy | Tyio dia
(tadowanie) Rosji 220 v~ 50-60 Hz 0,3 A
Pra.lfi . . 20V=—"=1A Prad wyj$ciowy znamionowy 20V=—"=1A
wyjéciowyznamionowy
) Mocf .(a_uto_matyczne 1000 W
opréznianie)
Pasma czestotliwosci 2400-2483,5 MHz
Moc w trybie wytgczenia Mniej niz 0,50 W
Sieciowe zasilanie rezerwowe Mniej niz 2,00 W

Moc wyjsciowa modutu Wi-Fi jest mniejsza niz 100 mW.

Uwaga: Specyfikacje techniczne i projektowe moga by¢ zmieniane w celu ciggtego doskonalenia produktu.
* CH1918 to sprzedawana oddzielnie stacja automatycznego opdzniania, ktéra automatycznie opréznia Twéj kosz DEEBOT. Poznaj dodatkowe akcesoria na stronie https:/

www.ecovacs.com/global.




BaXHble MHCTPYKLUMN MO TEeXHUKe
6e3onacHoCcTU

BAXHbIE UHCTPYKUWMU NO TEXHUKE
BE3OIMNACHOCTUA

Mpu Mcnonb3oBaHUM anekTponpubopa
Bcerga crniegyeT cobnogaTtb OCHOBHbIE Mepbl
NPeOoCTOPOXHOCTU, B TOM YKCHE crieaytoLme.

NEPEA UCNMOJNIb3OBAHUWEM
NMPUBOPA NMPOYTUTE BCE
UHCTPYKLUU

COXPAHUTE UHCTPYKLIUU

1. JaHHbIi npnbop MOryT ucnonb3oBaTb AETU B
BO3pacTe OT 8 neT u cTaplle, a Takke nmua ¢
OrpaHMYEHHbIMN PUINYECKUMWN, CEHCOPHBIMU
UNU YMCTBEHHbLIMU cnocobHocTAMKU unu
C HeAOCTaTKOM OMbiTa WU 3HAHWUW, ecnu
OHU HaxoasaTca nog HabnwageHuem unu
WHCTPYKTUPOBaHbl OTHOCKTENbHO Ge3onacHoro
ncnonb3oBaHusa npubopa n ocosHawT
COMpsXeHHble C 3TUM onacHocTu. fetn
He OOMKHbl urpaTtb ¢ npudopom. Yb6opka u
nonb3oBaTenbckoe 06CnyXMBaHNe He OOMKHbI
npoun3BoauTbLCA AeTbMK 6e3 npucMoTpa.

. Ounctute pabouyto yyacTtok. Yoepute ¢ nona

Menkne npeameTbl U oTcoeguHuTe kabenu
NMMTaHNsA, B KOTOPbIX MOXET 3anyTaTbCa
npmnbop. 3anpasbTe GaxpomMy nog OCHOBaHWE
KOBpUKa M NpUNogHMMUTE C noria Takue
npeaMeThbl, Kak LUTOPbI U CKaTepTW.

. Ecnun 30Ha y6opku 3akaH4YMBaETCS CTYMNeHbH

N necTHuUen, npocreante 3a Tem, 4YTobbl
npubop Mor obHapyXMTb CTYNEHbKY W He ynarn
yepes kpan. Bo nsbexanne nageHus npubopa
Ha Kpaw MOXHO YCTaHOBUTb (PU3NYECKUN
Gapbep. [Npocnegute 3a TeM, 4TOOLI NageHue
¢ (hmanyeckoro Gapbepa 6bINIo HEBO3MOXHO.

.Mcnonb3ynte npnbop TOonNbKO B

COOTBETCTBUU C ONMUCAHHbLIM B JaHHOM
pykoBoacTBe. Mcnonb3ynTe TONbKO HAacaaKu,
pekoMeHOOBaHHble NNN NpogaBaeMble
NpoOn3BOANTENEM.

. YbeauTtechb, 4TO Hanpa>xXeHne NCToYHUKa

NMATaHNA COOTBETCTBYET HanpAa>XeHuto
NMTaHuA, yKasaHHOMY Ha OOK-CTaHUUN.

. TOJIbKO pns gomalliHero mcnornb3oBaHUA

B MOMEWEHWW. He ucnonbsynTe
npndop Ha ynuue, B KOMMEpPYECKUX unu
MPOMbILLIIEHHbIX MOMELLEHUNAX.

. cnonb3ynte TONbKO OpUTrMHANbHbIN



10.

11.

12.

13.

14.

15.

nepesapsbkaeMbli 6aTapeto 1 JOK-CTaHUMIO,
noctaBndemMmblie Bmecte ¢ npunbopom ot
npoussoauntend. Henepesapsxaemble
©aTtapen 3anpeLueHsbl.

He ucnonb3ayite npubop 6e3 yctaHOBNEHHOIO
KOHTEeNHepa ansi Nbinu umnnm unsTpoB.

. He akcnnyatupyiite npubop B mecTax,

r4e eCTb 3aXOKeHHble CBEYU UNN Xpynkue
npeameThl.

3anpelaeTcss UCnonb3oBaHne U XxpaHeHue
npnbopa B 04EHb rOpsHMX U XOMNOAHbIX MecTax
(Hwxe -5°C unu Boiwe 40°C).

Hdepxute Bonockl, cBOGOAHYIO oaexAay,
nanbLbl 1 BCE YaCcTu Tena Ha pacCTOSAHUN OT
no6bIX OTBEPCTUN N OBWMXKYLLMXCSA YacTen.
He akcnnyatupynte npubop B KOMHaTe, rge
cnuT pebeHoK unu MnageHeu.

He ucnonb3ynte npubop Ha BRaXHbIX
NOBEPXHOCTHAX UMM NMOBEPXHOCTAX CO
CTOAYEN BOOOMN.

He ponyckante, 4tobbl Npnbop 3acackiBan
KPpynHble npegMeTbl, Takue Kak KaMHW,
bonblwne Kycodkn bymarm unu npegmeThbl,
KOTOpbl€ MOryT BbI3BaTb €0 3aCOpPEHNE.

He ncnonb3ynte npubop ana cbopa
NEerkoBoCnNaMeHsaWNXCa NN roprYnx

16.

17.

18.

19.

mMaTepuanoB, Takux Kak OeH3uH, TOHep
ANa npuHTepa UM KONUPOBaNbHOrIo
annapara, a Takke B MecTax, rge OHU MoryT
NpUCyTCTBOBATb.

He ncnonbsynte npubop ans cbopa ropawmx
UNN ObIMALWKXCA NPegMeToB, Takux Kak
curapeTbl, CNUYKK, ropsvasa 3ona unm 4yTo-
nnbo, YTO MOXET BbI3BaTb NOXap.

He nomelwanTte npegMeTbl BO BCacblBaloLLNM
natpybok. He ucnonb3ynte ycTponcTBO, €Criv
BcacblBatowm natpybok 3abnokmpoBaH. He
ponyckante nonagaHus nblnu, Bopca, BONoc
M T.4. BO BcacbiBalOWmMn natpybok, T. K. OHU
MOryT YMEHbLUNTbL NOTOK BO3ayXa.
Crapawntecb He noBpeauTb kabenb NUTaHUA.
He TaHuTe npnbop nnum QoK-CTaHUMIO 3a
kabenb NUTaHMA, He ucnonb3ynTe Kabenb
NMTaHUSA B KadyecTBe PYYKU ONs NepeHOCKU
nblflecoca, He 3aKkpbiBanTe ABepuy LHypa
NMUTaHUS U He NPOTArMBanTe LUHYP NUTaHUA
Yyepes ocTpble Kpast unu yrmel. He nomeluanTe
kabenb nuTaHMa noa BKNKOYEHHbIM Npubop.
OepxuTte kabenb NUTaHWUa BAANM OT ropAYnX
NMOBEPXHOCTEMN.

Ecnu kabenb nuTaHns noBpexaeH, 3ameHnTe
ero y npoussoguTesnis unin ero cepBUCHOro
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21.
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25.

areHTa BO nsbexxaHme onacHoCTu.

He ucnonb3ynte OOK-CTaHUUIO, €Cnu OHa
nospexaeHa. bnok NnuTaHus He noanexuT
PEMOHTY M He OOSMKEH MCMoNb30BaThCs B
criyvae ero nospexaeHus unu gedekTa.

He ncnonb3ynTte yctTpomcTtBO C
noBpeXaeHHbIM kKabenem NUTaHUa Mnu
po3eTkon. He ucnonb3synte npubop nnu gok-
CTaHLMWIO, €Cr OHWN He paboTalT AOMKHbLIM
o6pa3som, Nx ypoHunu, NoBpeannm, OCTaBun
Ha yrnuue unn B criydae ux KOHTakTa C BOAOW.
Bo nsbexaHne onacHOCTM PEMOHT OOMKEH
Nnpon3BoOANTLCA NPON3BOAUTENEM UMK €ro
CEPBUCHBIM areHToM.

Mepea OYUCTKOWM MNU TEXHUYECKUM
obcnyxuBaHnem npubopa nepeseguTe
nepeknyartenb NUTaHUA B NOJNTOXEHne
BbIKIT.

Mepen oumcTkom Mnu obCnyXmBaHMEM AOK-
CTaHUuun BUNKY HeobxoaMmMo nsBneyb M3
PO3ETKMN.

N3Bneknte npubop M3 QOK-CTaHUUKN K
BbIKJTIOUMTE NepeknyaTtenb NUTaHus
npubopa nepen mn3enedyeHnem batapen ons
yTunusaumm npmnbopa.

Mepen ytunusaumen npnbopa Heobxoanmo

26.

27.

28.

29.

30.

31.

n3BneyYb M ytunmsnposaTtb b6atapet B
COOTBETCTBUM C MECTHbIMWU 3aKOHaMu "
HOPMAaTMBHbLIMW aKTaMW.

YTunusmpynte ncnonb3oBaHHble 6aTapen
B COOTBETCTBUM C MECTHbIMU 3aKOHaAMMU U
HOPMAaTMBHbIMWU aKTaMMu.

He cxwurante npubop, gaxe ecrnm OH CUIbHO
nospexaeH. [Npu noxape mMoryT B3opBaTbCA
Gatapewn.

Ecnun gok-ctaHums He ucnonb3yeTcsa B
Te4YeHne ONUTENbHOrO BPEMEHU, OTKNHYNTE
ee OT CeTu.

Mpubop cnepyetT Mmcnonb3oBaThb
B COOTBETCTBUU C UHCTPYKUMAMMN,
npuBeAEeHHbIMU B AHHOM PyKOBOACTBE
no akcnnyatauun. ECOVACS ROBOTICS
HEe HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a ywepb mnu
TpaBMbl, Bbi3BaHHble HeHagexauwmm
NCnosnb3oBaHUEM.

Po6ot cogepxut Gatapeun, 3amMeHy KOTOpPbIX
NPOM3BOOAT TONMbKO KBAaNUMUUMUPOBAHHbIE
cneynanunctbl. Ytobbl 3ameHuTL BGaTapeto
poboTa, obpaTtutecb B otaen obcnyxunsaHns
KIMEHTOB.

Ecnu po6oT He 6yaeT ncnonb3oBaTbCs B
TeYeHne ONUTENbHOTO BPEMEHM, BbIKNIOUMTE



ero Ans XxpaHeHus U OTCoeanHUTE OOK-
CTaHLUMI0.

32.MPEAYNPEXAOEHWE: [na 3apagku
BaTtapen Ucnosnb3ynTe TONbKO CbEMHbIN 60K
nutaHuna CH1822, noctaBnsgemMbli BMecTe
c npubopom, unu CH1918, npogatowmincsa
OTAENbHO B Ka4ecTBe akceccyapa.

Ona yoposnetBopeHusa tpeboBaHum K
pagnmovacToTHOMY M3NYyYeHUO BO BpeMs paboTbl
npudopa Heobxogumo cobnogaTb OUCTaHUUIO OT
Hero B 20 cm 1 bonee.

Ona obecneyeHUs COOTBETCTBUS He
pekoMeHOyeTCsa BbINONHATbL onepauumn Ha
pacCTOSHUN, NpeBbilWalLWemM 3TO 3Ha4YeHue.
AHTEHHY, MCNONb3yeMylo ANS 3TOro nepefartyuka,
He crnegyeT pa3melwaTb COBMECTHO C nobon
APYron aHTEHHOWN NN nepeaaTynKom.

UTtobbl oTkntountb moaynb Wi-Fi Ha DEEBOT,
BKNIOYMTE NUTaHme pobora.

lMomecTnte poboTa Ha fOK-CTaHUMI0, ybeanBLINCH
B TOM, YTO KOHTaKTbl 3apsiaHblX KOHTAKTOB
DEEBOT v gok-ctaHUMKU COeaVHSAIOTCA.
HaxmuTtenyaoepxmBanTeKHOMKY aBTOMaTUYECKOro
pexuma Ha DEEBOT B TedeHune 20 cekyHa, noka
po6OT He n3gacTt 3 3BYKOBLIX CUrHana.

UTtobbl Bkntountb moaynb Wi-Fi Ha DEEBOT,
BbIKMtouMTe pobOoTa, a 3aTeM BKAOYMTE NUTAHKE.
Mogynbe Wi-Fi Bkntovaetca npu nepesanycke
DEEBOT.

Knacc Il

MpenoxpaHnTENbHBIN U30NUPYIOLLMIA
TpaHcdOopMaTop C 3aLLUMTON OT KOPOTKOro
3aMblKaHUA

MMNynbCHBIN UCTOYHWUK MUTaHUS

Tonbko ANs UCMONb30BaHUS BHYTPU
nomeLLeHnn

D® @ ||

- [MOCTOSIHHBIN TOK

~ [MepeMeHHbIN Tok




Onsa cTtpan EC

Ana nonyvyeHna nHgopmaunm o Jeknapauyum
cooteetcTBUst EC nocetute Beb-cant https://www.
ecovacs.com/global/compliance.

MpaBunbHaa yTunusauua AaHHoro
npoaykra

[JaHHasa mMapkupoBKa yka3blBaeT Ha TO, 4TO
AaHHbIN Npnbop He crneayeT yTunu3npoBaTb
BMeCTe C ApYrMMu ObITOBbIMM OTXO4aMu No BCEMY
EC. [lna npenoTepalleHns BO3MOXHOIo Bpeaa
HEKOHTPONMUPyeMOn yTunmuaaumm oTxoaoB Ans
OKpyXatolen cpeabl UNn 3opoBbs YenoBeka
HeobXoaMMO OTBETCTBEHHO nepepabaTbiBaTb €ro,
cofdemncTBys aKkornormdeckn 6e3onacHoMy NOBTOPHOMY
Mcnonb3oBaHWD MaTepuanbHbiX PecypcoB.
Ona nepepaboTkn ucnonb3oBaHHOro npubopa
Ncnonb3ynTe CeTu NyHKTOB pasgenbHoro cbopa
0TX040B MNKN obpaTtuTechb K NpoaasLy, Y KOTOPOro
Bbl Npuvobpenn npoaykt. OHM MoryT 6e3onacHo
nepepabartbiBaTb 3TOT NPOOYKT.

YaoaneHHoe HabnogeHue npegHasHa4eHo UCKIMKYUTENbHO
Aanda 4aCTHOro ncnosib3oBaHMUA B 3aKpPbITbIX YAaCTHbIX
MecTax ans obecrneyeHnss UCKMYMTENBHOM camo3aLLUmTbl
N €OnHOro ynpasieHus. MOMHUTE O MECTHbIX npaBoOBbIX
obsi3aTenbcTBax Mo 3aWuUTe AaHHbIX B cny4dae unx
MCcnosib3oBaHuA. OTcyTCTBI/Ie BMAeoHabnoaeHns B
00LLIECTBEHHbBIX MECTaX, 0COGEHHO C TalHbIM HamMmepeHnem
n/vnu co CTOPOHbLI pa60Top,aTenﬂ, 0e3 060CHOBaHHbIX
NMPUYNH. Takoe HeoOOCHOBaHHOE MCNONMb30BaHUe
OTHOCUTCA TOJNIbKO K PUCKY U OTBETCTBEHHOCTMU
nonb3oBaTern4.



Komnnekrauus

WHcTpykuus no
aKkcnnyarauum

[ok-cTaHums + kabenb NUTaHWS

Motowmecs nogknagku
ANs BNaXXHON y6opku

AT

BokoBble LLETKM

D

BnbpaunoHHas cuctema
OZMO Pro

MpumeyaHue: PuUCyHKM W UNMOCTpaUMK NpuBeEHbl UCKIIOYUTENBHO  ANs
CMpaBKM M MOTYT OTNMYATLCS OT (DAKTUYECKOTO BHELUHEro BUAa NpoAyKTa.
KOHCTPYKLMS U TEXHUYECKME XapaKTEPUCTUKW NPoAyKTa MOryT ObiTb M3MEHEHbI
6e3 NpeaBapuUTENBHOTO YBEAOMITEHNSI.

Cxema uspenus

Po6Got

Knonka
aBTOMaTU4eCcKoro
pexuma

BepxHss KpbiLka

[atunk
BU3yaribHOro
obHapyxeHus AlVI|

Oatynk
paccTosiHus
TrueMapping

Oatunkm n 6amnep
3almThl OT
CTONKHOBEHUM




KHonka c6poca HacTpoek

Pyuka koHTeliHepa
ANA Nbinu

KHonka
BbIKIIOYEHUS

CeTtb unbTpa

WHavkatop
ctaryca Wi-Fi

MynetuTyn ans
oumncTku pobota

% Mepekntovatens
/ nuTaHus

ly6uatblii punstp

BbicokoadhdeKTUBHbI
dunbTp

Bupg cHusy

3apsigHble KOHTaKThI

Latumk

pacnosHaBaHusi YHuBepcanbHoe

KOBPOB Koneco
BokoBble LEeTKM

OcHoBHas

weTka

Bepyuwime koneca

ﬂaT‘-WIKVI aHTunageHnaaHTunageHna

Knonka %‘

BbIKITIOYEHUS!
OCHOBHOW LLIETKU

3ameLLatoLLmin Moayrnb!
(NpepycTaHOBNEHHDI)

Latynkn

aHTMnageHnaaHTMnageHna




Ook-cTaHuus

KoHTaKTbl 4OK-CTaHUmu

LWHyp nuTaHns

TexHonorusa BnaxHon y6opku OZMOTM Pro c
BMOponnacTuHon (npegycraHoOBreHHast)

PesepByap ans Boabl OTBepcTue ans Boapl

KHonka ocBoBoxaeHus
pesepByapa A4ns Bogbl

NMpumeyaHus nepen yoopkon.

Y6epuTe yyacTok ybopku, MOMECTUB Takyto
mebernb, Kak CTyrbsl, B MpaBunbHOe MecTo.

Bo Bpemsi nepBOro MCronb30BaHUA OTKPOWTE
[OBepu BO BCex KOMHaTax, 4to6el DEEBOT mor
npoexatb Mo BCeMy BalLeMy [OMy.

Bo n3bexaHune nageHusi npubopa Ha kpato
MOXHO YCTaHOBWTb chranyeckuii 6apbep.

Y6eauTech, 4To paboune 30HbI XOPOLLIO
oCBelLLEeHbI, YTOBbI 4aT4uK BU3yarbHOro
obHapyxeHus pabotan HopmarbsHo. Yoepute
¢ nona kabenv NUTaHus 1 Menkue NpeameThbl,
4TObObI 06ecneunTb ahdekTnBHYIO YOOPKY.

[ns nosbiweHus apekTMBHOCTU YOOpKK yOepute npeaMeTsl ¢
nona, BKMYas LUHYpbl, candeTkn, Tanku u T. .

MpotpuTe paTunk Bu3yanbHoro obHapyxxeHus AlVI n gatunk
paccTosiHuA TrueMapping YACTON TKaHbIO U He UCMONb3ynTe
MotoLee CPEACTB UMM YACTALLMIA Cpen.

lMepen ncnonb3oBaHMeM NPOAYKTA HA KOBPUKE C KpasiMn C
KUCTO4YKamMn noaBepHUTE Kpas nod KOBpUK.

He cToliTe B y3KUX NPOCTPAHCTBAX, Takux Kak KOPUAOPbI, U He
GnokupyiTe AaTunk 0BGHapyKEHWsI.




MpunoxeHne ECOVACS HOME

Y106kl BOCMONL30BATLCA BCEMU AOCTYMHBLIMU (hYHKLIMSIMW, pekoMeHayeTCs
ynpaenate DEEBOT yepes npunoxenHne ECOVACS HOME.

[o Hauyana y6eautech, 4To:

 Baw mobunbHbI TenedoH noaktodeH k cetn Wi-Fi.

 Ha Baliem mapLupyTusaTope BKitodeH 6ecnpoBoAHO curHan B AnanasoHe 2,4
Mu.

* Nnpvkatop WiEQ

enrneHHo Myae
Download on the GETITON
@& AppStore P® Google Play

Wuaunkatop Wi-Fi

OTkntoyeH ot Wi-Fi nunu

MenneHHo muraet oxunaaet noaknoderns Kk Wi-

— Fi
~
. BbicTpo Muraet MoaxkntoyeHune Kk Wi-Fi

Teepabivi MogkntoyeH k Wi-Fi

NoakntoyeHne Wi-Fi

Mepep yctanoBkon Wi-Fi y6eauTtecb, yto DEEBOT, Mo6unbHbIN TenedoH n
ceTb Wi-Fi cooTBeTCcTBYIOT Cneaytowmum Tpe6oBaHNsIM.

Tpe6oBaHusa k DEEBOT 1 Mo6unbHbIM TenedoHam

+ DEEBOT nonHocTblo 3apsikeH v nepekntodatens nutaHus DEEBOT BkntoyeH.
* MHamkatop coctosiHna Wi-Fi meaneHHo muraert.

* BbIkrounTe COTOBYHO CBSI3b MOGUMBbHOTO TenedoHa (MOXHO CHOBA BKIOUYUTL
ee nocrne HacTPOiKK).

Tpe6oBaHusa k cetn Wi-Fi

* Bbl ucnone3yete cmeluaHHyto cetb 2,4 Ty unn 2,4/5 Iu.

» Baw poyTtep nogaepxmsaet npotokosbl 802.11b/g/n n IPv4.

* He ucnonbaynte VPN (BUPTYyanbHylo YacTHYIO CeTb) UMW NPOKCU-CEPBEP.
* He ncnonb3yite cKkpbITYIO CeTb.

* WPA 1 WPA2 ¢ ucnonssoBaHuem wudposanus TKIP, PSK, AES/CCMP.

* MNpotokon WEP EAP (npoTtokon npoBepky NOANIMHHOCTM NPeanpuaTus) He
nogaepXusaeTcs.

* Ncnonbayiite kaHanbl Wi-Fi 1-11 B CeBepHolt AMepuke 1 kaHanbl 1-13 3a

npenenamu CesepHoin AMepykmn (06paTUTech B MECTHbIN PErynupyoLLmnii OpraH).
» Ecnu BbI Mcnonb3ayeTe paclunpuTens / noBToputens cetu, ums cetu (SSID) n
naponb 6yayT Takvmu e, Kak U B BaLLe OCHOBHOW CETU.

Pa6otarowmmn DEEBOT

Bo BpeMsi nepBoW 0YUCTKM:

1. ObszatensHO ycTaHoBMTE 3ameluatowmin mogyns DEEBOT, ytobbl ycnewHo
COMOCTaBMTb KapTy AoMa.

2. DEEBOT pomxeH pabotaTk noa NpMcMoTpoM, MOMOrUTE emMy B criyvae
BO3HUKHOBEHWS Npobnemsi.

o 3anyck

Haxatne @

MpumeuaHue: TexHonorna DEEBOT npenHasHaveHa Ans pacnosHaBaHus Kpasi
WIMU NIeCTHULbI HA OCHOBE BOCTMPUSITUSI TEMHBIX LIBETOB C MOMOLLbIO AATYMKOB
aHTunagenus. Moatomy obpatute BHMMaHue, YyTo DEEBOT moxet He paboTtaTb
Ha onpefeneHHbIX TEMHbIX UMK YePHbIX MOBEPXHOCTAX, Tak kak DEEBOT moxet
BOCMPUHUMATb VX Kak Kpai Ui nectHuly u usberatb aTux yyactkoB. byabte
BHMMAaTENbHbI: €CNY Bbl 3a6rokvpyeTe Unu OTKMoYMTE AaT4UKU aHTUNaAEHNS,
DEEBOT moxeT ynacTtb € Kpasi Unu necTHULbI.



9 MpuocTtaHOBUTbL

Mpumeuanue: MNaxenb ynpaeneHus poboTta nepecTaeT ropeTb nocre ero
NPUOCTaHOBKM Ha HECKONbKO MUHYT. Haxxmute kHonky AUTO (aBTomatmyeckuii
pexxum) Ha DEEBOT, 4to6bl pa3byauTs ero.

e BosepalleHue Ha 3apsifHYI0 CTaHLUMIO.

Haxmure @ 1 yaepxuBaiite B TeueHue 3 cekyHa, 4ytobbl otnpaButs DEEBOT Ha
[OK-CTaHUMIO.

3II

TexHonorus BnaxxHon y6opku
OZMOTM Pro ¢ Bu6ponnacTuHou

MpumeyaHune:

1. YctaHoBuTte Bubpupytowyto cuctemy OZMO Pro ansi ckpabrpoBaHus nomnoe.
2. bnarogapsi anekTpuyeckoi Bubpauum Ansi BiaxHon y6opkv yactoToi Ao 480
pa3 B MuHyTy OZMO Pro nogxoguT Anst CUIbHO3arpsid3HEHHbIX 1 3anblfieHHbIX 30H.
3. Mepep ycranoskoi OZMO Pro Heobxoammo obecneunTb, YTOOb! KOHTaKTbI
6binu cyxve.

4. V3beravite ncnons3osaHns OZMO Pro Ha kospe.

CHuMUTe 3amelualomn mogyb

* [ins npoaneHus cpoka cnyx6el OZMO Pro pesepByapa pekoMeHayeTcst
MCMOMb30BaTh OYMULLIEHHYIO MU CMSAMYEHHYI0 BOAY ANt O4UCTKU CUCTEMbI.
* 3anpewaetcsi onyckatb OZMO Pro B Boay.



o MpucoegnHuTe MHOropa3soByto candeTKy Ansa BNaxHOW e YctaHoButs OZMO Pro

y60pKu

e Hacyxo npoTepeTb KOHTaKTbl e HauaTb y6opky

@ﬁx
| A




PerynsipHoe o6cnyxuBaHue

Ansa nogaepxaHusi MakcUManbHo npoussoguTensHocTu DEEBOT BbinonHuUTe 3aga4m No TeXHUYECKOMY OGCNYXMBaHUIO U 3aMEHUTE AeTanu co crieaylolen
nNepuoANYHOCTLIO:

[eTtanb po6ota YacToTa Texob6cnyxuBaHus YacToTa 3ameHbl!

Motowasica nogknagka ans BrnaxHomn

Mocne kaxgoro ncnonb3oBaHNUs Kaxxgble 50 ctupok
y6opku KA kA P

BokoBas wweTka OgawH pas B 2 Hegenu Kaxable 3—6 mecsues

OcHoBHas LWeTka OpauH pas B Heaento Kaxapble 6-12 mecsaues

[y6uatbiii prneTp/BeicokoadheKTUBHBI

unTp OpuH pa3 B Heferio Kaxgple 3-6 MecsiLieB

Latumk TrueDetect 3D
[aT4nkn
3aLUMTbI OT CKAYKOB yHMBEpCanbHoe
Koneco
Bamnep
3apsigHble KOHTaKTbl
KoHTaKTbl AOK-CTaHLMn

OpwuH pas B Hegeno

Mepen BbLINOMHEHUEM ONepaLUMin OYMCTKN U TeXHUYecKoro obcnyxusanua DEEBOT BbIKnounTe po60OT M OTCOEANHUTE AOK-CTAaHLMIO.
[ins o6neryeHns TeXHUYECKOro 06CNyXMBaHUS NPeayCMOTPEH MyMLTUTYN AN OYUCTKM po6oTta. O6palaiTech C 3TUM YNCTALMM MHCTPYMEHTOM OCTOPOXXHO — Y
Hero ecTb OCTpble Kpasi.

Mpumeyanue: Komnanns ECOVACS npousBoauT pasnunyHble 3anacHble YacTu U putuHr. [ins nonyyeHust 4ononHUTENbHON MHAOpMaLmMK 0 3anacHblx YacTsx obpatutecb
B oTAen o6CnyXuBaHUs KMEHTOB.




BbINONHUTL TEXHUYECKOEe
o6cnyXXuBaHne BUOpupyroLen
cuctembl OZMO Pro

0 Yaanutb OZMO Pro

* [Mocne 3aBepLUeHUsi BNaXKHON 04MCTKM ¢ nomolbio DEEBOT onopoxHute
pesepByap Ansi BoAbl.

9 Mpotpute OZMO Pro Clean

* MpotpuTe BUGpUMpYtoLLyto cuctemy OZMO Pro uncToi cyxom TKaHblo.
3anpeLuaetcs okyHaTb B BOAY.

o MpomoiiTe MHOropasoByto candeTKy Ans BnaxHon y6opku




BbINOMTHUTBL TEXHUYECKOoe

o6cnyXuBaHue nbinec6opHUKa U

¢dunbTpoB




BbINONHUTL TEXHUYECKOEe
o6cnyXXuBaHne OCHOBHOM
M 60KOBOM LETOK BokombIe WeTkH

OcHOBHa#s wWeTKa




BbINONMHUTL TEXHUYECKOe
obcnyXXuBaHue Apyrmx KOMMNOHEHTOB

Mpumeyvanume: Mepen 04UMCTKOMN 3apsiAHbIX KOHTAKTOB POBOTa Y KOHTAKTOB [IOK-
CTaHLMM BbIKIIOYMTE POBOT 1 OTCOEANHUTE [OK-CTaHLMI0. MpoTpUTe KOMMOHEHTbI
YMCTOW CyXOW TKaHblo. He ncnonbayinte MotoLLee CPeaCcTBO UMM YUCTSALLMIA CNpeNn.




CBeTOBOM MHAMKATOP

DEEBOT coo6LwWuT, ecnu 4To-TO NOMAET He TaK, C MOMOLLbLI0 CBETOBOIO MHAUKATOPA U roflocoBbIX yBeAoMmeHuin. Bonee nogpo6Hyo noaaepKKy MOXHO

nony4untb Yepes npunoxeHne ECOVACS HOME u Ha cawiTe.

CBeTOBOM UHAUKaTOP

CueHapui

KHonka aBTOMaTnyeckoro pexuma HenpepbiBHO roput BEJTbIM uBeTom.

Po6ot ounwiaetcs.

Po6oT npuocTtaHaBnnBaeTcs BO BPEMSI OHUCTKU.

KHonka aBTomatuyeckoro pexuma muraet BEJTbIM.

Po6ot 3apspkaercs.

Po6or 3anyckaetcsi.

Po6ot nepemeLlyaercs.

KHonka aBToMaTuyeckoro pexuma HenpepbiBHo roput KPACHbBIM usetom.

Batapes po6oTa paspsixeHa.

KHonka aBTomatuyeckoro pexuma muraet KPACHbIM.

BosHukna npobnema ¢ po6oTom.




NMouck u ycTtpaHeHue HencrnpaBHoCTEUN

Her. HeucnpaBHocTb Bo3moxHbIe NPUYUHbI PeweHus
DEEBOT He BKrto4eH. Bkntounte DEEBOT.
Y6eauTech, YTo 3apaaHble KOHTaKTbl po6oTa NoAKMYeHbl K
DEEBQOT He noaknto4eH K fOK-CTaHLuK. A pan P A
KOHTaKTaM JOK-CTaHLuW.
[IoK-CTaHLWS! He NOAKTIoNeHa K KaBento NUTaHus: Y6egutech, 4To kabenb NUTaHUA HAAEXHO MOAKMYEH K JOK-
1 DEEBOT He 3apspkaetcsi. u A : CTaHLMK.
[lok-CTaHLMsl He NOAKITIYEHa K UCTOYHUKY MUTaHUS. Y6eamTech, 4TO AOK-CTAHLMUA NOAKIOYEHA K UCTOUHUKY MUTaHUS.
BaTtapesi NoONHOCTbIO pa3psikeHa. OGpaTnTech 3a NOMOLLBIO B CMYXXOy NOAAEPXKKN KITMEHTOB.
[ok-cTaHuus nogknoYeHa HENPaBUbHO. Y6eautech, YTO AOK-CTAaHLUMSI NOAKIOYEHA NMPaBUMBHO.
Bo Bpemsi 04nNCTKY OOK-CTaHUMA nepemeLlaeTcs Bo Bpems 04nCTKM HE pekOMeHayeTCs NepeMeLlaThb LoK-
BPYUHYIO. cTaHumio.
2 DEEBOT He MOXeT BEpHYTbCA
Ha AOK-CTaHuuio. PekomeHnayetcs He octasnsite DEEBOT Ha nayse 6onee 90
DEEBOT npuocTtaHaBnmBaeTcs 6onee 4yem Ha 90 MUHYT. MUHYT. Ay Y
DEEBOT He Hauan y6opKy ¢ AOK-CTaHLuW. Y6eautech, 4to DEEBOT HaunHaeT ybopKy ¢ AOK-CTaHUMW.
DEEBOT 3anyTancs B 4eM-To Ha DEEBOT nonpo6yet ocBo60ANTLCSt pasHbIMK ciocobamu.
DEEBOT 3actpesaet nony (aneKkTpuyeckme NPoBOAa, WTOPbI, KOBPOBAst B cnyyae Heygauv yaanute npensTcTBUSI BPYYHYIO 1
3 8O BpEMs! paBoTbi 1 OKaHTOoBKa U T. A4.). nepesanycTuTe ero.
ocTaHaBnuBaeTcs.

DEEBOT moxeT 3acTpsiTb nog MeGerbio ¢ 3a30poM
aHanorn4yHom BbICOTbI.

YCTaHOBUTL (M3NYECcKkUii Bapbep UnNn yCTaHOBUTE BUPTYarbHYO
cTeHy B npunoxeHun ECOVACS HOME.

@




Her.

HeucnpaBHocTb

Bo3moxHble NPUYUHbLI

PeweHus

Docking Bo3Bpaliaetcsa Ha
[OK-CTaHLMIo 10 3aBepLUeHUs
OYUCTKU.

Bpems paboTbl 3aBUCMT OT NOBEPXHOCTYM Mona,
CMNOXHOCTM NMOMELLEHNS U BbIGPaHHOTO pexxnma
y6opku. Korga 6atapesi paspsikeHa, DEEBOT
aBTOMaTUYECKU NepPeKIioyaeTcs B peXUM
«BepHyTbCs B pexxum nepesapsiaku» 1 Bo3BpallaeTcs
Ha [OK-CTaHLMIO ANsi camMo3apsiku.

BkntounTb yHKUMIO NpoaomkeHns y6opKy B NPUINOXEHNN
ECOVACS HOME. DEEBOT aBTOMaTtyeckv BO306HOBUT
He3aBepLUEHHbIV LMK OYUCTKM NPU BKITKOYEHHOW hyHKLMN
6ecnpepbIBHON yOOpKM.

DEEBOT He moxeT gobpartbcsi 4O HEKOTOPbIX 30H,
3a6rnokMpoBaHHbIX MeGenblo U NeperopoaKamu.

Y6epute Yy4acCTOK, KOTOpPYH Heo6X0AMMO OYUCTUTb, paccTaBuB
mebenb 1 Menkne npeameTbl Ha MecTo.

ﬂOK-CTaHLI,VIﬂ HaxoguTca CrULLKOM Jarneko oT
cepeavHbl joMa.

PacnonoxwuTte [OK-CTaHUMIO Yy CTEHbI LLIEHTParnbHOro 3ana aoma.

DEEBOT He BbInonHseT
aBTOMaTUYECKYIO OUNCTKY B
3annaHMpoBaHHoOE BpeMsi.

DyHKUMA pacnucaHns ybopok.

BanporpammupoBats DEEBOT ans ounctkv B onpegeneHHoe
Bpemsi ¢ nomoLubto npunoxeHns ECOVACS HOME.

DEEBOT BbIKko4eH.

Bkntounte DEEBOT.

Barapes po6oTa paspsixeHa.

OctaBste DEEBOT BKIHOYEHHBIM M C COXPaHEHHbIM cCoeauHEHNEM
K AOK-CTaHLUMK, 4ToBbl 06ecneymnTb, 4To OH B Nt06OM MOMEHT
NOSTHOCTbIO 3aPSPKEH.

Mpou3sowno DEEBOT
3acTpeBaHue Npu O4YUCTKE C
yctaHoBneHHsIM OZMO Pro.

Mpu ncnonbsosaHu OZMO Pro MoxeT BO3HUKHYTb
3aTpyaHeHWe npu npoxoae Yepes NpenaTcTBUA.

Mpw Bo3HWMKHOBEHUM Npobnem nomorute DEEBOT.

DEEBOT nponyckaeT mecTa,
KOTOpble HY>HO y6paTb,

UK NOBTOPHO yBupaet yxe
OYMLLIEHHYIO Y4aCTOK.

Linkny yGopku MeLatoT Mernkve NpeaMeTbl unu
NpensTcTBUS Ha nony.

Y6epute ¢ nona kabenu NnuTaHus U Menkue npeameThbl, YTobbI
obecneuntb achdekTnBHyto ybopky. DEEBOT aBTOMaTW4ecku
OYMCTMT NponyLLeHHyo obnacte. He nepemelyarite DEEBOT
BPYYHYIO U He BrIoKMpyiiTe TPAeKTOPUIO €ro ABUXEHNUS BO BpEMS
umkna y6opku.

DEEBOT pa6oTaeT Ha CKOMnb3KWUX NONMPOBaHHbIX
nonax.

Mepen Havanom y6opku DEEBOT y6eauTech, 4to napaduH nona
BbICOX.

DEEBOT He moxeT gobpaTtbcsi 4O HEKOTOPbIX 30H,
3abnoknpoBaHHbIX Mebenbio Uy neperopogkamu.

Y6epuTe y4acTok, KOTopyro He06X0aAMMO OYUCTUTL, PacCTaBuB
mebenb 1 Menkue NpeameTbl Ha MecTo.

3abnoknpoBaH AaTtunk pacctosHusa TrueMapping.

Ynanute o6bekTbl, KOTOpble BOKMPYIOT AaTYMK PacCTOSHUS
TrueMapping.




Her.

HeucnpaBHocTb

Bo3moxHbIe NPUYUHBI

PeweHus

Oatumk BU3yarnbHOro

30Ha ybopKM Noxo ocBeLleHa.

Ons WHTENNeKTyanbHOro pacno3HaBaHna Tpe6yeTc;|
XopoLuee oceeLleHns. YbeguTechb, 4TO pa60LW|e 30HbI
XOpOLUO OCBELLEHbI.

O6bekTuB gatuunka AlVI BusyansHoro

MpoTpute 06BHEKTMB YNCTON MSTKON TKaHbIO U
ybeaunTech, 4TO AaT4MK He 3acopeH. He ucnonbayiite

8 | obHapyxeHus AlVI He ° o
oﬁHapy)Keva 3arpAa3HeH nnm 3a61'IOKVIp0BaH. MowlLlee cpeacTso Uin YUCTALLMKN cnpen BO BpemMaA
pacno3HaeT 00OBbEKTBI.
YNCTKN.
3710 HOpMarsbHO. OnTtumansHoe paccTtoaHue ana
O6BbEKTbI HAXOAATCSA CAULLKOM Bnnsko K
pacno3HaBaHUA 0b6bekToB OaT4ynKom BU3yasibHOro
OaTuuky BusyanbHoro obHapyxeHust AlVI.
o6HapyxeHusi AlVI coctaBnsiet 50 cMm.
BBeneHo HenpaBunbHOE MM Monb3oBaTens unu BBeauTte npaBunbHOE UMsI MONb30BaTENs U Naposb AOMaLUHewn
naponb Ans gomawHen cetn Wi-Fi. cetu Wi-Fi.
YCcTaHOBNEHO HenpaBUbHOE NPUMOXEHNE. 3arpyaute u yctaHosute npunoxeHne ECOVACS HOME.
DEEBOT He HaxoguTcs B 30He AeWcTBUSI JoMaluHero | Y6eauTeck B ToM, 4To DEEBOT HaxoaumTcs B 30He AeNcTBYS
9 DEEBOT He MOXET NOAKMYNTLCSA curHana Wi-Fi. nomatuHero curHana Wi-Fi.
K gomawHen cetn Wi-Fi.
BkntounTe nepekntodatens NUTaHus. HaxmMute kHonky copoca
YcTtaHoBKa ceTu 3anyLieHa go rotosHoctn DEEBOT o
HacTpoek. DEEBOT roToB k HacTpoike ceTu, korga nHaukatop
K pabore. .
Wi-Fi meaneHHo muraer.
DEEBOT He nogaepxwusaet Wi-Fi 5 T, Y6egutech, 4to poboT nogkntoveH k cetn Wi-Fi 2,4 .
DEEBOT
. M Hayanom kv ¢ nomoLubto DEEBOT nuTe ¢ non
10 | BbINONHsIET YGOPKY HE BO BCEN B 30He y6opku Gecnopsigok. epeA Hauanom y6opki ¢ nomoulkio OT ynanure ¢ nona

30He.

Mernkue npegmeTbl U HaBeguTe Nopsaaok B 30He y60pKI/I.

BokoBble weTtkn DEEBOT Bo Bpemsi
paboTbl OTXOASAT OT UCXOQHOTO
NOMOXEeHUS.

BokoBble LLIETKN HEMPaBUIbHO BCTaBlEHbI.

Mpu noacoeanHeHUr GOKOBbLIX LLETOK AOMKEH BblTb CribieH
LLESYOK.




TexHU4YecKue XxapaKTepUCTUKHU

Mogenb DBX12
HomuHarnbHble BXOgHbIE 20B== 1A
XapaKTepucTuku
Moaenb AoK-CTaHUUKU CH1822 CH1918 (npopaeTcs otaenbHO)*
Tonbko Ans 220-240 B~ 50-60 Iy
EBsponeiickoro 0.3A
HomuHanbHble BXoaHble 100-240 B~ 50-60 'y HoMuHanbHbIN BXoA, Cotoza ’
XapaKkTepucTUKu 0,5A (3apsipka)
Tonbko ans 220 B~ 50-60 My 0,3A
Poccun
HomuHanbHble BIXOAHbIE 20B== 1A HomuHanbHble BbIXOAHbIE 0B== 1A
XapaKTepucTuku XapaKkTepucTuku
) MutaHue (aBTomaTnyeckoe 1000 Bt
OMOPOXHEHNE)
[Ounana3soHbl YacToT 2400-2483,5 MI'y,
MuTaHue B BbIKIIOYEHHOM Metee 0,50 BT
pexume
CeTeBoe NUTaHUe B pexvme Metee 2,00 BT
oXuaaHus

BbixogHas molwHocTb mogyns Wi-Fi meHee 100 mBT.

MpumMeyaHmne: TexHNYEeCKMEe N NPOEKTHbIE XapaKTePUCTUKN MOTYT BbiTb M3MEHEHbI B paMKax HeNpepbIBHOTO COBEPLLEHCTBOBAHWS YCTPONCTBA.
* CH1918 — 310 cTaHuusi aBTOBBIrPY3Kku Mycopa, NpofaBaemMasi OTAENbHO, KOTopasi aBTOMaTUYECKW OMYCTOLIAET KoHTelHep Ans nbinv DEEBOT. Borblue akceccyapoB cM. Ha
cawTe https://www.ecovacs.com/global.
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